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1. WSTEP

1.1. Przeznaczenie

Dwukanatowy regulator RE92 jest przeznaczony

do regulacji temperatury oraz innych wielkosci fizycznych
np. cisnienia, wilgotnosci, poziomu przeptywu. Moze niezaleznie
sterowa¢ dwoma obiektami regulacji lub regulowac¢ dwie wielko-
Sci fizyczne w jednym obiekcie np. w piecach dwustrefowych.

1.2. Wtasciwosci regulatora

Regulator RE92 charakteryzuje sie nastepujacymi wiasciwosciami:

pomiar i regulacja niezaleznie w dwéch kanatach,

kolorowy ekran TFT 3,5” o rozdzielczosci 320 x 240 pikseli,
intuicyjna obstuga za pomoca szesciu przyciskow i graficz-
nego interfejsu uzytkownika,

dwa uniwersalne wejscia pomiarowe (dla termorezystorow,
termoelementow lub sygnatéw standardowych liniowych),
wejscie dodatkowe,

interfejsy komunikacyjne: RS-485 Modbus Slave, Modbus
TCP Slave oraz opcjonalnie Ethernet,

szes¢ wyjs¢ binarnych (mozliwe bezposrednie sterowanie
przez interfejs),

dwa wyjscia analogowe pradowe i napieciowe,

trzy wejscia binarne + dodatkowe 3 wejscia binarne stero-
wane z interfejsu,

wyjscie zasilania przetwornikéw obiektowych,

mozliwos¢ aktualizacji oprogramowania przy uzyciu karty
pamieci SD,

regulacja dwustawna, trojstawna krokowa, regulacja tréj-
stawna typu grzanie - chtodzenia,

innowacyjny algorytm SMART PID,

alarmy,

funkcja timers,

serwer FTP (dostepny w wykonaniu z interfejsem Ethernet)
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archiwizacja na karcie SD (trzy niezalezne grupy archiwizac;ji
danych po 10 wartosci w grupie)

serwer WWW (dostepny w wykonaniu z interfejsem Ethernet),
funkcja modbus master - odpytywanie 2 urzadzen po 10 rejestrow,
dwa interfejsowe wej$cia pomiarowe - odczyt wielkosci mie-
rzonych z urzadzen zewnetrznych przez RS-485 Modbus
master,

mozliwo$¢ nadania wiasnej nazwy kanatom pomiarowym.

2. ZESTAW REGULATORA

W sktad zestawu regulatora wchodza:

1.regulator......... 1 szt.
2.uszczelka 1 szt.
3.uchwyt do mocowania w tablicy.......... 4 szt.
4.wtyk z 16 zaciskami Srubowymi .......... 2 szt.
5.wtyk z 10 zaciskami Srubowymi.......... 2 szt.
6.instrukcja obstugi..........ccccceieiiiinn. 1 szt.
7.karta gwarancyjna.........ccccoeeeieeeeennnne 1 szt.
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3. WYMAGANIA PODSTAWOWE,

BEZPIECZENSTWO UZYTKOWANIA

W zakresie bezpieczenstwa uzytkowania regulator odpowiada

wymaganiom normy PN-EN 61010-1.
Uwagi dotyczace bezpieczenstwa: A

.

Montazu i instalacji potaczen elektrycznych powinna
dokona¢ osoba z uprawnieniami do montazu urzadzen
elektrycznych.

Przed zalaczeniem regulatora nalezy sprawdzi¢
poprawnos$¢ potaczen.

Przed zdjeciem obudowy regulatora nalezy wytaczy¢ jego
zasilanie i odigczy¢ obwody pomiarowe.

Zdjecie obudowy regulatora w trakcie trwania umowy
gwarancyjnej powoduje jej uniewaznienie.

Urzadzenie jest przeznaczone do instalowania i uzywa-
nia w przemystowych elektromagnetycznych warunkach
Srodowiskowych.

Winstalacji budynku powinien by¢ wytacznik lub wytgcznik
automatyczny, umieszczony w poblizu urzadzenia, tatwo
dostepny dla operatora i odpowiednio oznakowany.

4. MONTAZ

4.1. Instalowanie regulatora

Przymocowac regulator do tablicy czterema uchwyta-

mi Srubowymi wg rys. 1. Otwor w tablicy powinien mie¢ wymiary
92,506 x 92,598 mm. Grubo$¢ materiatu, z ktérego wykonano
tablice, nie moze przekracza¢ 6 mm.




Rys. 1. Mocowanie regulatora

Wymiary regulatora przedstawiono na rys. 2.

096

192

76,7

Rys. 2. Wymiary regulatora




4.2. Podtgczenia elektryczne

Regulator ma trzy listwy roziaczne z zaciskami
Srubowymi. Dwie listwy po 16 zaciskédw umozliwiajg przytacze-
nie wszystkich sygnatéw przewodem o przekroju do 2,5 mm?,

a dwie listwy po 10 zaciskdw umozliwia
déw przewodem o przekroju do 1,5 mm=.

%q przytaczenie przewo-
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PODLACZENIE ZASILANIA

zasilanie
- do zaciskéw 51, 52 nalezy podigczy¢
zasilanie zgodnie z kodem wykonanh

PODLACZENIE WEJSCIA 1 2

we2[26[25[24[23[22] w2

well 21]20[19]18[17] wet |21/20[19]18]17]
e 5
termorezystor Pt100 termorezystor Pt100 w ukta-
w uktadzie 2-przewodowym dzie 3-przewodowym
we2| 262 \24\23 22 we2|26/25/24(23|22)
we121120[19[18[17] wet|21120[19]18[17]

zwora [
Pt1000
+

termorezystor Pt1000 termoelement
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WE2 We2(26|25|24/23( 22|
wet [21]20[19]18[17] wel21/20/19]18]17]
+®_ 0..5/10V

0/4...20 mA
wejscie pragdowe wejscie napieciowe
0/4...20 mA 0..5/10V

PODLACZENIE WEJSCIA 3

29/28/27|  [29]28]27]

—_ + _ +
0/4...20 mA 0..10V
wejscie pradowe  wejécie napieciowe wejscie
0/4..20 mA 0..5/10 V potencjometryczne

PODLACZENIE WYJSC BINARNYCH

- 37 odbiornik
III 38

WY6 WYS WY4 WY3 WY2 WYT!

zasilanie

wyjscie 1...6 — przekaznik
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SSR

37- f§¢ odoiomik
40/ |38+ :

WY2 WY1

zasilanie

wyjscie 1, 2 — napieciowe 0/5 V

PODLACZENIE WYJSC ANALOGOWYCH

5 wyjécie 1 A— prgdowe
5 0/4..20mA >m 0/4...20 mA
oy odbiormik i napieciowe 0...10 V
7 max. 500Q
odbiornik
WYTA min.1kQ
8 = o
0/4...20mA )t] wyjscie 2 A — pradowe
9+ T 0/4...20 mA
| OM odbiomik i napigciowe 0...10 V
odbiornik
WY2A min.1kQ

PODLACZENIE WEJSC BINARNYCH

WE1B
wejscia binarne beznapieciowe
WE2B

WE3B
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PODLACZENIE INTERFEJSU RS-485

LLiry®

]2T(-) RS-485 interfejs RS-485 master
(4 Al master

EFND

]4T(+)

1557, RS-485
P slave interfejs RS-485 slave

ﬁ?ND

PODLACZENIE ZASILANIA PRZETWORNIKOW OBIEKTOWYCH

zasilanie przetwornikéw obiektowych
o obcigzalnosci do 30 mA
+

PODLACZENIE DO SIECI ETHERNET

Dla interfejsu Ethernet nalezy zastosowaé przewdd
skretka typu STP (ekranowa) kategorii 5 z wtykiem
RJ-45 w nastepujacym standardzie:

*  EIA/TIA568Adla obu wtykéw przy tzw. potaczeniu
prostymRE92dokoncentratorasieciowego(hub)
lub przetacznika sieciowego (switch),

* EIA/TIA 568A dla pierwszego wtyku oraz EIA/
TIA 568B dla drugiego wtyku przy tzw. pota-
czeniu z przeplotem (krzyzowym) stosowanym
m.in. przy bezposrednim podtgczeniu regulatora
RE92 do komputera.

[ rm
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4.3. Zalecenia instalacyjne

W celu uzyskania petnej odpornosci regulatora

na zaktécenia elektromagnetyczne powinno sie przestrzegac
nastepujacych zasad:

nie zasila¢ regulatora z sieci w poblizu urzadzen wytwa-

rzajacych zakiécenia impulsowe i nie stosowac¢ wspdlnych

z nimi obwoddéw uziemiajacych,

stosowac filtry sieciowe,

przewody doprowadzajgce sygnat pomiarowy powinny by¢

skrecone parami, a dla czujnikbw oporowych w potacze-

niu trojprzewodowym skrecane z przewodow o tej samej

ditugosci, przekroju i rezystanciji oraz prowadzone w ekranie jw.,

wszystkie ekrany powinny by¢ uziemione lub podtgczone

do przewodu ochronnego, jednostronnie jak najblizej regu-

latora,

stosowac ogdlng zasade, ze przewody wiodace rézne syg-

naty powinny by¢ prowadzone w jak najwigkszej odlegtosci

od siebie (nie mniej niz 30 cm), a skrzyzowanie tych wigzek

wykonywane jest pod katem 90°,

do podtaczenia regulatora RE92 do sieci Ethernet zaleca

sie stosowanie skretki:

. U/FTP — skretka z kazdg parg w osobnym ekranie
z folii,

* F/FTP — skretka z kazdg parg w osobnym ekranie
z folii dodatkowo w ekranie z folii,

*  S/FTP(dawniej SFTP) —skretka z kazda para foliowang
dodatkowo w ekranie z siatki,

*  SF/FTP (dawniej S-STP) — skretka z kazdg parg folio-
wang dodatkowo w ekranie z folii i siatki.
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5. ROZPOCZECIE PRACY

Po zatgczeniu zasilania regulator wyswietla logo a nastepnie
przechodzi do trybu normalnej pracy.

LUMEL |[>

6. URUCHOMIENIE REGULATORA

6.1. Pasek informacyjny

Na pasku informacyjnym pokazany jest stan wyjs¢,
wejs¢ binarnych oraz zegar czasu rzeczywistego. Gdy wyj-
$cia oraz wejscia binarne sg aktywne sg wyswietlone kolorem
czarnym, nieaktywne sa wyswietlone kolorem jasnoszarym.
Stan wyjsc¢, wejs¢ binarnym oraz zegar moze by¢ ukryty.

stan wejs¢ stan
stan wyj$¢ binarnych  archiwizacji

czas
o — | | T
E D  BwIOo: e

I— data

Rys. 4. Pasek informacyjny
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6.2. Oznaczenia przyciskow

Przyciski regulatora w zaleznosci od miejsca obstugi
moga petni¢ rézng funkcje. Opis funkcji jest w pasku na dole
ekranu. Jezeli nie ma opisu oznacza to, ze przycisk w danym
momencie jest nieaktywny. Na rysunku 5 pokazane jest przykta-
dowe oznaczenie przyciskow.

Funkcja Funkcja Funkcja Funkcja Funkcja Funkcja
przycisku 1 przycisku 2 przycisku 3 przycisku 4 przycisku 5 przycisku 6

| || || |

Ekrany| Edycial | [Kontsth Menu |

Rys. 5. Przyktadowe oznaczenie przyciskow

6.3. Ekran z regulacjq statowartosciowg

LT B '}/ S\ e Ty

wartos¢

zadana mierzona

wartosé
zadana
sygnat stervjacy

wartosé
mierzona

pole zmiany

status regulacii
g ! wartosci zadane]
zestaw -
parametréow PID
pole rozpoczecia pole start/stop
samostrojenia pracy recznej

Rys. 6. Ekran z regulacjg statowarto$ciowg
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6.4. Ekran z regulacjg programowqg

start/wstrzymanie
regulacii

zatrzymanie
regulaciji

numer pregramu
numer odcinka

narost/opadanie

liczba pozostatych cykli
status regulacii

zestaw

parametréw PID

bargraf odliczanego
czasu

czas do zatgczenia
alarmu

czas do wytgczenia
alarmu

status timera

typ podtrzymywania
wyjscia

czas do zatgczenia
alarmu
czas do wytgczenia
alarmu

kasowanie timera
pauza/kontynuacja

Rys.

Kanat 1

wyswietlany
kanat

wartosc
mierzona

sygnat
sterujgey
czasy

dla odcinka
czasy

dla programu

TIMER 1

TIMER 2

TIMER 3

TIMER 4

TIMER &

Reset Pauza

Reset Pauza

Reset Pauza

LReset Pauza
Y Reset Pauza

KaontstM| Menu

TIMER 4

SDLICZANIE
e T 1

§0:30:00

—00:30:00

u

odliczania

. 7. Ekran z regulacjg programowg

6.5. Ekrany z funkcjg Timer

kasowanie timera

pauza/kontynuacja

odliczania

Rys. 8. Ekran alarmu alarmu timeréow

warto$¢ mierzona

warto$¢ zadana
alarmu timera

typ alarmu timera

warto$¢ zadana
alarmu timera

Rys.9. Ekran alarmu pojedynczego timera
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6.6. Zmiana wyswietlanych ekrandéw

Przyciskiem mozna przetaczaé sie pomie-
dzy widokiem dwdch kanatéw, pierwszego kanatu i drugiego.
Na rys 6 przedstawiona jest zmiana wyswietlanych ekranow
dla regulatora z regulacja statowartosciowa.

s 1) 1

@ Przycisk
re .

&

>

poprzez Menu
kontekstowe

poprzez Menu
kontekstowe

@ Przycisk
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TIMER 4

ResetPauza poprzez Menu ODLICZANIE
kontekstowe
M

Potwierdzenie alarmaw

TIMER 1

Reset Pauza

MODE |_ £~ 1

Reset Pauza
£ ]00:30:00 ALTY

"t |00:30:00

Reset Pauza Timer 1

ResetPauza Formniejsz Timer 2

TIMER 6 - Fowigksz Timer 3

Reset Pauza

Powigksz Timer 4
Ekrany | Edycia £ Ekiany | Edycja | Reset | Pauza | KontstM] Menu

Rys. 10. Przyktadowa zmiana wy$wietlanych ekranow

6.7. Tryb edyc;ji
Zmiana warto$ci w polu edycyjnym.

W celu zmieny wartosci w polu edycyjnym (np. war-
tosci zadanej) nalezy nacisna¢ przycisk [Edycja|, zostanie
wtedy pod$wietlone pierwsze pole z listy na zoétto. Nastepnie
przyciskami ( €] (], Ca ]  (» ] nalezy wybra¢ pole
edycyjne do zmiany. Po nacisnieciu przyciskuZmien], przyciska-
mi (<], (C» ) zmienia sie pozycje cyfry a przyciskami (% ),
(Ca zwieksza lub zmniejsza warto$é biezacej cyfry. Po doko-
naniu zmiany nalezy jg zaakceptowaé przyciskiem OK]lub anu-

lowac przyciskiem [Anuluj).

zaznaczone
pole
ST
il A >
@ Przycisk
e Rys. 11. Zmiana warto$ci
~+0500 g w polu edycyjnym
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Uzycie pola typu przycisk.

W celu uzycia pola tego typu (np. start/ stop regulacji)
nalezy nacisngc przycisk, zostanie wtedy podswietlone
pierwsze pole z listy na zdtto. Nastepnie przyciskami [ <],
Cw_ , Ca” | (O] nalezy wybra¢ pole typu przycisk.
Po naci$nieciu przycisku| Akcja| zostanie wykonana funkcja
odpowiednia do okreslonego przycisku.

Kanak 1

'él 0.0 SR 500.0
pot | ST v 100.0%

Anuluj Alkcja

Rys. 12. Uzycie pola typu przycisk
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6.8. Menu kontekstowe

Po nacisnieciu przycisku| KontstM |dostepne jest menu
kontekstowe. Pozwala ono na szybkie wywotanie danej funkciji.

Menu kon

Rys. 13. Menu kontekstowe

7. KONFIGURACJA REGULATORA

7.1. Hasto dostepu do menu

W celu przejscia do konfiguracji regulatora, nalezy z poziomu wi-
doku ekrandw wybraé przycisk [ Menu|. Pojawi sie okno wyboru
uzytkownika oraz hasta dostepu. Przy pierwszym uruchomieniu
istnieje tylko uzytkownik [Admin], oraz nie ma ustawionego
hasta. Mozliwe jest ustawienie czterech uzytkownikéw o réznych
prawach dostepu. Uzytkownik [Admin] ma wszystkie prawa,
dla innych uzytkownikbw mozna je odpowiednio ustawic.
Prawa ustawiane dla uzytkownika wybiera sie menu
Bezpieczenstwo - Uzytkownik - Poziom. [Poziom 0]
pozwala na zmiane wszystkich parametréw wraz z podmenu
[Bezpieczenstwo], [Poziom 1] pozwala na zmiane wszyst-
kich parametréw z wytgczeniem podmenu [Bezpieczenstwo],
[Poziom 2] pozwala na zmiane wartosci zadanych, biezacego
programu oraz czasu i daty.

W przypadku gdy uzytkownik zapomni hasta dostepu, istnieje
mozliwos¢ jego wykasowania. Nalezy w tym przypadku
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przy wytgczonym zasilaniu regulatora, przytrzymujac wcisniete
dwa s$rodkowe przyciski, wilgczy¢ zasilanie i poczekaé
na wyswietlenie komunikatu o przywréconych nastawach
fabrycznych regulatora.

Admin

|:> O Uzytkownik 1

. O Uzytkownik 2
PrZyCISk O Uzytkownik 3

Anuluj | [ | [ | ok |

U

Przycisk

U

MENU

Przycisk
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7.2. Matryca programowania

—1___Wejscia [ Wejscie 1
Wejscie 2
_| Wyjscia |_ Wyjscie 1 Wejscie analogowe 3
Wyjscie 2 Wejscie zewnetrzne 1
Wyjscie 3 Wejscie 2

Wyjscie 4 Wejscie binarne 1

Wyjscie 5 Wejscie biname 2

Wyjécie 6 Wejscie binarne 3

Wyjscie 1 Modb. wej. binarne 1

Wyjscie analogowe 2

Modb. wej. binarne 2

Modb. we arne 3

_| FTP

Informacje

Rys. 14. Matryca programowania

_| Kanat 1 |_ Wejécia
Warto$¢ mierzona PID1
Wartos¢ zadana PID2
Regulacja PID3
Parametry PID PID4
Gain Scheduling PIDC
Nazwa
_| Kanal 2 |_ Wejscia
Warto$¢ mierzona PID1
Warto$¢ zadana PID2
Regulacja PID3
Parametry PID PID4
Gain Scheduling PIDC
Nazwa
—| Programy l— Program 1 Konfig. Prg
o Odcinek 1
Program 60 o
Odcinek 15
_| ‘Alarmy : Alarm 1
Alarm 2
w Timer 1 Alarm 3
Timer 2 Alarm 4
Timer 3 Alarm 5
Timer 4 Alarm 6
Timer 5
Timer 6
—| iwizacy : Grupa 1
Grupa 2
Ustawienia CSV.
Modbus TCP Czynnosci...
I~ Modbus master j—, Ustawienia
Master 1
| Master 2
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7.3. Opis parametréw

Liste parametrow w menu przedstawiono w tablicy 1.

Lista parametréw konfiguracji Tablica 1

Zakres zmian parametru
Nazwa Nastawa

parametru | fabryczna czujniki wejscie liniowe

Symbol
parametru

Wejscia

Wejscie analogowe 1

Typ wejscia Pt100 Pt100 : termorezystor Pt100
Pt500 : termorezystor Pt500
Pt1000: termorezystor Pt1000
Ni100 : termorezystor Ni100
Ni1000: termorezystor Ni1000
Cu100 : termorezystor Cu100

TcJ :termoelement typu J

TcT :termoelementtypu T

Tc K :termoelement typu K

Tc S :termoelement typu S

Tc R :termoelement typu R
TcB :termoelement typu B
TcE :termoelement typu E

Tc N :termoelement typu N
TcL :termoelementtypu L
0..20mA: liniowe prgdowe 0-20mA
4..20mA: liniowe pragdowe 4-20mA
0..5V  :liniowe napigciowe 0-5V
0..10V : liniowe napigciowe 0-10 V
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Jednostka °C °C : stopnie Celsjusza
°F : stopnie Fahrenheita
PU: jednostki fizyczne
%: procent
%RH: wilgotno$¢ wzgledna
Poz.kropki DP1 DPO : bez miej- | DPO : bez
sca dziesietnego | miejsca dziesiet-
DP1 : 1 miejsce | nego
dziesietne DP1 : 1 miejsce
dziesietne
DP2 : 2 miejsca
dziesietne
Kompensacja Auto Auto
Reczna
Temp komp 0°C 0...50°C -
MinWeAnalog 0 - -9999...99999
MaxWeAnalog 100 - -9999...99999
Korekta 0 -35,00...35,00
Filtr 0,2 Wyt: filtr wytgczony

0,2: stata czasowa 0,2 s
0,5: stata czasowa 0,5 s

1: stata czasowa 1 s
2: stata czasowa 2 s
5: stata czasowa 5 s
10: stata czasowa 10 s
20: stata czasowa 20 s
50: stata czasowa 50 s
100: stata czasowa 100 s

Wejscie analogowe 2

jak dla
Wejscie ana-
logowe 1
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Wejscie analogowe 3

iscig V| 4..20mA | 0..20mA: liniowe pradowe 0-20mA
Typ wejscia 0..10V | 4..20mA: liniowe pradowe 4-20mA
R100 0..5V: liniowe napieciowe 0-5 V
0..10V: liniowe napigeciowe 0-10 V
R100: wejscie potencjometryczne
100 Ohm
R1000: wejscie potencjometryczne
1000 Ohm

Jednostka °C °C : stopnie Celsjusza
°F : stopnie Fahrenheita
PU: jednostki fizyczne
%: procent
%RH: wilgotno$¢ wzgledna

Poz.kropki DP1 DPO : bez miejsca dziesietnego
DP1 : 1 miejsce dziesietne
DP2 : 2 miejsca dziesigtne

MinWeAnalog 0 -9999...99999
MaxWeAnalog 100 -9999...99999
Korekta 0 -35,00...35,00
Filtr 0,2 Wyt filtr wytaczony
0,2: stata czasowa 0,2 s

0,5: stata czasowa 0,5 s
1: stata czasowa 1 s
2: stata czasowa 2 s
5: stata czasowa 5 s

10: stata czasowa 10 s

20: stata czasowa 20 s

50: stata czasowa 50 s

100: stata czasowa 100 s

Wejscie modbus 1, Wejscie modbus 2

Przydziat Master 1 | Master 1: modbus master 1

Master 2: modbus master 2
Nazwa 0 Lista 10 rejestréow lub ich nazwa
rejestru odczytanych

funkcja modbus master




Jednostka

°C

°C : stopnie Celsjusza

°F : stopnie Fahrenheita
PU: jednostki fizyczne

%: procent

%RH: wilgotno$¢ wzgledna

Poz. kropki

DP1

DPO : bez miejsca dziesietnego
DP1 : 1 miejsce dziesietne
DP2 : 2 miejsca dziesigtne

Korekta

0,0

-35,00...35,00

Filtr

0,2

Wyt filtr wylaczony

0,2: stata czasowa 0,2 s
0,5: stata czasowa 0,5 s
1: stata czasowa 1 s

2: stata czasowa 2 s

5: stata czasowa 5 s

10: stata czasowa 10 s
20: stata czasowa 20 s
50: stata czasowa 50 s
100: stata czasowa 100 s

Wejscie binarne 1

Funkcja

brak

Brak: brak

Stop: zatrzymanie regulacji
automatycznej (reakcja
na poziom) .

PrReczna: przetaczenie na prace

reczng (reakcja na poziom)

SP+1: przetaczanie na kolejne SP
(reakcja na poziom)
SP1<->SP2, SP2<->SP3,

SP3<->SP4,SP4<->SP1
StopPrgPocz: zatrzymanie programu
i przejécie na poczatek
(reakcja na narastajace
zbocze)
SP-IN3: przetgczenie na SP
z wejscia dodatkowego
(reakcja na poziom)
Reset timer1: kasowanie alarmu
timera 1
Reset timer2: kasowanie alarmu
timera 2
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Funkcja

brak

Reset timer3: kasowanie alarmu
timera 3
Reset timer4: kasowanie alarmu
timera 4
Reset timer5: kasowanie alarmu
timera 5
Reset timer6: kasowanie alarmu
timera 6 (reakcja na

p
SP-IN1: przelayc%enle na SP
Z wejscia pierwszego
(reakcja na poziom
SP-IN2: przetaczenie na S
z wejscia drugiego
(reakcja na poziom)
SP - Modbus WE1: przetgczenie na
SP z wejscia
interfejsowego
pierwszego (reakcja
poziom)

SP - Modbus WE2 przetaczenie
na SP z wejscia
interfejsowego

drugiego (reakcja
na poziom)

SP-Cykliczne: przetaczanie na

kolejne SP (reakcja
na narastajace zbocze
SP1>>SP2>>SP3>>SP
>>SPIN1>>SPIN2>>SPIN3
>>SPMd1>> SPMd2>>SP1

Wejscie binarne 2

jak dla Wej-
$cie binarne 1

Wejscie binarne 3

jak dla Wej-
Scie binarne 1

db wejscie binarne 1

jak dla Wej-
Scie binarne 1

(Funkcja wejscia binarnego wpisy-
wana w rejestr 7590)
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Modb wejscie binarne 2

jak dla Wej-
Scie binarne 1

(Funkcja wejscia binarnego wpisy-
wana w rejestr 7592)

Modb wejscie binarne 3

jak dla Wej- (Funkcja wejscia binarnego wpisy-
Scie binarne 1 wana w rejestr 7594)
Wyjscia
Wyjscie 1
Przydziat Brak Brak: brak

Kanat 1: kanat 1
Kanat 2: kanat 2
Wejscie 1: wejscie 1
Wejscie 2: wejscie 2
Wejscie 3: wejscie 3
WE1+2+3: wejscie 1 + wejscie 2
+ wejscie 3
WeBin1: wejscie binarne 1
WeBin2: wejscie binarne 2
WeBin3: wejscie binarne 3
WeBin1Neg: zanegowane wejscie
binarne 1
WeBin2Neg: zanegowane wejscie
binarne 2
WeBin3Neg: zanegowane wejscie
binarne 3
Modbus We1: wejscie interfejsowe 1
Modbus We2: wejscie interfejsowe 2
ModbWeBin1: interfejsowe wejscie
binarne 1 (rejestr 4055)
ModbWeBin2: interfejsowe wejscie
binarne 2 (rejestr 4056)
ModbWeBin3: interfejsowe wejscie
binarne 3 (rejestr 4057)
ModbWeBin1Neg: zanegowane
interfejsowe wejscie
biname 1 (rejestr 4055)
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Przydziat

Brak

ModbWeBin2Neg: zanegowane
interfejsowe wejscie binarne 2
(rejestr 4056)

ModbWeBin3Neg: zanegowane
interfejsowe wejscie binarne 3
(rejestr 4057)

ModbReg: sterowanie z interfejsu
(rejestr 4058)

ModbReg Neg: zanegowane stero-
wanie z interfejsu (rejestr 4058)

Funkcja

Brak

Brak: brak
Grzanie: grzanie
Chtodzenie: chtodzenia
Otwieranie: otwieranie zaworu
Zamykanie: zamykanie zaworu
Alarm: alarm
Zdarz. Prg: zdarzenie z regulaciji
progr.
KaskPodrz: sygnat toru podrzed-
nego przy regulacja
kaskadowej
Timer: alarm timera
Uwaga! W przypadku wyboru funkcji
grzanie, chtodzenie nalezy pamie-
ta¢ aby byta ona zgodna z rodza-
jem regulacji wybranym w kanale,
do ktérego jest przypisane wyjscie.

Zdarz.Prg.

Brak

Brak: brak

Zdarz.1.0dc: zdarzenie 1 od odcinka
Zdarz.2.0dc: zdarzenie 2 od odcinka
Zdarz.3.0dc: zdarzenie 3 od odcinka
Zdarz.4.0dc: zdarzenie 4 od odcinka
Zdarz.5.0dc: zdarzenie 5 od odcinka
Zdarz.6.0dc: zdarzenie 6 od odcinka
BlokadaPrg.: blokada od odchyiki

Rodzaj
wyjscia

Brak: brak
Przekaznik: wyjscie przekaznikowe
SSR: wyjscie SSR

Okres imp.

20.0

0,5...99,0
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Wyjécie 2

Przydziat Brak jak dla Wyjscie 1, za wyjatkiem:
ModbReg: sterowanie z interfejsu
(rejestr 4059)
ModbReg Neg: zanegowane stero-
wanie z interfejsu (rejestr 4059)
Funkcja Brak
Zdarz.Prg. Brak
— jak dla Wyjscie 1
Rodzaj wyjscia -
Okres imp. 20.0
Wyjscie 3
Przydziat Brak Jak dla Wyjscie 1, za wyjatkiem:
ModbReg: sterowanie z interfejsu
(rejestr 4060)
ModbReg Neg: zanegowane stero-
wanie z interfeju (rejestr 4060)
Funkcja Brak
Zdarz.Prg. Brak
— jak dla Wyjscie 1
Rodzaj wyjscia -
Okres imp. 20.0
Wyjscie 4
Przydziat Brak Jak dla Wyjscie 1, za wyjatkiem:
ModbReg: sterowanie z interfejsu
(rejestr 4061)
ModbReg Neg: zanegowane stero-
wanie z interfejsu (rejestr 4061)
Funkcja Brak
Zdarz.Prg. Brak . o
— jak dla Wyjscie 1
Rodzaj wyjscia -
Okres imp. 20.0
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Wyjscie 5
Przydziat Brak Jak dla Wyjscie 1, za wyjatkiem:
ModbReg: sterowanie z interfejsu
(rejestr 4062)
ModbReg Neg: zanegowane stero-
wanie z interfejsu (rejestr 4062)
Funkcja Brak
Zdarz.Prg. Brak
— jak dla Wyjscie 1
Rodzaj wyjscia -
Okres imp. 20.0
Wyjscie 6
Przydziat Brak Jak dla Wyjscie 1, za wyjatkiem:
ModbReg: sterowanie z interfejsu
(rejestr 4063)
ModbReg Neg: zanegowane stero-
wanie z interfejsu (rejestr 4063)
Funkcja Brak
Zdarz.Prg. Brak
— jak dla Wyjscie 1
Rodzaj wyjscia -
Okres imp. 20.0
Wyjscie analogowe 1
Przydziat Brak Brak: brak
Kanat 1: kanat 1
Kanat 2: kanat 2
Wejscie 1: wejscie 1
Wejscie 2: wejscie 2
Wejscie 3: wejscie 3
WE1+2+3: wejscie 1 + wejscie 2
+ wejscie 3
Modbus We1: wejscie interfejsowe 1
Modbus We2: wejscie interfejsowe 2
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Funkcja

Brak

Brak: brak
Grzanie: grzanie
Chtodzenie: chtodzenia

Retransmisja: retransmisja

Uwaga! W przypadku wyboru funkcji
grzanie, chtodzenie nalezy pamie-
ta¢ aby byta ona zgodna z rodza-
jem regulacji wybranym w kanale,
do ktérego jest przypisane wyjscie.

Zrodto retr.

PV

PV: warto$¢ mierzona
SP: warto$¢ zadana
Odchyltka: warto$¢ zadana —
- warto$¢ mierzona

Min dla retr.

-9999...99999

Max dla retr.

100

-9999...99999

Rodzaj
wyijscia |

4-20 mA

4-20mA: pradowe 4...20 mA
0-20mA: pradowe 0...20 mA

Rodzaj wyj-
Scia U

0-10Vv

0-10V: napigciowe 0...10 V

Wyjscie analogowe 2

jak dla

Wyjscie ana-

logowe 1

Kanat 1
Wejscia
Wartosé We1: wejscie 1
mierzona We2: wejscie 2
We3: wejscie 3

We1+We2: wejscie 1 + wejscie 2
We1+We3: wejscie 1 + wejscie 3
We2+We3: wejscie 2+ wejscie 3
Modbus We1: wejscie interfejsowe 1
Modbus We2: wejscie interfejsowe 2

Wsp. dla We1 1 -10,00...10,00

Wsp. dla We2 1 -10,00...10,00
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Wsp. dla We3

-10,00...10,00

Wejscia bin.

Brak: brak
WeBin1: wejscie binarne 1
WeBin2: wejscie binarne 2
WeBin3: wejscie binarne 3
WeBin1,2: wejscie binarne 1i 2
WeBin1,3: wejscie binarne 1i 3
WeBin2,3: wejscie binarne 2 i 3
WeBin1,2,3: wejscie binarne 1,2 3
ModbWeBin1: interfejsowe wejscie

binarne 1
ModbWeBin2: interfejsowe wejscie
binarne 2
ModbWeBin3: interfejsowe wejscie
binarne 3
ModbWeBin1,2: interfejsowe wejscie
binarne 1i 2
ModbWeBin1,3: interfejsowe wejscie
binarne 1i 3
ModbWeBin2,3: interfejsowe wejscie
binarne 2i 3

ModbWeBin1,2,3: interfejsowe
wejscie binarne 1,2 3

Wartos$¢ zadana

Rodzaj SP

SP1

SP1: warto$¢ zadana SP1
SP2: warto$¢ zadana SP2
SP3: warto$¢ zadana SP3
SP4: warto$¢ zadana SP4
IN3: wartos¢ zadana z wejscia 3
PRG: warto$¢ zadana z programu
IN1: wartos¢ zadana z wejscia 1
IN2: warto$¢ zadana z wejscia 2
Modbus We1: wejscie interfejsowe 1
Modbus We2: wejscie interfejsowe 2

Nr programu

Prg01

Prg01: program numer 1
Prg02: program numer 2
Prg03: program numer 3
Prg04: program numer 4
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Nr programu

Prg01

Prg05: program numer 5
Prg06: program numer 6
Prg07: program numer 7
Prg08: program numer 8
Prg09: program numer 9
Prg10: program numer 10
Prg11: program numer 11
Prg12: program numer 12
Prg13: program numer 13
Prg14: program numer 14
Prg15: program numer 15
Prg16: program numer 16
Prg17: program numer 17
Prg18: program numer 18
Prg19: program numer 19
Prg20: program numer 20
Prg21: program numer 21
Prg22: program numer 22
Prg23: program numer 23
Prg24: program numer 24
Prg25: program numer 25
Prg26: program numer 26
Prg27: program numer 27
Prg28: program numer 28
Prg29: program numer 29
Prg30: program numer 30
(dla kanatu 2: Prg31...Prg60)

SP1

-9999...99999

SP2

-9999...99999

SP3

o|lo|o

-9999...99999

SP4

-9999...99999

SPL

-199

-9999...99999

SPH

999

-9999...99999

Narost SP

Wyt

Wyt wytaczony

narost/min: narost w jednostkach /minute
narost/h: narost w jednostkach/godzing
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Predkosc¢ 0 -9999...99999
narostu
Regulacja
Rodzaj reg. Grzanie Wyt: regulacja wytaczona
Grzanie: regulacja typu grzanie
Chtodzenie: regulacja typu
chtodzenie
Grz-Chtodz: regulacja typu grzanie-
-chtodzenie
Zawor: regulacja krokowa
zaworem
Zawor zwr.: regulacja krokowa
zaworem z sygnatem
zwrotnym
Uwaga! W przypadku wyboru
rodzaju regulacji grzanie, chtodzenie
nalezy pamietac aby w przypisanych
do kanatu wyjsciach funkcja wyjscia
byta zgodna z rodzajem regulacji.
Algorytm PID Zat-Wyt: algorytm zatgcz-wytgcz
PID: algorytm PID
Histereza 2 0,1...100,0
Rozsunigcie 0 -99,9...99,9
Czas otw. 30s 3..600 s
zaworu
Czas zamkn. 30s 3..600s
zaworu
Min czas 0,1s 0,1..990s
pracy zaw.
Sygn. min 0,00% 0,0...100,0 %
Sygn. max 100,00% 0,0...100,0 %
Sygn. uszkodz. 0 -100,0...100,0
Dolny prog reg. 0 -9999...99999
Gomy prog reg. 800 -9999...99999
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Parametry PID

PID 1

Pb 30,0°C 0,1...550,0 °C
(0,1...990,0 °F)
Ti 300 s 0...9999 s
Td 60,0s 0,0...2500,0 s
YO 0,00% 0...100,0 %
PID 2
PID 3
PID 4
jak dla PID1
PID C
Pb 100,00% 0,1...200,0 %
Ti 300 s 0...9999 s
Td 60,0s 0,0...2500,0 s
Gain Scheduling
Typ GS Wyt Wyt wytaczony
SP: przetaczany wedtug
wartosci zadanej
Zestaw: staly zestaw
GS Liczba 2 2: uzywane 2 zestawy PID
poz. 3: uzywane 3 zestawy PID
4: uzywane 4 zestawy PID
GS Poziom 1-2 0 -9999...99999
GS Poziom 2-3 0 -9999...99999
GS Poziom 34 0 -9999...99999
GS Zestaw PID1 PID1: zestaw PID1
PID2: zestaw PID2
PID3: zestaw PID3
PID4: zestaw PID4
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Nazwa
| | Nazwa Nazwa wtasna Kanatu - 10 znakow
Kanat 2
jak dla Kanat
1 plus dodat-
kowo:
Warto$¢ zadana
Kask. SP Lo 0.0 -9999...99999
Kask. SP Hi 100.0 -9999...99999
Regulacja
Rodzaj reg. Grzanie Wyt: regulacja wytaczona
Grzanie: regulacja typu grzanie
Chiodzenie: regulacja typu chto-
dzenie
Grz-Chtodz: regulacja typu grzanie-
chtodzenie
Zawor: regulacja krokowa
zaworem
Zawor zwr.: regulacja krokowa
zaworem z sygnatem
zwrotnym
Kaskada: regulacja kaskadowa
Uwaga! W przypadku wyboru
rodzaju regulacji grzanie, chtodzenie
nalezy pamietac aby w przypisanych
do kanatu wyjsciach funkcja wyjscia
byta zgodna z rodzajem regulacji.
Programy
Program 1
Konfig. Prg
Start prg. Start PV | Start SP
Start PV
Start SP 0 -9999...99999
Jednostka mm:ss | mm:ss
czasu hh:mm
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Jednostka Min Min
narostu Godz
Blokada Wyt Wyt
Dolna
Gorna
Wewn.
llo$¢ powtorzen 1 1...9999
Zanik Kontynu- | Kontynuacja
zasilania acja Stop
Koniec prg. Stop Stop
Ostatnie SP
Gain schedu- Wyt Wyt
ling Zat
Odcinek 1
Typ odcinka Czas Czas
Narost
Wytrzymanie
Koniec
Docelowe SP 0 -9999...99999
Czas odcinka 00:00 00:00... 99:59
Predkos¢ 0,1 0,1...999,9
narostu
Odchytka 0 -9999...99999
Zdarz. 1 Wyt Wyt
Zat
Zdarz. 2 Wyt Wyt
Zat
Zdarz. 3 Wyt Wyt
Zat
Zdarz. 4 Wyt Wyt
Zat
Zdarz. 5 Wyt Wyt
Zat
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Zdarz. 6 Wyt Wyt
Zat
Zestaw PID PID1 PID1
PID2
PID3
PID4
Odcinek 2
Odcinek 15
jak Odcinek 1
Program 2
Program 60
| | jak Program 1
Alarmy
Alarm 1
Typ Gorny | Gérny bezw.: gérny bezwzgledny
bezw. Dolny bezw.: dolny bezwzgledny
Gorny wzgl.: gérny wzgledny
Dolny wzgl.: dolny wzgledny
Wewn. wzgl.: wewnetrzny wzgledny
Zewn. wzgl.: zewnetrzny wzgledny
SP 100 -9999...99999
Odchytka 2,0 -9999...99999
Histereza 1,0 0,1...99,9
Pamie¢ Wyt Wyt: wytgczona
Zat: zatgczona
Stan przekr. Wyt Wyt: wylgczony
Zal: zatgczony

Alarm 2
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Alarm 6

| | jak Alarm 1
Timers
Timer 1
Funkcja Wyt Wyt: alarm timera wytgczony
Zat: alarm timera zatgczony
Czas 00:30:00 | 00:00:01...24:00:00
Podtrzymanie | Ciagte Ciggte: ciagte podtrzymanie wyjscia
wyjscia Czasowe: podtrzymanie wyjscia
przez okreslony ¢zas
Czas podtrz. | 00:30:00 | 00:00:01...24:00:00
(aktywne, gdy Podtrzymanie wyscia:
Czasowe)
Typ Gorny Gorny bezw.: gérny bezwzgledny
bezw. Dolny bezw.: dolny bezwzgledny
(aktywne gdy Wyjscie —> Przydziat:
Wejscie 1 lub Wejscie 2 lub Wejscie 3
lub WE1+2+3)
SP 100,0 -9999...99999
(aktywne gdy Wyjscie —> Przydziat:
Wejscie 1 lub Wejscie 2 lub Wejscie 3
lub WE1+2+3)
Timer 2
Timer 6
| | jak Timer 1
Archiwizacja
Grupa 1
Arch. WH/ Wyt | Wyt Wyt: archiwizacja wytaczona

Zat: archiwizacja zatgczona
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Parametry

PV_We1
PV_We2
PV_We3

PV_We1: warto$¢ mierzona z wejscia 1
PV_We2: warto$¢ mierzona z wejscia 2
PV_We3: warto$¢ mierzona z wejscia 3
PV_Kanat 1: warto$¢ mierzona w kanale 1
SP_Kanat 1: warto$¢ zadana dla kanatu 1
CTRL1_Kanat 1: sygnat sterujacy
toru 1 z kanatu 1

CTRL2_Kanat 1: sygnat sterujacy

toru 2 z kanatu 1
PV_Kanat 2: warto$¢ mierzona w kanale 2
SP_Kanat 2: warto$¢ zadana dla kanatu 2
CTRL1_Kanat 2: sygnat sterujacy

toru 1 z kanatu 2
CTRL2_Kanat 2: sygnat sterujacy

toru 2 z kanatu 2
Modbus We1: wejscie interfejsowe 1
Modbus We2: wejscie interfejsowe 2
Master 1 Rej1: rejestr 1 odczyt. z master 1
Master 1 Rej2: rejestr 2 odczyt. z master 1
Master 1 Rej3: rejestr 3 odczyt. z master 1
Master 1 Rej4: rejestr 4 odczyt. z master 1
Master 1 Rej5: rejestr 5 odczyt. z master 1
Master 1 Rej6: rejestr 6 odczyt. z master 1
Master 1 Rej7: rejestr 7 odczyt. z master 1
Master 1 Rej8: rejestr 8 odczyt. z master 1
Master 1 Rej9: rejestr 9 odczyt.z master 1
Master 1 Rej10: rejestr 10 odczyt.z master 1
Master 2 Rej1: rejestr 1 odczyt.z master 2
Master 2 Rej2: rejestr 2 odczyt.z master 2
Master 2 Rej3: rejestr 3 odczyt.z master 2
Master 2 Rej4: rejestr 4 odczyt.z master 2
Master 2 Rej5: rejestr 5 odczyt.z master 2
Master 2 Rej6: rejestr 6 odczyt.z master 2
Master 2 Rej7: rejestr 7 odczyt.z master 2
Master 2 Rej8: rejestr 8 odczyt.z master 2
Master 2 Rej9: rejestr 9 odczyt. z master 2
Master 2 Rej10: rejestr 10 odczyt.z master 2
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Typ arch.

Interwat

Interwat : archiwizacja co okreslony
interwat czasu
Gorna bezw.: co interwat po przekrocze-
niu progu gérnego okreslonego przez
SP bezw.

Dolna bezw.: co interwat po przekrocze-
niu progu dolnego okreslonego przez
SP bezw.

Goérna wzgl.: co interwat po przekrocze-
niu wzglednego progu gérnego

Dolna wzgl.: co interwat po przekro-
czeniu dolnego progu wzglednego

Wewn. wzgl.: co interwat wewnatrz
progéw wzglednych

Zewn. wzgl.: co interwat na zewnatrz
progéw wzglednych

Wyzwalanie

PV_Kanai1

PV_We1: warto$¢ mierzona z wejscia 1
PV_We2: warto$¢ mierzona z wejscia 2
PV_We3: warto$¢ mierzona z wejscia 3
PV_Kanat 1: warto$¢ mierzona w kanale 1
SP_Kanat 1: warto$¢ zadana dla kanatu 1
CTRL1_Kanat 1: sygnat sterujacy

toru 1 z kanatu 1
CTRL2_Kanat 1: sygnat sterujacy

toru 2 z kanatu 1
PV_Kanat 2: warto$¢ mierzona w kanale 2
SP_Kanat 2: warto$¢ zadana dla kanatu 2
CTRL1_Kanat 2: sygnat sterujacy

toru 1 z kanatu 2
CTRL2_Kanat 2: sygnat sterujacy

toru 2 z kanatu 2
Modbus We1: wejscie interfejsowe 1
Modbus We2: wejscie interfejsowe 2
Master 1 Rej1: rejestr 1 odczyt. z master 1
Master 1 Rej2: rejestr 2 odczyt. z master 1
Master 1 Rej3: rejestr 3 odczyt. z master 1
Master 1 Rejd: rejestr 4 odczyt. z master 1
Master 1 Rej5: rejestr 5 odczyt. z master 1
Master 1 Rej6: rejestr 6 odczyt. z master 1
Master 1 Rej7: rejestr 7 odczyt. z master 1
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Wyzwalanie

PV_Ka-
nat1

Master 1 Rej8: rejestr 8 odczyt. z master 1
Master 1 Rej9: rejestr 9 odczyt.z master 1

Master 1 Rej10: rejestr 10 odczyt.z master 1
Master 2 Rej1: rejestr 1 odczyt.z master 2
Master 2 Rej2: rejestr 2 odczyt.z master 2
Master 2 Rej3: rejestr 3 odczyt.z master 2
Master 2 Rejd: rejestr 4 odczyt.z master 2
Master 2 Rej5: rejestr 5 odczyt.z master 2
Master 2 Rej6: rejestr 6 odczyt.z master 2
Master 2 Rej7: rejestr 7 odczyt.z master 2
Master 2 Rej8: rejestr 8 odczyt.z master 2
Master 2 Rej9: rejestr 9 odczyt. z master 2
Master 2 Rej10: rejestr 10 odczyt.z

master 2
(parametr aktywny gdy Typ arch. rézny od
Interwat)

Interwat

00:00:30

00:00:05...24:00:00

SP bezw.

100.0

-9999...99999
(parametr aktywny gdy Typ arch. Gérna bezw.,
Dolna bezw )

SP wgzl.
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SP_Ka-
nat1

PV_We1: warto$¢ mierzona z wejscia 1
PV_We2: warto$¢ mierzona z wejscia 2
PV_We3: warto$¢ mierzona z wejscia 3
PV_Kanat 1: warto$¢ mierzona w kanale 1
SP_Kanat 1: warto$¢ zadana dla kanatu 1
CTRL1_Kanat 1: sygnat sterujacy toru 1
z kanatu 1

CTRL2_Kanat 1: sygnat sterujacy toru 2
z kanatu 1

PV_Kanat 2: warto$¢ mierzona w kanale 2
SP_Kanat 2: warto$¢ zadana dla kanatu 2
CTRL1_Kanat 2: sygnat sterujacy toru 1
z kanatu 2

CTRL2_Kanat 2: sygnat sterujacy toru 2
z kanatu 2

Modbus We1: wejscie interfejsowe 1
Modbus We2: wejscie interfejsowe 2
Master 1 Rej1: rejestr 1 odczyt. z master 1
Master 1 Rej2: rejestr 2 odczyt. z master 1
Master 1 Rej3: rejestr 3 odczyt. z master 1




SP wgzl.

SP_Ka-
nat 1

Master 1 Rej4: rejestr 4 odczyt. z master 1
Master 1 Rej5: rejestr 5 odczyt. z master 1
Master 1 Rej6: rejestr 6 odczyt. z master 1
Master 1 Rej7: rejestr 7 odczyt. z master 1
Master 1 Rej8: rejestr 8 odczyt. z master 1
Master 1 Rej9: rejestr 9 odczyt.z master 1
Master 1 Rej10: rejestr 10 odczyt.z master 1
Master 2 Rej1: rejestr 1 odczyt.z master 2
Master 2 Rej2: rejestr 2 odczyt.z master 2
Master 2 Rej3: rejestr 3 odczyt.z master 2
Master 2 Rej4: rejestr 4 odczyt.z master 2
Master 2 Rej5: rejestr 5 odczyt.z master 2
Master 2 Rej6: rejestr 6 odczyt.z master 2
Master 2 Rej7: rejestr 7 odczyt.z master 2
Master 2 Rej8: rejestr 8 odczyt.z master 2
Master 2 Rej9: rejestr 9 odczyt. z master 2
Master 2 Rej10: rejestr 10 odczytz master 2

(parametr aktywny gdy Typ arch. Gérna wzgl.,
Dolna wzgl., Wewn. wzgl., Zewn. wzgl. )

Odchytka

2.0

-9999...99999
(parametr aktywny gdy Typ arch. Gérna wzgl.,
Dolna wzgl., Wewn. wzgl., Zewn. wzgl. )

Histereza

0,1...99999
(parametr aktywny gdy Typ arch. rézny od
Interwat)

Grupa 2

Grupa 3

| | jak Grupa 1

Ustawienia CSV

Separator
pola

Przecinek

Przecinek: separatorem jest znak *,’
Srednik: separatorem jest ‘;’
Tabulator: separatorem jest znak
tabulatora

Separator
dziesietny

Kropka

Kropka: separatorem liczb jest znak ‘.’
Przecinek: separatorem liczb jest znak *,
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Czynnosci...

Zgraj arch. na Zgranie wszystkich nowych rekordéw na
karte SD karte SD
(zgrywane sa tylko te rokordy, ktére zostaty
zarejestrowane od ostatniego zgrywania na
karte SD)
Kasuj archiwum Kasowanie catego archiwum
Modbus
Adres 1 1..247
Predkos¢ 9600 bps | 4800 bps
9600 bps
19,2k bps
38,4k bps
57,6k bps
115,2k bps
Tryb RTU 8N2 | Wyt
RTU 8N2
RTU 8E1
RTU 801
RTU 8N1
Modbus TCP 2)
Wigczony Tak Nie
Tak
Numer portu 502 0...65535
Modbus master
Ustawienia
Predkos¢ 9600 bps | 4800 bps
9600 bps
19,2k bps
38,4k bps
57,6k bps
115,2Kk bps
Tryb RTU 8N2 | RTU 8N2
RTU 8E1
RTU 801
RTU 8N1
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Odst. miedzy 300 100...5000 ms
ramkami
Master 1
Master 1 Wiyt Wyt.: modbus master wytgczony
Zat.: modbus master zatagczony
Adres 1 1...247
Tryb pracy Reczna | Reczna: nalezy recznie skonfigurowac:
.Rejestr bazowy”, ,Liczba wartosci”
i ,Typ wartosci”
Szablon: odczyt wartosci z urza-
dzenia wskazanego w ,Szablon”
Szablon P18, P18, P18D, P19
P18D, | T - rejestr 7501 - temperatura
P19 zmierzona,
RH - rejestr 7502 - wilgotnos¢
wzgledna zmierzona,
DP - rejestr 7503 - punkt rosy
wyliczony
AH - rejestr 7504 - wilgotno$¢ bez
wzgledna wyliczona
P30U
DISP VAL1 - rejestr 7505 - wartos¢
wyswietlana,
MEAS VAL - rejestr 7510 - wartos$¢
zmierzona,
DISP VAL2 - rejestr 7512 - druga
warto$¢ wyswietlana
Rejestr 4000 0...65535
bazowy
Liczba reje- 1 1...10
strow
Typ rejestrow | ushort 16 | char 8: rejestr typu char (8 bitow ze

znakiem)
uchar 8: rejestr typu unsigned char
(8 bitéw bez znaku)
short 16: rejestr typu short
(16 mbitow ze znakiem)
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Typ rejestrow

ushort 16

ushort 16: rejestr typu unsigned
short (16 bitéw bez znaku)
long 32: rejestr typu long (32 bity ze
znakiem)
ulong 32: rejestr typu unsigned long
(32 bitow bez znaku)
float 32: rejestr typu float (32 bity,
zmienny przecinek ze
znakiem)
sw float 2x16: rejestr typu swapped
float, warto$¢ umieszczona
w dwoch rejestrach szes-
nastobitowych (kolejno$¢
bajtéw 3,2,1,0)
float 2x16: rejestr typu float,
wartos¢ umieszczona
w dwoch rejestrach 16
bitowych (kolejnos¢
bajtéw 1,0,3,2)
long 2x16: rejestr typu long,
warto$¢ umieszczona
w dwoch rejestrach
16 bitowych (32 bity ze
znakiem, kolejnosc¢
bajtéw 1,0,3,2)
sw long 2x16: rejestr typu swapped
long, warto$¢ umiesz-
czona w dwdch
rejestrach 16 bitowych
(32 bity ze znakiem,
kolejnos¢ bajtéw 3,2,1,0)
ulong 2x16: rejestr typu unsigned
long, warto$¢ umiesz-
czona w dwoch
rejestrach 16 bitowych
(32 bity bez znaku,

kolejnos¢ bajtow 1,0,3,2)
sw ulong 2x16 : rejestr typu
swapped unsigned
long, wartosc¢
umieszczona
w dwoch rejestrach
16 bitowych (32 bity
bez znaku, kolej-
nos$¢ bajtow 3,2,1,)
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Interwat 5000 5...36000 ms
Max. czas 2000 100...5000 ms
odpowiedzi
Funkcja odp. Funkcja Funkcja 0x03
master 0x03 Funkcja 0x04
Max. liczba
powt. 0 0...10
Master 2
| | jak Master 1
FTP 2
Nie
Wigczony Tak Tak
Port 21 0...65535
www 2
Wiaczony Tak _II\_l;ek
Port 80 80...32000
Ethernet 2
DHCP Zat Wyt wylaczony
Zat: zatgczony
Tryb Auto Auto: autonegocjacja predkosci
100M FDX: 100Mbit full duplex
100M HDX: 100Mbit half duplex
10M FDX: 10Mbit full duplex
10M HDX: 10Mbit half duplex
Adres IP 127.0.0.1 | 0.0.0.0...255.255.255.255
Maska 255.0.0.1 | 0.0.0.0...255.255.255.255
podsieci
Brama 0.0.0.0 | 0.0.0.0...255.255.255.255
domysina
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Bezpieczenstwo

Admin

Wigczony Tak Nie
Tak
Hasto 0...99999999
Uzytkownik 1
Wigczony Tak Nie
Tak
Poziom Poziom 2 | Poziom 0: zmiana wszystkich
parametrow
Poziom 1: zmiana wszystkich para-
metréw z wytgczeniem
z podmenu Bezpieczenstwo
Poziom 2: zmiana SP, numeru
programu, zegara
Hasto 0...99999999
Uzytkownik 2
| | ipkuzytonnik1 | |
Uzytkownik 3
| | ik Uzytkownik 1 | |
Ustawienia
Podswietlenie 100% | 0...100 %
LCD
Wytgczenie 00:00:00 | 00:00:00...01:00:00
podsw. Whpisanie wartosci 00:00:00 powo-
duje wytgczenie funkgciji
Jezyk Polski English
Polski
Deutsch
Pokaz stan wy Nie Nie
Tak
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Pokaz stanwe.b Nie Nie
Tak
Pokaz zegar Nie Nie
Tak
Pokaz stan Nie Nie
rej. Tak
Godzina
Data
Ust. Przywrécenie nastaw fabrycznych
fabryczne (oproécz ustawien grupy Ethernet)
Informacje
Typ RE92
Wersja loadera | np. 1.00
Wersja pro- np.
gramu 1.00.00
Numer seryjny np.
12010001
Adres MAC 2

) — nastawa fabryczna i zakres zmian zalezny od pola wejscie 3

2)

w kodzie wykonan
— widoczne dla wykonania z ethernetem
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8. WEJSCIA | WYJSCIA REGULATORA

Regulator RE92 ma dwa uniwersalne wejscia pomiaro-
we, jedno wejscie dodatkowe (opcja), dwa wejscia interfejsowe
(z urzadzen slave przez modbus master), trzy wejscia binarne
- sprzetowe, trzy wejscia binarne modbus.

8.1. Wejscie pomiarowe 1
Wejscie 1jestzréodiemwartoscimierzonejbioracejudziat
w regulacji oraz w alarmach.

Wejscie 1 jest wejsciem uniwersalnym, do ktérego
mozna podtgczy¢ réznego typu czujniki lub sygnaty standardowe.
Wybér typu sygnatu wejsciowego dokonywany jest parametrem
[Typ wejscia]l. Wyswietlang jednostke ustawia sie przez para-
metr [Jednostka). Pozycje punktu dziesietnego, ktory okresla
format wyswietlania warto$ci mierzonej i zadanej ustawia sie
przez parametr [Poz.kropki].

Dla termoelementéw nalezy ustawi¢ sposdb kompensacji
temperatury zimnych koncéw przez parametr [Kompensacjal.
Ustawienie [Kompensacja] na [Auto] oznacza kompensacje
automatyczng a na [Reczna] temperatura kompensacji jest
okreslona przez parametr [Temp komp].

Dla wejs¢ liniowych nalezy ustawi¢ wskazanie dla dolnego i gérne-
go progu wejscia analogowego przez parametr [MinWeAnalog]
i [MaxWeAnalog].

Korekcja wskazania wartos$ci mierzonej jest dokonywana przez
parametr [Korekta).

W przypadku, gdy wartos¢ mierzona jest niestabilna, mozna
wigczy¢ filtr cyfrowy o programowanej statej czasowej. Nalezy
ustawic¢ jak najmniejsza statg czasowa filtru, przy ktérej wartosé
mierzona jest stabilna. Duza stata czasowa moze powodowaé
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niestabilno$¢ regulacji. Statg czasowg filtra — parametr [Filtr]
mozna ustawi¢ od 0,2 do 100 sekund.

Parametry dotyczace wejScia pomiarowego 1 znajdujg sie
w menu: Wejscia » Wejscie analogowe 1.

8.2. Wejscie pomiarowe 2
Wejscie 1 jest zrédtem warto$ci mierzonej biorgcej
udziat w regulacji oraz w alarmach.

Parametry dotyczace wejscia pomiarowego 2 sg identyczne jak
dla wejscia 1, a znajdujag sie w menu: Wejscia > Wejscie ana-
logowe 2.

8.3. Wejscie pomiarowe 3

Wejscie 3 moze by¢ wykorzystywane jako:

* sygnat regulowany dla dowolnego kanatu (jako wejscie
samodzielne lub sktadnik dla sygnatu ztozonego z innym
wejsciem),

*  wartos¢ zadana dla dowolnego kanatu,

* dodatkowy punkt pomiarowy — do obejrzenia na ekranie
pomiarowym.

Wejscie 3 jest wejsciem, do ktérego mozna podtaczyé sygnaty
standardowe. Wybor typu sygnatu wejsciowego dokonywany
jest parametrem [Typ wejscia). Wyswietlang jednostke ustawia
sie przez parametr [Jednostka]. Pozycje punktu dziesietnego,
ktory okresla format wyswietlania wartosci mierzonej i zadanej
ustawia sie przez parametr [Poz.kropki].

Nalezy ustawi¢ wskazanie dla dolnego i gérnego progu wejscia
analogowego przez parametr [MinWeAnalog] i [MaxWeAnalog].

Korekcja wskazania wartosci mierzonej jest dokonywana przez
parametr [Korekta].
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W przypadku, gdy wartos¢ mierzona jest niestabilna, mozna
wigczyc filtr cyfrowy o programowanej statej czasowej. Statg
czasowgq filtra — parametr [Filtr] mozna ustawi¢ od 0,2 do 100
sekund.

Parametry dotyczace wejscia pomiarowego 3 znajdujg sie
w menu: Wejscia = Wejscie analogowe 3.

8.4. Wejscia interfejsowe 1, 2
Wejécia interfejsowe 1 i 2 mogg by¢ wykorzystywane jako:
+ sygnat regulowany dla dowolnego kanatu,
+ warto$¢ zadana dla dowolnego kanatu.
+ sygnat odniesienia do sterowania alarmow,
+ Zrédto sygnatu retransmitowanego na wyjscie analogowe

Wejscia interfejsowe 1 i 2 sg wejsciami, dla ktérych wielkoscia-
mi mierzonymi sg wartosci odczytane funkcjg modbus master 1
lub 2. Wybor wielkosci mierzonej dokonywany jest parametrem
[Przydzial], w ktérym nalezy wybra¢ urzadzenie, z ktérego sg
odczytywane wartosci rejestréow (Master 1 czy Master 2) oraz
wskazac rejestr, ktéry ma by¢ przypisany jako warto$¢ mierzona
[Numer rejestru]. Wyswietlang jednostke ustawia sie przez
parametr [Jednostka]. Pozycje punktu dziesietnego, ktéry okre-
$la format wyswietlania wartosci mierzonej i zadanej ustawia sie
przez parametr [Poz. kropki].

Korekcja wskazania wartosci mierzonej jest dokonywana przez
parametr [Korekta).

W przypadku, gdy wartos¢ mierzona jest niestabilna, mozna
wiaczy¢ filtr cyfrowy o programowanej statej czasowe;.
Stalg czasowgq filtra — parametr [Filtr] mozna ustawi¢ od 0,2
do 100 sekund.

Parametry dotyczace wejs¢ zewnetrznych 1 i 2 znajdujq sie
odpowiednio w menu: Wejscia > Wejscie modbus 1, Wejscia =
Wejscie modbus 2.
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8.5. Wejscia binarne

Funkcja wejs¢ binarnych ustawiana jest przez parametr
[Funkcja], znajduja sie w menu: Wejscia =»Wejscie binarne 1,
Wejscia =>Wejscie binarne 2 i Wejscia = Wejscie binarne 3.
Nastepnie wejscia binarne nalezy przydzieli¢ do odpowiedniego
kanatu.

Regulator wyposazony jest rowniez w trzy dodatkowe wejscia
binarne modbus slave - sterowane poprzez interfejs.

Funkcja interfejsowych wejs¢ binarnych ustawiana jest
przez parametr [Funkcja], znajduje sie w menu: Wejscia -
Modb wejscie binarne 1, Wejscia - Modb wejscie binarne 2
i Wejdcia > Modb wejscie binarne 3.

Dostepne sg nastepujace funkcje wejscia binarnego:

*  bez funkcji — stan wejscia binarnego nie wptywa na prace
regulatora,

* stop — podczas aktywnego wejscia binarnego przerywa-
na jest regulacja, a wyjscia regulacyjne zachowujg sie,
jak po uszkodzeniu czujnika, alarm lub retransmisja dziata
niezaleznie,

e przelaczenie na prace reczng — podczas aktywnego
wejscia binarnego regulator jest w trybie sterowania recznego,

e przetaczenie na kolejne SP — podczas aktywnego wej-
Scia binarnego warto$¢ zadana przetagczana jest na kolejng
(np. z SP1 na SP2),

* start programu — po aktywacji wejscia binarnego rozpo-
czynany jest proces regulacji programowej,

 skok do nastepnego odcinka — po aktywacji wejscia
binarnego nastepuje przejscie do nastepnego odcinka
regulacji programowej,

e zatrzymanie naliczania wartosci zadanej w programie —
podczas aktywnego wejscia binarnego nastepuje zatrzyma-
nie naliczania wartosci zadanej dla regulacji programowe;j,

* zakonczenie realizacji programu — po aktywacji wejscia
binarnego nastepuje przejscie na koniec programu,
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e zatrzymanie programu z mozliwoscia kontynuacji — po
aktywacji wejscia binarnego nastepuje stop regulacji a pro-
gram jest zatrzymany w biezgcym miejscu,

* zatrzymanie programu i przejscie na poczatek — po akty-
wacji wejscia binarnego nastepuje stop regulacji a program
jest ustawiony na poczatek,

e zrodlo dla SP z wejscia 1, 2 lub 3 - podczas
aktywnego wejscia binarnego wartos¢ zadana przetgczana
jest na warto$¢ z dowolnego wejscia pomiarowego lub wej-
Scia interfejsowego.

* Kasowanie alarmu timera — aktywacja wejscia binarnego
powoduje wytgczenie przekaznika odpowiedzialnego
za alarm timera i reset czasu timera.

e cykliczne przetaczanie pomiedzy SP—po aktywacjiwejscia
binarnego wartos¢ zadana przetagczana jest na kolejng
w petli (SP1 >> SP2 >> SP3 >> SP4 >> SPIN1 >> SPIN2
>> SPIN3 >> SPMd1 >> SPMd2 >> SP1),

Uwaga.
Jezeli do jednego kanatu zostanie przydzielone wiecej niz jed-
no wejscie binarne, to kazde z nich musi mie¢ ustawiong inng
funkcje.

9. WYJSCIA REGULATORA

Regulator RE92 ma szes$¢ wyjs¢ binarnych oraz dwa
wyjscia analogowe pradowe i napieciowe (opcja).

9.1. Wyjscia regulacyjne

Wyjscie o funkcji [Grzanie] jest wyjSciem rewersyjnym
(odwrotnym). Jest to wyjscie wykorzystane w regulacji, podczas
ktorej wzrost wartosci sygnatu regulowanego powoduje spadek
wartosci sygnatu wyjsciowego. Wyjscie o takiej funkcji zosta-
nie przydzielone podczas konfiguracji kanatu do regulacji typu
grzanie lub do toru grzania w regulacji typu grzanie chtodzenie
lub do otwierania zaworu w regulacji krokowe;j
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Wyijscie o funkcji [Chfodzenie] jest wyjSciem nierewersyjnym
(wprost). Jest to wyjscie wykorzystane w regulacji, podczas
ktorej wzrost wartosci sygnatu regulowanego powoduje wzrost
wartosci sygnatu wyjsciowego. Wyjscie o takiej funkcji zostanie
przydzielone podczas konfiguracji kanatu do regulac;ji typu chto-
dzenie, do toru chiodzenia w regulacji typu grzanie-chtodzenie
lub do zamykania zaworu w regulacji krokowe;j.

Dla regulacji proporcjonalnej (z wyjatkiem wyjs¢ analogowych)
dodatkowo ustawia sie okres impulsowania. Okres impulsowa-
nia jest to czas, jaki uptywa pomiedzy kolejnymi zatgczenia-
mi wyjscia podczas regulacji proporcjonalnej. Diugos$¢ okresu
impulsowania nalezy dobra¢ zaleznie od wifasnosci dyna-
micznych obiektu i odpowiednio do urzadzenia wyjsciowego.
Dla szybkich proceséw zaleca sie stosowac przekazniki SSR.
Wyjscie przekaznikowe stosowane jest do sterowania stycz-
nikbw w procesach wolnozmiennych. Zastosowanie duzego
okresu impulsowania do sterowania procesow szybkozmien-
nych moze daé¢ niepozadane efekty w postaci oscylacji. Teore-
tycznie, im mniejszy okres impulsowania tym lepsza regulacja,
jednak dla wyjscia przekaznikowego powinien by¢ tak duzy,
jak to mozliwe, w celu wydtuzenia zycia przekaznika.

Zalecenia dotyczace okresu impulsowania Tablica 2
Wyijscie Okres impulsowania to Obciagzenie
zalecany >20 s, min.
przekaznik elek- );0 s 2A230Vac.
tromagnetyczny
min. 5s 1A/230V a.c.
wyjscie tranzysto- 1.3s przekaznik potprze-

rowe wodnikowy (SSR)
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9.2. Wyjscia alamowe

Konfigurowanie alarméw odbywa sie dwustopniowo:
1. W podmenu [Wyjscie k] - gdzie k=1...6 (menu: Wyjscia)
nalezy:

wybraé¢ numer kanatu lub wejscia, do ktérego przydzielone

jest konfigurowane wyjscie — parametr [Przydziaf],

parametr [Funkcja] ustawi¢ na wartos¢ [Alarm].

2. W podmenu [Alarmy] dla kazdego z wyj$¢ zdefiniowanych
jako alarm nalezy ustawic:

rodzaj alarmu — parametr [Typ],

wartos¢ zadang — parametr [SP] - jest to warto$¢ sygnatu
regulowanego lub pomiarowego, ktéra powoduje zatacze-
nie wyjscia,

odchytka od wartosci zadanej w kanale — parametr
[Odchytka] - jest to warto$¢ odchyiki regulaciji, ktéra powo-
duje zatgczenie wyijscia,

histereza zataczania wyjscia — parametr [Histereza] - jest
to strefa wokét punktu zadziatania alarmu, w ktdrej stan
wyjscia nie jest zmieniany,

pamie¢ alarmu - parametr [Pamie¢], [Tak] - oznacza,
ze wystgpienie alarmu zostanie ,zatrzasnigte” dopoki
operator nie potwierdzi jego wystagpienia.

% Odchytka (>0)
sp sp sp
5 J Odchytka (<0)
bezwzgledny gérny bezwzgledny dolny wzgledny gérny
[Gérny bezw.] [Dolny bezw.] [Gorny wzgl.]
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2 i Odchytka (>0) Odchytka i Odchytka
Hr sp el HE SP H SP
i Odchytka (<0) Odchytka i Odchytka
W
wzgledny dolny wzgledny wzgledny
[Dolny wzgl.] wewnetrzny zewnetrzny
[Wewn. wzgl.] [Zewn. wzgl.]

Rys.15. Rodzaje alarméw

9.3. Funkcja timera

Konfigurowanie timeréw odbywa sie dwustopniowo:

1. W podmenu [Wyjscie k] - gdzie k=1...6 (menu: Wyjscia)

nalezy:

= Wybra¢ numer kanatu lub wejscia, do ktérego przydzielone

jest konfigurowane wyjscie — parametr [Przydziat],
= parametr [Funkcja] ustawi¢ na wartos¢ [Timer].

2. W podmenu [Timer k] - gdzie k=1...6 (menu: Timers)

dla kazdego timera nalezy:
= wigczy¢ funkcje timera — parametr [Funkcja],

= nastawi¢ czas — parametr [Czas] — jest to czas, od ktore-

go, w momencie osiggniecia przez regulator temperatury
zadanej (SP) timer rozpoczyna zliczanie w dét. Po odlicze-
niu do zera zostaje ustawiony alarm timera i wysterowany
przekaznik odpowiedzialny za alarm timera,

wybraé rodzaj podtrzymania wyj$cia — parametr [Podtrzy-
manie wyjscia]

nastawi¢ czas podtrzymania wyjscia — parametr [Czas
podtrz.] — jest to czas, ktéry zaczyna byc¢ zliczany w dot
w momencie, gdy zostat ustawiony alarm timera i wystero-
wany zostat przekaznik odpowiedzialny za funkcje alarmu
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timera. Po odliczeniu do zera zostaje wyzerowany alarm
timera i wytgczony zostaje przekaznik,

= wybrac typ alarmu — parametr [Typ] — parametr ten nalezy
ustawi¢ gdy w podmenu [Wyjscie -> Przydzial] wybrane
jest: Wejscie 1, Wejscie 2, Wejscie 3, WE1+2+3,

= nastawi¢ warto$¢ zadang — parametr [SP] - parametr ten
nalezy ustawi¢ gdy w podmenu [Wyjscie -> Przydziaf]
wybrane jest: Wejscie 1, Wejscie 2, Wejscie 3, WE1+2+3.

Jezeli w podmenu [Wyjscie -> Przydzial] wybrano: kanat 1
lub kanat 2 funkcja timera dziata tylko dla regulacji: grzanie,
chlodzenie.

Jezeli na powigkszonym ekranie timera dokonano zmian w jego
ustawieniach, to w celu aktualizacji parametréw, nalezy doko-
nac resetu timera.

PV
SP-

odliczanie czasu w dot
™

czas [sek]

kasowanie timera

alarm timera

Rys. 16. Zasada dziatania timera przy podtrzymaniu ciggtym
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Rys. 17. Zasada dziatania timera przy podtrzymaniu czasowym

9.4. Wyjscia retransmisyjne

Wyjscie analogowe moze byé wykorzystane
do retransmisji wybranej wielkosci, np. w celu rejestracji
temperatury w obiekcie lub powielania wartosci zadanej w pie-
cach wielostrefowych.

Retransmisja sygnatu jest mozliwa, jesli regulator ma wyjscie
analogowe 1 lub 2.

Nalezy ustawi¢ parametr [Funkcja] na [Retfransmisja). Rodzaj
sygnatu do retransmisji ustawia sie przez parametr [Zrodio
sygn.]. Rodzaj sygnatu wybiera sie pomiedzy [Sygnat regul]
— sygat regulowany, [Odchytka]l — odchytka regulacji a [SP]
— warto$¢ zadana. Kolejny parametr to [Rodzaj wyjscia],
ktory okre$la zakres wyjScia analogowego. Dodatkowo
nalezy ustawi¢ gorng i dolng granice sygnatu do retransmisji
[Min.Wartos¢] i [Max.Wartosg¢].

Parametry dotyczace wyjscia retransmisyjnego dodatkowego
znajdujg sie w menu: Wyjscia - Wyjscie analogowe 1 i Wyjscia
- Wyjscie analogowe 2.
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Na rysunku 18 pokazana zostata metoda przeliczenia sygnatu
retransmitowanego na odpowiedni wyjsciowy sygnat analogowy.

sygnat 4
wyjsciowy
WY¥max |~~~ " TTTTT T T T T TTTT TS |
]
1
1
1
1
1
Wymin I
| 1
| 1
I I sygnat
: ! retransmitowany
Min.Wartosé¢. Max.Wartos¢

Rys. 18. Przeliczenie sygnatu do retransmisji

Parametr [Min.Wartosé] mozna ustawi¢ jako wiekszy
od [Max.Wartos¢], lecz wtedy sygnat wyjsciowy bedzie
odwrécony.

9.5. Wyjscia sygnalizacyjne

Kazde z wyj$¢ binarnych moze by¢ wykorzystane
do ,retransmisji” stanu okreslonego wejscia binarnego, okre-
Slonego rejestru interfejsowego wejscia binarnego lub reje-
stru bezposrednio sterujacego wyjsciem binarnym. W tym
celu, podczas konfiguracji wyjscia w parametrze [Przydzial]
nalezy wybrac pozycje:

*  [We.bin 1] — zwarcie wejscia binarnego 1 powoduje aktyw-
nosc¢ wyjscia,
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[We.bin 2] — zwarcie wejscia binarnego 2 powoduje aktyw-
nosc¢ wyjscia,

[We.bin 3] — zwarcie wejscia binarnego 3 powoduje aktyw-
nosc¢ wyjscia,

[We.bin 1 neg] — rozwarcie wejscia binarnego 1 powoduje
aktywnosc¢ wyjscia,

[We.bin 2 neg] — rozwarcie wejscia binarnego 2 powoduje
aktywnos$c¢ wyjscia,

[We.bin 3 neg] — rozwarcie wejscia binarnego 3 powoduje
aktywnos$¢ wyjscia.

[ModbWe.bin 1] — (rejestr 4055) wpisanie do rejestru warto-
Sci 1 powoduje aktywnosc¢ wyijscia,

[ModbWe.bin 2] — (rejestr 4056) wpisanie do rejestru warto-
$ci 1 powoduje aktywnos$¢ wyjscia,

[ModbWe.bin 3] — (rejestr 4057) wpisanie do rejestru warto-
$ci 1 powoduje aktywnos$¢ wyjscia,

[ModbWe.bin 1 neg] — (rejestr 4055) wpisanie do rejestru
wartosci 0 powoduje aktywnosc¢ wyjscia,

[ModbWe.bin 2 neg] — (rejestr 4056) wpisanie do rejestru
wartosci 0 powoduje aktywnos$c¢ wyjscia,

[ModbWe.bin 3 neg] — (rejestr 4057) wpisanie do rejestru
wartosci 0 powoduje aktywnosc¢ wyjscia,

[Modb.reg ] — wpisanie do ponizszego rejestru wartosci 1
powoduje aktywnos¢:

- wyjscia 1 (rejestr 4058),

- wyjécia 2 (rejestr 4059),

- wyjscia 3 (rejestr 4060),

- wyjscia 4 (rejestr 4061),

- wyjscia 5 (rejestr 4062),

- wyjscia 6 (rejestr 4063),

[Modb.reg neg] — wpisanie do ponizszego rejestru wartosci 0
powoduje aktywnosc¢:

- wyjscia 1 (rejestr 4058),

- wyjscia 2 (rejestr 4059),

- wyjscia 3 (rejestr 4060),

- wyjscia 4 (rejestr 4061),

- wyjscia 5 (rejestr 4062),
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10. KONFIGURACJA KANALOW

10.1. Sygnat regulowany

Sygnatem regulowanym w kanale moze by¢ pomiar
ze wskazanego wejscia (We1, We2, We3, Modbus We1, Modbus We2)
lub kombinacja warto$ci pomiaréw z dwéch wejs¢ (We1 + We2,
We1+ We3, We2 + We3).

Ztozony sygnat regulowany wyliczany jest przez regulator
Ze wzoru:

Sygnat regulowany = [Wsp. dla We K] * We k + [Wsp. dla We k] * We k

gdzie k oznacza numer wejscia 1...3.

Przykiad 1:

Aby regulowac réznice sygnatéow z wejscia 2 i wejscia 3 nalezy
wpisac:

[Sygnat.reg.] = [We2+We3]; [Wsp. dla We 2] =1,0

[Wsp. dla We 3] =-1,0.

Przyktad 2:

Aby regulowac $rednig arytmetyczng sygnatéw z wejscia 1 i
wejscia 2 nalezy wpisac:

[Sygnat.reg.] = [We1+We2]; [Wsp. dla We 1]=0,5

[Wsp. dla We 2] =0,5.

10.2. Rodzaje regulacji

Regulacja typu grzanie

Regulator realizuje ten typ regulacji, gdy parametr
[Rodzaj Reg.] w menu: Kanat 1 »  Regulacja lub Kanat 2
- Regulacja jest ustawiony na [Grzanie]. Jest to regulacja
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rewersyjna (odwrotna), podczas ktérej wzrost wartosci sygnatu
regulowanego powoduje spadek wartosci sygnatu wyjsciowego.
Podczas konfiguracji wyjscie przydzielone do kanatu musi mie¢
ustawiong funkcje [Grzanie].

Regulacja typu chtodzenie

Regulator realizuje ten typ regulacji, gdy parametr [Rodzaj Reg.]
w menu: Kanat 1 - Regulacja lub Kanat 2 - Regulacja
jest ustawiony na [Chfodzenie]. Jest to regulacja nierewersyjna
(wprost), podczas ktérej wzrost wartosci sygnatu regulowanego
powoduje wzrost wartosci sygnatu wyjsciowego. Podczas kon-
figuracji wyjscie przydzielone do kanalu musi mie¢ ustawiong
funkcje [Chfodzenie].

Regulacja z dwoma torami typu grzanie-chtodzenie
Regulator realizuje ten typ regulacji, gdy parametr [Rodzaj Reg.]
w menu: Kanat 1 -  Regulacja lub Kanat 2 -  Regulacja
jest ustawiony na [Grz.-Chfodz.]. Do kazdego toru regulaciji
nalezy ustawi¢ strefe rozsuniecia dla chiodzenia — parametr
[Rozsuniecie] i ustawi¢ zestaw parametréw PID oraz dla chto-
dzenia PIDC.
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(grzanie)

tor pomocniczy

\ (chtodzenie)

0%

I
I I
I I
| I
T
warto$¢ zadana temperatura [°C]

Rys. 19. Regulacja z dwoma torami - typu grzanie-chtodzenie

Regulacja tréjstawna krokowa

W regulatorze sg dostepne dwa algorytmy regulacji krokowej

do sterowania sitownikami:

*  bez sygnatu zwrotnego z zaworu — otwieranie i zamykanie
zaworu odbywa sie na podstawie parametréow PID i odchyt-
ki regulacji,

*  z sygnatem zwrotnym z pozycjonera zaworu — otwieranie
i zamykanie zaworu odbywa sie na podstawie parametrow
PID, odchyiki regulacji i pozycji zaworu odczytanej z wej-
Scia 3.

Aby wybrac¢ regulacje tréjstawng krokowa, parametr [Rodzaj Reg.]
w menu: Kanat 1 -  Regulacja lub Kanat 2 -  Regula-
cja nalezy ustawi¢ na [Zawdr] lub na [Zawor zwr]. Do kazdego
toru regulacji nalezy ustawi¢ strefe nieczuto$ci wokot wartosci
zadanej, w ktérej zawor nie zmienia swego potozenia - parametr
[Rozsunigcie] i ustawi¢ zestaw parametrow PID. Dla regulaciji
krokowej algorytm samostrojenia jest niedostepny.

Regulacja krokowa bez sygnatu zwrotnego wymaga ustawienia
dodatkowo parametréw: czas otwarcia zaworu [Czas otw. zaworul],
czas zamkniecia zaworu [Czas zamkn. zaworu], minimalny
czas pracy zaworu [Min czas pracy zaw.].
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Rys.20. Regulacja trojstawna krokowa bez sygnatu zwrotnego

Zasada dziatania algorytmu przedstawionego na rys. 20 polega
na przeliczeniu zmiany sygnatu sterujgcego na czas zatgczenia
przekaznika otwierania/zamykania odniesionego do czasu pet-
nego otwarcia/zamkniecia.

Podczas wielokrotnych zmian kierunku ruchu zaworu na sku-
tek bezwtadno$ci napedu lub jego zuzycia, przy jednoczesnym
braku sprzezenia zwrotnego z potozenia zaworu, nieuniknione
jest powstawanie roznic pomiedzy wyliczonym a rzeczywistym
potozeniem zaworu. W celu eliminacji tych réznic regulator
realizuje funkcje automatycznego pozycjonowania napedu pod-
czas pracy. Funkcja ta nie wymaga interwencji uzytkownika,
a jej dziatanie polega na przedtuzeniu czasu zatgczenia prze-
kaznika, gdy sygnat sterujacy osiagnie wartos¢ 0% lub 100%.
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Od chwili osiggniecia sygnatu 100% / 0% przekaznik otwierania/
zamykania pozostanie zatgczony przez czas rowny wartosci cza-
su petnego otwarcia/zamkniecia zaworu. Gdy tylko sygnat steru-
jacy bedzie rowny od wartosci maksymalnych pozycjonowanie
zaworu zostanie przerwane.
W szczegdlnym przypadku pozycjonowanie realizowane jest
przez catkowite zamkniecie zaworu, wykonywane jest to kaz-
dorazowo po:

- zataczeniu zasilania regulatora,

- zmianie czasu petnego otwarcia/zamknigcia.
Czas petnego otwarcia zaworu moze mie¢ warto$¢ inng
od czasu zamkniecia. W przypadku zastosowania napedu o jed-
nakowych czasach nalezy ustawi¢ oba parametry na tg samag
wartosc.

Regulacja kaskadowa

Regulacja kaskadowa uzywana jest w procesach o duzych
opdznieniach, aby otrzymac jak najlepszg jakosc¢ regulaciji.
Kanat drugi dziata jako regulator podrzedny, ktéry steruje
wyjsciem. Kanat pierwszy dziata jako regulator nadrzedny i wy-
znacza warto$¢ zadang dla regulatora podrzednego.

PID
O s [
Kanat 1
PV D—T przeskalowanie]

na zakres
kanatu 2

PID wyjécie sterujace
_— "y
Kanat 2

Vo 1

Rys. 21. Regulacja kaskadowa
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Aby wybra¢ regulacje kaskadowag nalezy ustawi¢ kanat pierw-
szy na regulacje PID. W drugim kanale nalezy parametr [Rodzaj
Reg.] w menu: Kanat 2 -  Regulacja ustawi¢ na [Kaskada].
Do przeskalowania wyjscia kanatu nadrzednego nalezy usta-
wi¢ parametry [Kask.SP Lo] i [Kask.SP Hi] w menu: Kanat 2 -
Warto$¢ zadana.

Funkcja ,,Gain Scheduling”

Dla systemow regulacji, gdzie obiekt zachowuje sie zdecydo-
wanie inaczej w réznych temperaturach zalecane jest uzycie
funkcji ,Gain Scheduling”. Regulator pozwala zapamietaé
do czterech zestawdw parametrow PID i przetgczac je auto-
matycznie. Przetaczanie pomiedzy zestawami PID przebiega
bezuderzeniowo oraz z histerezg, aby wyeliminowac oscylacje
na granicach przetgczen.

Parametr [Typ GS] ustala sposo6b dziatania funkc;ji.

[Wiyt] Funkcja wytaczona

[SP] a) Przefaczanie w zaleznosci od wartosci
zadanej.

Dodatkowo nalezy wybrac tez ilos¢ zestawdw
PID — parametr [GS Liczba poz.], oraz ustawic
w zaleznosci od ilosci zestawow PID poziomy
ich przetaczen [GS Poziom 1-2], [GS Poziom 2-3],
[GS Poziom 3-4].

b) Dla regulacji programowej mozna ustawic
indywidualnie dla kazdego odcinka zestaw PID.
Nalezy najpierw dla danego programu ustawi¢
parametr [Gain Scheduling] w menu: Programy
- Program x = Konfig.Prg na [Zaf].

[Zestaw] | Ustawienie na state jednego zestawu PID,
zestaw PID ustawia sie przez parametr
[GS Zestaw].
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PID1

Rys. 22.”Gain Scheduling” przetgczany od SP

Rys. 23. ,Gain Scheduling” przetgczany dla kazdego odcinka
w regulacji programowej
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10.3. Zakres regulacji

Zakres regulacji zdefiniowany jest parametrami
[Dolny prég reg] i [Gorny prég reg]. Zakres regulacji okres$la
parametry brzegowe dla regulacji PID oraz algorytmu samostro-
jenia.

10.4. Wartos¢ zadana w kanale

Wartoscig zadang w kanale moze by¢ jedna z czterech
wartosci zdefiniowanych pod nazwami SP1, SP2, SP3, SP4, war-
tos¢ odczytana z wejscia 1, 2, 3, Modbus We1, Modbus We2.
lub jeden z programéw PRG.

Miekki start

Jezeli w kanale wartos¢ jest regulowana wg SP1, SP2, SP3
lub SP4, to mozna okresli¢ dopuszczalng predko$¢ zmian
sygnatu regulowanego (tzw. miekki start) podczas uruchamia-
nia obiektu lub podczas zmiany wartosci zadanej. Pozwala to
na tagodne dojscie do docelowej wartosci zadanej bez
przeregulowania. Chwilowa wartos¢ zadana zmienia si¢
od wartosci zmierzonej w momencie rozpoczecia naliczania
do przypisanej do kanatu wartosci zadanej. Wybér jednostki
predkosci narostu pomiedzy [narost/min] a [narost/h] ustawia sie
w parametrze [Narost SP], a predkos¢ narostu w parametrze
[Predkos$é¢ narostul].

10.5. Algorytmy regulacji

Algorytm zatacz-wylacz

Gdy nie jest wymagana duza doktadnosé regulaciji
temperatury, zwlaszcza dla obiektéw o duzej statej czasowej
i niewielkim opdznieniu, mozna stosowac regulacje zatgcz-wytacz
z histereza. Zaletami tego sposobu regulaciji jest prostota i nie-
zawodno$é, wadg jest natomiast powstawanie oscylacji, nawet
przy matych wartosciach histerezy.
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Rys. 24. Sposob dziatania wyjscia typu grzanie

Algorytm SMART PID

Gdy wymagana jest wysoka doktadnos¢ regulacji temperatury
nalezy wykorzysta¢ algorytm PID. Zastosowany innowacyjny al-
gorytm SMART PID charakteryzuje sie zwiekszona doktadnos-
cig dla rozszerzonego zakresu klas obiektow regulacji.

Dostrojenie regulatora do obiektu polega na recznym ustawie-
niu wartosci cztonu proporcjonalnego, cztonu catkujacego, czto-
nu rézniczkujacego,

lub automatycznie — za pomoca funkcji samostrojenia.

Sposéb postepowania w przypadku niezadowalajgcej
regulacji PID

Parametry PID najlepiej jest dobieraé, zmieniajac wartos¢
na dwa razy wiekszg lub dwa razy mniejszg. Podczas zmian
nalezy kierowac sie nastepujacymi zasadami:

a) Oscylacje

»  zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci,

+  zwiekszyc¢ czas catkowania,

*  zmniejszy¢ czas rézniczkowania.
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b) Przeregulowania
zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci,
zwiekszy¢ czas catkowania,

zwiekszy¢ czas rézniczkowania.
c) Niestabilnos¢
zmniejszy¢ zakres proporcjonalnosci,

zmniejszy¢ czas rézniczkowania.

d) Wolna odpowiedz skoku:
zmniejszy¢ zakres proporcjonalnosci,
zmniejszy¢ czas catkowania.

Przebieg wielkosci
regulowanej

Algorytmy dziatania regulatora

P PD Pl PID
w
"""""""""""" t pbl | Pbl tdd | PbT  |pbT 9T tdd
pbT | PbT tdT | PbT tiT|PbT ¢iT td?T
Pbl tdl Pbl tdl
Pbl | Pbl tid Pbl til

Rys.25. Sposéb korekcji parametrow PID
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Samostrojenie

Regulator ma funkcje doboru nastaw PID. Nastawy te zapew-
niajg w wiekszosci przypadkow optymalng regulacje.

Aby rozpoczaé samostrojenie nalezy na ekranie pojedynczego
kanatu z regulacjg statowarto$ciowg zaznaczy¢ pole ,
a nastepnie nacisnaé przycisk [Akcja]. Do prawidtowego prze-
prowadzenia funkcji samostrojenia wymagane jest ustawienie
parametrow [Dolny prog reg] i [Gorny prog reg]. Parametr
[Dolny prég reg] nalezy ustawi¢ na wartos¢ odpowia-
dajacg wartosci mierzonej przy wytagczonym sterowaniu.
Dla obiektow regulacji temperatury mozna ustawi¢ 0°C.
Parametr [Gorny prog reg] nalezy ustawi¢ na wartos¢ odpowia-
dajacg maksymalnej warto$ci mierzonej przy zatgczeniu stero-
wania na petng moc.

Komunikat: SELF w polu status regulacji informuje o aktywno-
Sci funkcji samostrojenia. Czas trwania samostrojenia zalezy
od wiasciwosci dynamicznych obiektu i moze trwaé maksymal-
nie 10 godzin. W trakcie samostrojenia lub bezposrednio po niej
mogag powstac przeregulowania, dlatego nalezy nastawi¢ mniej-
szg wartos¢ zadana, o ile to mozliwe.

Samostrojenie sktada sie z nastepujacych etapow:

proces samostrojenia

samostrojenie
zakonczone
sukcesem

- obliczenie nastaw PID i zapamigtanie ich - przejscie do trybu pracy recznej

w pamieci nieulotnej - na wyswietlaczu jest kod btedu, ktéry
- rozpoczecie regulacji PID z nowymi nalezy potwierdzi¢

nastawami
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Proces samostrojenia zostanie przerwany bez obli-
czenia nastaw PID, jezeli wystgpi zanik zasilania regulatora
lub zostanie ponownie wybrane i zaakceptowane pole .

Jezeli samostrojenie nie zostanie zakonczone sukce-
sem to zostanie wyswietlony komunikat btedu.

Samostrojenie i ,,Gain Scheduling”

W przypadku, gdy uzywany jest ,Gain Scheduling”
samostrojenia mozna przeprowadzi¢ na dwa sposoby.

Pierwszy sposéb polega na wybraniu odpowied-
niego zestawu parametréw PID, w ktérym zostang zapisane
obliczone parametry PID i przeprowadzeniu samostrojenia
na poziomie aktualnie wybranej wartosci zadanej dla regulacji
statowartosciowej. Nalezy ustawi¢ parametr [Typ GS] w menu:
Kanatx - Gain Scheduling na [Zestaw], oraz wybra¢ parametr
[GS Zestaw] pomiedzy [PID1] a [PID4].

Drugi sposdb umozliwia automatyczne przeprowa-
dzenie samostrojenia dla wszystkich zestawéw PID. Nalezy
ustawi¢ [Typ GS] na [SP], oraz wybrac¢ liczbe zestawéw PID
do ustawienia - parametr [GS Liczba poz.]. Wartosci zadane
dla poszczegdlnych zestawow PID nalezy podaé w parametrach
[SP1], [SP2], [SP3], [SP4] w menu: Kanat x - Wartos¢ zadana
od najmniejszej do najwieksze;j.
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11. REGULACJA PROGRAMOWA

11.1. Opis parametrow regulacji programowej

Lista parametréw konfiguracji

Tablica 3

[Programy] — zdefiniowane programy dla regulacja programowej

[Program 1] - podmenu programu nr 1

[Program 60] - podmenu programu nr 60

[Konfig.Prg] - podmenu parametréw programu
Nasta- Zakres zmian
Symbol Opis wa parametru
parametru | parametru brycz- o wejécie
rr>1/a czujniki inowe
Start prg. Sposéb Start | Start SP: od wartosci
rozpo- SP okreslonej przez SPO
czecia Start PV: od biezacej wartosci
programu mierzonej
Start SP Poczatko- | 0,0°C | mIN...MAX "
wa wartosé
zadana
Jednostka | Jednostka mm:ss | mm:ss: minuty i sekundy
czasu dla czasu hh:mm: godziny i minuty
trwania
odcinka
Jednostka | Jednostka Min Min: minuty
narostu dla predko- Godz: godziny
Sci narostu
wartosci
zadanej
Blokada Blokada Wyt Wyt nieaktywna
od odchyiki Dolna: dolna
regulacji Gorna: gérna
Wewn.: dwustronna
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llos¢ po- Liczba 1 1...999
wtérzen powtdrzen
programu
Zanik Regulacja Konty- | Kontynuacja: kontynuacja
zasilania po zaniku nuacja programu
zasilania Stop: zatrzymanie
regulacji
Koniec Regulacja Stop Stop: zatrzymanie
prg. na koniec regulaciji
programu Ostatnie SP: regulacja
statowartosciowa
z wartoscig zadang
z ostatniego odcinka
Gain Funkcja Wyt Wyt wylaczona
Sched. ,Gain Zat: zataczona
Schedu-
ling” dla
programu

[Odcinek 1] — podmenu parametréw odcinka nr 1

[Odcinek 15] — podmenu parametréw odcinka nr 15

Symbol Opis Nasta- Zakres zmian
parametru | parametru | wa fa- parametru
brycz- - .-
na czujniki wejscie
liniowe
Typ Rodzaj Czas Czas: odcinek okreslony
odcinka odcinka przez czas
Narost: odcinek okreslony
przez narost
Wytrzymanie: wstrzymanie
wartosci zadanej
Koniec: koniec programu
Docelowe | Wartos¢ 0,0°C MIN...MAX "
zadana
na koncu
odcinka
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Czas Czas trwa- | 00.01 00.01...99 59 2
odcinka nia odcinka ' ’
Predkos¢ | Predkosé 0,1 0,1..550,0 ° 1..5500°C 3)4
narostu narostu /jedn. czasu™ jedn. czasu
wartosci (0,1...990,0 T (1..9900 °F 3)
zadanej /jedn. czasu™) | jedn. czasu ¥)
Odchytka | Wartos¢ 0 0,0..200,0°C | g...2000 °C ?
odchyiki (0,0..360,0°F) | (0...3600 °F %)
regulacji,
powyzej
ktorej
naliczanie
wartosci
zadanej
jest zatrzy-
mane
Zdarz. 1 Stan zda- Wyt | Wyt: wylgczone
rzenia nr 1 Zat: zataczone
Zdarz. 2 Stan zda- Wyt | Wyt: wylgczone
rzenia nr 2 Zat. zatgczone
Zdarz. 3 Stan zda- Wyt | Wyt wytgczone
rzenia nr 3 Zat: zatlaczone
Zdarz. 4 Stan zda- Wyt | Wyt wytgaczone
rzenia nr 4 Zat: zalaczone
Zdarz. 5 Stan zda- Wyt Wyt: wytaczone
rzenia nr 5 Zat. zatgczone
Zdarz. 6 Stan zda- Wyt Wyt: wylaczone
rzenia nr 6 Zat: zatlaczone
Zestaw Zestaw PID | PID1 PID1: PID1
PID dla odcinka PID2: PID2
PID3: PID3
PID4: PID4

") Patrz tablica TBD.

2)

Jednostka czasu okreslona jest przez parametr [Jednostka czasu]

%) Rozdzielczosé z jaka pokazywany jest dany parametr zalezy od para-
metru [Poz.kropki] — pozycja punktu dziesietnego.
4) Jednostka narostu okreslona jest przez parametr [Jednostka narostu]

78




11.2. Definiowanie programéw wartosci zadanej

Mozna zdefiniowaé 60 programéw. Maksymalna liczba
odcinkéw w programie wynosi 15.
Aby parametry dotyczace regulacji programowej byty widoczne
w menu parametr [Rodzaj SP] musi by¢ ustawiony na [PRG].
Dla kazdego programu nalezy ustawi¢ parametry podane
w podmenu parametréw programu. Dla kazdego odcinka nalezy
wybrac rodzaj odcinka a nastepnie parametry zalezne od rodzaju
odcinka wedtug tablicy 4.

Lista parametrow konfiguracji odcinka Tablica 4

[Typ odcinka] = | [Typ odcinka] = | [Typ odcinka] = | [Typ odcinka] =
[Czas] [Narost] [Wytrzymanie] [Koniec]

Docelowe SP | Docelowe SP Czas odcinka

Czas odcinka | Predkos¢ narostu
Odchytka Odchyitka

Rysunek 26 i tablica 5 przedstawiajg przyktadowy program
wartosci zadanej. W programie przyjeto, ze temperatura
w obiekcie ma wzrastaé od temperatury poczatkowej w obiek-
cie do 800°C z predkoscig 20°C na minute przy aktywnej blo-
kadzie od odchytki. Nastepnie przez 120 minut temperatura
ta jest utrzymywana (blokada wytaczona), po czym temperatura
ma spadac¢ do 50°C przez czas 100 minut (blokada wylaczona),
podczas schtadzania obiektu nalezy zataczy¢é wentylator pod-
taczony do wyjscia nr 2 (w menu Wyjscia—>Wyjscie2: parametr
[Funkcja] ustawiony na [Zdarz.Prg.] i parametr [Zdarz.Prg.]
ustawiony na [Zdarz.1.0dc]).
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>
120 min 100 min czas

Rys.26. Przyktadowy program

Wartosci parametréw dla przykltadowego programu  Tablica 5

Parametr Wartos¢ Znaczenie
Start naliczania wartosci
Start prg. Start PV | zadanej od biezacej tem-
peratury
Jednostka . Jednostka dla czasu:
czasu hh:mm godziny i minuty
Jednostka Min Jednostka dla predkosci
narostu narostu: minuty
Konfig.Prg Blokada dla programu
Blokada Wewn aktywna - dwustronna
llosé . P
powtérzen 1 Liczba powtérzen programu
Zanik Kontynu- | Kontynuacja programu
zasilania acja po zaniku zasilania
: Zatrzymanie regulacji
Koniec prg. Stop po zakonczeniu programu
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Rodzaj odcinka: predkos¢

Typ odcinka Narost narostu
Docelowe 800 Docelowa warto$¢ zadana:
800,0 °C
: Predkos¢ Predkos$¢ narostu 20,0 °C
Odeinek 1 narostu 20 / minute
Blokada aktywna, gdy
Odchytka 50 odchytka przekroczy 50,0 °C
Zdarz.1 Wyt ﬁc}j/}aat(z;gg;]ag na wyjsciu 2:
Typ odinka | Wytrzymarie | Rodzal oddinka: weirzyma-
; Czas Czas odcinka 2h00 = 120
Odcinek 2 odcinka 02.00 minut
Zdarz.1 Wyt ﬁ?/}aat(z;ggri]ag na wyjsciu 2:
Odcinek 3 : Czas Rodzaj odcinka: czas
Typ odcinka odcinka trwania odcinka
Docelowe 50 Docelowa warto$¢ zadana:
50,0 °C
Czas Czas odcinka 1h40 = 100
odcinka 01.40 minut
Odchytka 0 Blokada nieaktywna
Zdarzenia 1 na wyjsciu 2:
Zdarz.1 Zat zataczone
: ; Rodzaj odcinka: koniec
Typ odcinka Koniec programu
Odcinek 4 - —
Zdarz.1 Wyt Zdarzenia 1 na wyjsciu 2:

zataczone
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12. ARCHIWIZACJA

12.1. Wstep

Regulatory w wykonaniu z interfejsem Ethernet wypo-
sazone sg W wewnetrzng pamiec przeznaczong do przechowy-
wania archiwizowanych danych. Archiwizacja podzielona jest na
trzy niezalezne grupy. Pamie¢ wewnetrzna pozwala na zareje-
strowanie do 1,2 min rekordéw w kazdej grupie. Pamie¢ ta ma
charakter bufora okreznego.

12.2.Konfiguracja archiwizacji

Aby uruchomi¢ archiwizacje w dowolnej grupie nalezy wybra¢ w

podmenu [Grupa n], grupe, w ktérej ma odbywac sie archiwiza-

cja a nastepnie:

»  wybra¢ wartosci, ktére maja by¢ archiwizowane — parametr
[Parametry],

* wybrac typ archiwizacji — parametr [Typ arch.],

Nastepnie w zalezno$ci od typu archiwizacji nalezy skonfiguro-

wac pozostate parametry:

Typ archwizacji | Parametry do nastawienia

Interwat Nalezy nastawi¢ czas, co jaki majg byc¢ ar-
chiwizowane wybrane wartosci — parametr
[Interwat]

Goérna bezw. Nalezy wybra¢ warto$¢ wyzwalajacq archi-

Dolna bezw. wizacje — parametr [Wyzwalanie], nastawi¢

czas, co jaki majg by¢ archiwizowane wy-
brane wartosci — parametr [Interwat], usta-
wi¢ wartos¢ progowq archiwizacji — para-
metr [SP bezw.] oraz histereze — parametr
[Histereza]
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Gorna wzgl, Nalezy wybra¢ wartos¢ wyzwalajgcq archi-

Dolna wzgl. wizacje — parametr [Wyzwalanie], nastawi¢
Wewn. wzgl., czas, co jaki majg by¢ archiwizowane wy-
Zewn. wzgl. brane wartosci — parametr [Interwat], usta-

wi¢ wartosé progowg wzgledng archiwizaciji
— parametr [SP wzgl.], odchyike - parametr
[Odchytka] oraz histereze — parametr [Hi-
stereza]

» zalgczy¢ grupe archiwizacji — parametr [Arch. WHWyi]
ustawi¢ na [Zal.]

»  skonfigurowa¢ ustawienia pliku CSV — submenu [Ustawie-
nia CSV] - parametr [Separator pola] i [Separator dzie-
sietny]

12.3.Kopiowanie archiwum na karte SD

Poniewaz rozmiar 1 pliku na karcie SD zostat ograni-
czony do ok. 10MB, to po zapetnieniu pamieci wewnetrznej taka
iloscig rekordow (ok. 35 tys.), ktéra bedzie odpowiadata rozmia-
rowi pliku ok. 10MB, zarejestrowane dane zostang skopiowane
na karte SD do piku tekstowego z rozszerzeniem ,.csv’. Jeze-
li do regulatora nie bedzie wlozonej karty SD, archiwizowane
dane beda dostepne w pamieci wewnetrznej tak diugo dopoki
nie zostang nadpisane nowymi. Jezeli od ostatniego kopiowa-
nia archiwum regulator zarchiwizuje ponad 35 tys. nowych re-
kordéw (rdwnowazne plikowi na karcie SD > 10MB), wéwczas
zaraz po wiozeniu karty SD regulator rozpocznie kopiowanie
archiwum na karte SD z podziatem na pliki po ok. 10MB.
Przyktad: Pamie¢ wewnetrzna przy okresie archiwizacji 5 sek.,
zanim zostang nadpisane najstarsze dane pozwala na rejestra-
cje przez okoto 73 dni/grupe bez koniecznosci zgrywania ich na
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karte SD. Nalezy jednak pamieta¢ ich zgranie catego archiwum
zajmuje duzo czasu. Zalecane jest, wiec nie wyjmowanie karty
SD z regulatora na dtuzszy okres lub czestsze zgrywanie archi-
wum na karte SD.

Kopiowanie zarejestrowanych danych na karte SD mozna wy-
musi¢ rowniez w dowolnym momencie w podmenu [Archwiza-
cja -> Czynnosci... -> Zgraj arch. na karte SD] lub poprzez
interfejs MODBUS, MODBUS TCP/IP (rejestr 4037).

Do archiwizacji nalezy wykorzystywa¢ karty SD klasy 10 lub
szybsze. Jezeli podczas kopiowania archiwum okaze sie, ze
wiozona do regulatora karta SD jest zbyt wolna, woéwczas na
ekranie wyswietlony zostanie komunikat o koniecznosci wymia-
ny karty SD na inng a kopiowanie archiwum na karte zostanie
przerwane.

Uwaga!

Raz skopiowane dane na karte SD sg oznaczane w regulato-
rze jako dane do skasowania i nie mozna ich juz ponownie
zgraé na karte.

Regulator podczas kopiowania archiwum zaktada na karcie
pamieci katalogi oraz pliki. Przyktadowag strukture katalogow
przedstawiono na Rys. 27.

] 121 KB  Microsoft Excel Com..,  2015-06-10 09:56
EDE[DDQSE\.CSV 19KE  Microsoft Excel Com...  2015-06-10 10:03
DE[DIDDB.CS\I‘ SKB Microsoft Excel Com,,. 2015-06-10 10:04
DEIDIDM.CSV 48KE Microsoft Excel Com.., 2015-06-10 10:13
DEIDIDIB.CSV 54 KE Microsoft Excel Com.., 2015-06-10 10133
DEIDIDSB.CSV 177 KB Microsoft Excel Com.., 2015-06-1011:31

LEIEIPEa FAVE Rlicencn Fb Eurrl Fren AMME A2 1 a1.EE

=12 12010001 =
=) 2015
=06

Rys. 27. Przyktadowa struktura katalogow na karcie SD

Dane na karcie pamieci SD przechowywane sg w plikach
umieszczonych w katalogach (numer seryjny regulatora), na-
stepnie (rok, miesigc skopiowania archiwum) — patrz Rys. 27.
Nazwy plikéw oznaczane sg jako dzieh i czas kopiowania pierw-
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szego rekordu i majg format ddhhmmss.csv, gdzie: dd-dzien,
hh -godzina, mm - minuta, ss - sekunda.

12.4.Budowa plikéw archiwum

Pliki zawierajace dane archiwalne na karcie SD majg
budowe kolumn, gdzie kolejne kolumny danych (w zalezno$ci
od ustawien) rozdzielone sa od siebie przecinkiem, srednikiem
lub tabulatorem. W pierwszym wierszu pliku umieszczony jest
opis kolumn. Rekordy danych utozone sg kolejno w wierszach.
Widok przyktadowego pliku przedstawiono na Rys. 28.

Rys. 28. Przyktadowy plik archiwum z danymi

Kolejne pola zawarte w wierszu opisujace rekord majg naste-
pujace znaczenie:

* date - data zarejestrowania danych, separatorem
daty jest znak ,-”
o time - godzina, minuta, sekunda zarejestrowanych

danych, separatorem jest znak ,;:”

» record index — unikalny index rekordu. Kazdy rekord ma
swdj indywidualny numer. Numer ten zwieksza sie
przy zapisie kolejnych rekordow.

* block — numer grupy, z ktorej sg zgrane zarejestrowane
dane (1-grupa 1, 2-grupa 2, 3-grupa 3)
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* register1
* nameil

» valuel

— adres rejestru Modbus pierwszej zarchiwi-
zowanej wartosci,

— opis rejestru Modbus pierwszej zarchiwizo-
wanej wartosci,

— pierwsza zarchiwizowana warto$¢. Sepa-

ratorem dziesietnym jest ,.” lub ,,”, wartosci sg zapisane w
formacie inzynierskim.

* register10
* namel0

+ value10

— adres rejestru Modbus dziesiatej zarchiwi-
zowanej wartosci,

— opis rejestru Modbus dziesiatej zarchiwizo-
wanej wartosci,

— dziesigta  zarchiwizowana  wartosc¢.
Separatorem dziesietnym jest ,.” lub .,
wartosci sg zapisane w formacie inzynierskim.

name1 ... name10 odpowiadajg warto$ciom jak ponizej:

PV_IN1 - warto$¢ mierzona z wejscia 1
PV_IN2 - warto$¢ mierzona z wejscia 2
PV_IN3 - warto$¢ mierzona z wejscia 3
PV_CH1 - warto$¢ mierzona w kanale 1
SP_CH1 - warto$¢ zadana dla kanatu 1

86

Y1_CH1 - sygnat sterujacy toru 1 z kanatu 1
Y2_CH1 - sygnat sterujacy toru 2 z kanatu 1
PV_CH2 - warto$¢ mierzona w kanale 2
SP_CH2 - warto$¢ zadana dla kanatu 2
Y1_CH2 - sygnat sterujacy toru 1 z kanatu 2
Y2_CH2 - sygnat sterujacy toru 2 z kanatu 2
MD_IN1 - warto$¢ z wejscia interfejsowego 1
MD_IN2 - warto$¢ z wejscia interfejsowego 2



M1_V1 - wartos¢ 1 z modbus master 1
M1_V2 - wartos¢ 2 z modbus master 1
M1_V3 - wartos¢ 3 z modbus master 1
M1_V4 - wartos¢ 4 z modbus master 1
M1_V5 - wartos¢ 5 z modbus master 1
M1_V6 - wartos¢ 6 z modbus master 1
M1_V7 - wartos¢ 7 z modbus master 1
M1_V8 - wartos¢ 8 z modbus master 1
M1_V9 - wartos¢ 9 z modbus master 1
M1_V10 - wartos¢ 10 z modbus master 1
M2_V1 - wartos¢ 1 z modbus master 2
M2_V2 - wartos¢ 2 z modbus master 2
M2_V3 - wartos¢ 3 z modbus master 2
M2_V4 - wartos¢ 4 z modbus master 2
M2_V5 - wartos¢ 5 z modbus master 2
M2_V6 - wartos¢ 6 z modbus master 2
M2_V7 - wartos¢ 7 z modbus master 2
M2_V8 - wartos¢ 8 z modbus master 2
M2_V9 - wartos¢ 9 z modbus master 2
M2_V10 - wartos¢ 10 z modbus master 2

12.5. Pasek stanu archiwizaciji

Pasek stanu rejestracji informuje o aktualnym stanie
archiwizacji jak réwniez o stanie karty SD wtozonej do regulatora.

lkona Kolor ikony Uwagi
Aktualny stan archiwizacji 1 — 1 grupa archiwizacji
Czarny — archiwzacja w grupie wiaczo- | 2 — 2 grupa archiwizacji
I 2 na, trwa oczekiwanie na spetnienie wa- | 3 — 3 grupa archiwizacji

runku archiwizacji.

Czerwony — zostat spetniony warunek
archiwizacji i trwa zapis rekordéw.

Biaty — archiwacja w grupie wytgczona

Czarny — karta zamontowana poprawnie

@ Czerwony — karta zamontowana po- | Sprawdz czy karta nie jest zabez-
prawnie, ale wystagpit inny btad pieczona przed zapisem.
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Ikona

Kolor ikony

Uwagi

Czarny — inny btad karty

Sprawdz czy karta SD jest w
adapterze

Czerwony — zly system plikéw na karcie

Nalezy sformatowac karte jako
FAT32

Czarny — Zapis na karte SD odbloko-
wany

lkona wyswietlana tylko, gdy m

Czarny — Zapis na karte SD zabloko-
wany

Nalezy odblokowa¢ przetacznik
blokady zapisu na karcie SD

Czarny — Zgrywanie rekordoéw z we-
wnetrznej pamigci na karte SD

{1
o

i
Iy
1%

Procentowe zapetnienie karty SD

Zielone tto

Warto$¢ w zakresie 0...70%

Pomaranczowe tto

Karta SD zapetniona w ponad
70%. Wskazane jest usunigcie
zbednych plikéw.

Czerwone tlo

Zostato mniej niz 70MB wolnego
miejsca na karcie SD. Nalezy
niezwtocznie usuna¢ zbedne pliki
lub wymieni¢ kartg na inna.

12.6. Pobieranie plikdw archiwum

Pliki archiwum moga by¢ pobierane na trzy ré6zne sposoby:
1. Poprzez skopiowanie plikdw archiwum bezposrednio z karty
SD wyjetej z regulatora.
2. Poprzez serwer FTP -> patrz punkt 14. Serwer FTP.

3. Poprzez serwer WWW -> patrz punkt 15. Serwer WWW
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13. MODBUS

13.1. Wstep

Regulator RE92 wyposazony jest w dwa interfejsy sze-
regowe w standardzie RS-485 jeden slave, drugi master oraz
opcjonalnie w interfejs ethernet w zaimplementowanym proto-
kotem komunikacyjnym MODBUS slave.

13.2. Modbus master

Interfejs RS-485 master regulatora (zta-
cza 13-12-11) pracuje w trybie Master i moze odpyty-
wac¢ jedno lub dwa urzadzenia typu slave podigczone
do niego. Wszystkie urzadzenia
muszg mie¢ te same parametry komunikacyjne (patrz Modbus
master -> Ustawienia).

Zanim tryb master zostanie zatgczony, nalezy skonfi-
gurowac nastepujgce parametry:

menu Modbus master -> Ustawienia

Lp
1 Predkos¢ Predkos¢ transmisji
2 Tryb Tryb transmisji na tgczu
Odstep mie- . .
3 dzy ramkami Odstep pomiedzy ramkami protokotu modbus

menu Modbus master -> Master 1 lub Master 2:

Lp | Master 1/ Master 2

1 Adres Adres urzadzenia odpytywanego

2 Tryb pracy Reczna / Automatyczna ( z szablonu) kon-
figuracja odczytywanych wartosci z urza-
dzenia odpytywanego
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3 Szablon w przrypa'dku wybranlg szablonu nalgiy
wybrac z listy urzadzenie do odpytywania
4 Rejestr bazowy Numer rejestru bazowego
5 Liczba rejestrow llo$¢ rejestrow odpytywanych
6 Typ rejestréw Rodzaj rejestrow odpytywanych
7 Interwat Okres odpytywania [ms]
Max. czas —
8 odpowiedzi Maksymalny czas odpowiedzi [ms]
9 Funkcja odp. Wybdr funkgji dla trybu Master (0x03 lub
master 0x04)
10 | Max. liczba powt. llos¢ powt‘ornych zapytan w przypadku bra-
ku odpowiedzi

Wszystkie parametry mogg by¢ rowniez skonfigurowane
przez RS-485 slave.

Tryb Master 1 lub master 2 wigcza sie poprzez ustawienie
w menu Modbus master -> Master 1/Master 2 -> Zat. lub wpisujac
do rejestru 5048 (master 1) lub 5070 (master 2) wartos¢ ,1”.

Wszystkie odczytane w trybie Master wartosci sg rzutowa-
ne na wartosci zmiennoprzecinkowe i umieszczane w regulatorze w
rejestrach 5200...5218 (Master 1), 5220...5238 (Master 2), pierwsza
odczytana warto$c¢ jest umieszczona w rejestrze 5200/5220, druga
w rejestrze 5202/5222 itd.

W menu Modbus master -> Master1 / Master 2 regulatora

znajduje sie parametr ,Max. liczba powt.”, ktéry definiuje dopusz-
czalng ilos¢ btednych odpowiedzi na zapytanie regulatora (ilo$¢ po-
wtérnych zapytan zanim zostanie wyswietlony btad).
Wartosci odczytane przez master 1/ Master 2 moga by¢ uzyte w ka-
natach regulatora jako warto$¢ pomiarowa lub zadana (patrz punkt
»10. Konfiguracja kanatéw”, oraz punkt. ,8.4. Wejscia interfejsowe
1, 2”) lub jako wartosci stuzace do archiwizacji (patrz punkt. ,12.
Archiwizacja”).
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13.3. Modbus slave

Zestawienie parametréw protokotu MODBUS:

— adres urzadzenia: 1..247,

— predkos¢ transmisji: 4800, 9600, 19200, 38400, 57600
bit/s, 115200 bit/s

—  tryby pracy: RTU,

— jednostka informacyjna: 8N2, 8E1, 801, 8N1,

— maksymalny czas odpowiedzi: 500 ms,

—  format danych: float (2x16 bit),

— maksymalna liczba rejestréow odczytywanych/zapisywa-
nych jednym rozkazem: 126

W przypadku Modbus TCP slave parametry takie jak adres
urzadzenia, predkosé¢ transmisji, tryb pracy, jednostka informa-
cyjna, maksymalny czas odpowiedzi sg nieuzywane. Ustawia
sie dodatkowo port, ktéry domysinie wynosi 502.

Adresy rejestrow sg identyczne dla Modbus slave i Modbus TCP slave.

Regulator RE92 realizuje nastepujace funkcje protokotu:

Tablica 6
Kod Znaczenie
3 odczyt n- rejestrow
6 zapis 1 rejestru
16 zapis n- rejestrow
17 identyfikacja urzadzenia slave
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13.3.1 Kody btedow

Jesli regulator otrzyma zapytanie z btedem transmisiji
lub sumy kontrolnej to zostanie ono zignorowane. Dla zapytania
poprawnego syntetycznie, lecz z nieprawidtowymi wartosciami
regulator wysle odpowiedz zawierajacq kod btedu.

W tablicy 7 przedstawione sg mozliwe kody btedéw i ich znaczenie.

Kody btedoéw Tablica 7
Kod Znaczenie Przyczyna
01 | niedozwolona funkcja funkcja nie jest obstugiwana przez
regulator

02 | niedozwolony adres danych | adres rejestru jest poza zakresem

03 | niedozwolona  warto$¢ | wartos¢ rejestru jest poza zakre-
danej sem lub rejestr tylko do odczytu

13.3.2 Mapa rejestrow

Mapa grup rejestrow Tablica 8
Zakies | Typ wartosci Opis
4000 — 4099 integer wartos¢ umieszczona jest w rejestrze

(16 bitow) 16-bitowym

float warto$¢ umieszczona jest w dwoch
5000 — 5099 | (2x16 bitdw) | kolejnych rejestrach = 16-bitowych;
rejestry do odCzytu i zapisu

float warto$¢ umieszczona jest w dwaéch
5200 - 5299 | (2x16 bitow) | kolejnych rejestrach = 16-bitowych;
rejestry tylko do odczytu

float wartos¢ umieszczona jest
7000 -7099 | (2x16 bitow) | w_ dwoch  kolejnych  rejestrach
16-bitowych; rejestry tylko do odczytu

float wartos$c umieszczona jest
7100 - 7599 | (2x16 bitdw) | w_ dwoch  kolejnych  rejestrach
16-bitowych; rejestry do odczytu'i zapisu

float wartos¢ umieszczona _  jest
7600 — 21338 | (2x16 bitéw) [ w_ dwoch  kolejnych  rejestrach
16-bitowych; rejestry do odczytu | zapisu
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Mapa rejestrow od adresu 4000 Tablica 9

3
0 o (] )
% | 85| &5 Zakres ;
S0 [NO| &8 Opis
o N| O arametru
< q: (o) o b P
4000 -W 1...11 Rejestr polecen
1 — przejscie do pracy recznej
w kanale 1
2 — przejscie do pracy recznej
w kanale 2
3 — przejscie z pracy recznej
do regulac%ji automatycznej
w kanale
4 — przejscie z pracy recznej
do regulacg automatycznej
w kanale
5 — start samostrojenia
w kanale 1
6 — start samostrojenia
w kanale 2
7 — przerwanie samostrojenia
w kanale 1
8 — przerwanie samostrojenia
w kanale 2
9 — kasowanie alarmow
10 — przywroécenie nastaw
fabrycznych (oprécz
ustawien grupy Ethernet
i definiowanych programéw)
11 — przywrdcenie nastaw
fabrycznych definiowa-
nych programow
4001 R- 100...999 Numer wersji loadera [x100]
4002 R- | 10000...65000 | Numer wersji programu [x10000]
4003 R- Kod wykonan ,reg?ulatora
bit 1 0= WEJSCIE 3:
(1) 8 — wejscie ::33 - bralé
— wyjscie 3 — pradowe
O 20 mA
11- v(\)/yjs'cie 3 — napieciowe
bit 32 - WYJSCIE 1i 2:
01-—wyjscie1i2—
przekaznikowe
10—wyjscie1i2-0/5V
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bit 4 — WYJSCIAANALOGOWE
0 0 — wyjscie analogowe
- brak
0 1 — wyjscie analogowe - 2

4004 R- 0...0xFFFF Status regulatora— opis w tablicy 10

4005 R- 0...0xFFFF Stan alarméw — opis w tablicy 11

4006 R- 0...0xFFFF Status bledow — opis w tablicy 12

4007 RW | -1000...1000 S gnat sterujacy z kanatu 1 [x10]

(do zapisu podczas pracy reczne;j)
4008 RW | -1000...1000 gnai sterujgcy z kanatu 2 [x10]
o zapisu podczas pracy recznej)

4009 RW 0...2359 Aktualn czas — format: godzi-
na * 100 + minuty

4010 RW 0...59 Aktualny czas — sekundy

4011 RW 101...1231 Aktualn(\; data — format: mie-
sigc * 100 + dzien

4012 RW | 2000...2099 | Aktualny data — rok

4013 R- 1201...9999 | Numer seryjny (starsza czes¢)

4014 R- 1...9999 Numer seryjny (mtodsza czes$¢)

4015 R- 0...0x7FFF status timeréw 1..3 — opis w
tablicy 13

4016 R- 0...0x7FFF status timeréw 4..6 — opis w
tablicy 14

4017 RwW 0...1 Wylaczenie/Wiaczenie timera 1
0 — timer wytaczony
1 — timer Wigczony

4018 RW 0...1 Wytaczenie/Wigczenie timera 2
0 — timer wytaczony
1 — timer Wigczony

4019 RW 0...1 Wytaczenie/Wiaczenie timera 3

0 — timer wytaczony
1 — timer Wigczony
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4020

RwW

Wylaczenie/Wiaczenie timera 4
0 — timer wytgczony
1 — timer Wiaczony

4021

RwW

Wytaczenie/Wiaczenie timera 5
0 — timer wytaczony
1 — timer Wigczony

4022

RwW

Wytaczenie/Wiaczenie timera 6
0 — timer wytaczony
1 — timer Wiaczony

4023

RwW

Typ podtrzymania wyjscia
timera 1

0 — podtrzymanie ciggte

1 — podtrzymanie czasowe

4024

RwW

Typ podtrzymania wyjscia
timera 2

0 — podtrzymanie ciggte

1 — podtrzymanie czasowe

4025

RwW

Typ podtrzymania wyjscia
timera 3

0 — podtrzymanie ciggte

1 — podtrzymanie czasowe

4026

RwW

Typ podtrzymania wyjscia
timera 4

0 — podtrzymanie ciggte

1 — podtrzymanie czasowe

4027

Rw

Typ podtrzymania wyjscia
timera 5

0 — podtrzymanie ciggte

1 — podtrzymanie czasowe

4028

RwW

Typ podtrzymania wyjscia
timera 6

0 — podtrzymanie ciggte

1 — podtrzymanie czasowe
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4029

RW

Typ alarmu timera 1
0 — bezwzgledny gémy
1 — bezwzgledny dolny

4030

RW

Typ alarmu timera 2
0 — bezwzgledny goérny
1 — bezwzgledny dolny

4031

RwW

Typ alarmu timera 3
0 — bezwzgledny gorny
1 — bezwzgledny dolny

4032

RwW

Typ alarmu timera 4
0 — bezwzgledny gérny
1 — bezwzgledny dolny

4033

RwW

Typ alarmu timera 5
0 — bezwzgledny gorny
1 — bezwzgledny dolny

4034

RwW

Typ alarmu timera 6
0 — bezwzgledny gorny
1 — bezwzgledny dolny

4035

Status archiwizacji — opis w
tablicy 15

4036

Procentowe zapetnienie karty SD

4037

Zgraj archiwum na karte SD
0 — brak czynnosci

1 — wszystkich nowych rekor-
déw na karte SD

(zgrywane sa tylko te rekordy,
ktore zostaty zarejestrowane
od ostatniego zgrywania na
karte SD)

4038

RwW

Kasowanie catego archiwum

4039

RwW

Wiaczenie wytaczenie archiwi-
zacji w 1 grupie archiwizacji

0 — wytaczenie archiwizaciji

1 — wiaczenie archiwizacji
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4040

RwW

Wigczenie wytaczenie archiwi-
zacji w 2 grupie archiwizacji

0 — wytaczenie archiwizacji

1 — wigczenie archiwizaciji

4041

RwW

Wigczenie wytaczenie archiwi-
zacji w 3 grupie archiwizacji

0 — wytaczenie archiwizaciji

1 — wigczenie archiwizacji

4042

RwW

Typ archiwizacji w 1 grupie
archiwizaciji

0 — Interwat : archiwizacja co
okreslony interwat czasu

1 - Gérna bezw.: co interwat po
przekroczeniu progu gérnego
okreslonego przez SP bezw.

2 - Dolna bezw.: co interwat po
przekroczeniu progu dolnego
okreslonego przez SP bezw.

3 - Gérna wzgl.: co interwat

po przekroczeniu wzglednego
progu gérnego

4 - Dolna wzgl.: co interwat po
przekroczeniu dolnego progu
wzglednego

5 - Wewn. wzgl.: co interwat
wewnatrz progdéw wzglednych
6 - Zewn. wzgl.: co interwat na
zewnatrz progéw wzglednych

4043

RwW

Typ archiwizacji w 2 grupie
archiwizaciji jak dla 4042

4044

RwW

Typ archiwizacji w 3 grupie
archiwizacji jak dla 4042
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4045

98

RwW

.32

Parametr wyzwalajacy archi-
wizacje progowa w 1 grupie
archiwizacji

0 - PV_We1: warto$¢ mierzo-
na z wejscia 1

1 - PV_We2: warto$¢ mierzo-
na z wejscia 2

2 — PV_We3: wartos¢ mierzo-
na z wejscia 3

3 — PV_Kanat 1: warto$¢ mie-
rzona w kanale 1

4 — SP_Kanat 1: wartos¢ zada-
na dla kanatu 1

5 - CTRL1_Kanat 1: sygnat
sterujgcy toru 1 z kanatu 1

6 — CTRL2_Kanat 1: sygnat
sterujgcy toru 2 z kanatu 1

7 — PV_Kanat 2: warto$¢ mie-
rzona w kanale 2

8 — SP_Kanat 2: wartos¢
zadana dla kanatu 2

9 — CTRL1_Kanat 2: sygnat
sterujgcy toru 1 z kanatu 2

10 — CTRL2_Kanat 2: sygnat
sterujacy toru 2 z kanatu 2

11 — Modbus We1: wartos¢ z
wejscia interfejsowego 1

12 — Modbus We2: wartosc¢ z
wejscia interfejsowego 2

13 — Master1 Rej1: wartos¢ 1 z
modbus master 1

14 — Master1 Rej2: wartos¢ 2 z
modbus master 1

15 — Master1 Rej3: wartos¢ 3 z
modbus master 1

16 — Master1 Rej4: wartos¢ 4 z
modbus master 1




17 — Master1 Rej5: wartos¢ 5 z
modbus master 1

18 — Master1 Rej6: wartos¢ 6 z
modbus master 1

19 — Master1 Rej7: wartos¢ 7 z
modbus master 1

20 — Master1 Rej8: wartos¢ 8 z
modbus master 1

21 — Master1 Rej9: wartos¢ 9 z
modbus master 1

22 — Master1 Rej10: wartos¢
10 z modbus master 1

23 — Master2 Rej1: wartos¢ 1 z
modbus master 2

24 — Master2 Rej2: warto$¢ 2 z
modbus master 2

25 — Master2 Rej3: wartos¢ 3 z
modbus master 2

26 — Master2 Rej4: wartos¢ 4 z
modbus master 2

27 — Master2 Rej5: wartos¢ 5 z
modbus master 2

28 — Master2 Rej6: wartos¢ 6 z
modbus master 2

29 — Master2 Rej7: wartos¢ 7 z
modbus master 2

30 — Master2 Rej8: wartos¢ 8 z
modbus master 2

31 — Master2 Rej9: wartos¢ 9 z
modbus master 2

32 — Master2 Rej10: wartos¢
10 z modbus master 2

99




4046

RwW

.32

Parametr wyzwalajacy archi-
wizacje progowa w 2 grupie
archiwizacji jak dla 4045

4047

RW

.32

Parametr wyzwalajgcy archi-
wizacje progowa w 3 grupie
archiwizacji jak dla 4045

4048

100

RwW

...32

Wartos¢ zadana dla 1 grupy
archiwizacji przy typie archiwi-
zacji: Gorna wzgl., Dolna wzgl.,
Wewn. wzgt., Zewn. wzgl.

0 - PV_We1: wartos$¢ mierzo-
na z wejscia 1

1—PV_We2: wartos¢ mierzo-
na z wejscia 2

2 —PV_We3: wartos¢ mierzo-
na z wejscia 3

3 — PV_Kanat 1: wartos¢ mie-
rzona w kanale 1

4 — SP_Kanat 1: warto$¢ zada-
na dla kanatu 1

5— CTRL1_Kanat 1: sygnat
sterujgcy toru 1 z kanatu 1

6 — CTRL2_Kanat 1: sygnat
sterujgcy toru 2 z kanatu 1

7 — PV_Kanat 2: wartos¢ mie-
rzona w kanale 2

8 — SP_Kanat 2: warto$¢ zada-
na dla kanatu 2

9 — CTRL1_Kanat 2: sygnat
sterujgcy toru 1 z kanatu 2

10 — CTRL2_Kanat 2: sygnat
sterujgcy toru 2 z kanatu 2

11 — Modbus We1: wartos¢

z wejscia interfejsowego 1

12 — Modbus We2: warto$¢

z wejscia interfejsowego 2

13 — Master1 Rej1: wartos¢ 1
z modbus master 1




14 — Master1 Rej2: wartos¢ 2
z modbus master 1

15 — Master1 Rej3: warto$¢ 3
z modbus master 1

16 — Master1 Rej4: wartosc¢ 4
z modbus master 1

17 — Master1 Rej5: wartos¢ 5
z modbus master 1

18 — Master1 Rej6: warto$¢ 6
z modbus master 1

19 — Master1 Rej7: wartos$¢ 7
z modbus master 1

20 — Master1 Rej8: wartos¢ 8
z modbus master 1

21 — Master1 Rej9: warto$¢ 9
z modbus master 1

22 — Master1 Rej10: wartos¢
10 z modbus master 1

23 — Master2 Rej1: wartos¢ 1
z modbus master 2

24 — Master2 Rej2: wartos¢ 2
z modbus master 2

25 — Master2 Rej3: wartos¢ 3
z modbus master 2

26 — Master2 Rej4: wartos¢ 4
z modbus master 2

27 — Master2 Rej5: warto$¢ 5
z modbus master 2

28 — Master2 Rej6: wartosc 6
z modbus master 2

29 — Master2 Rej7: wartos¢ 7
z modbus master 2

30 — Master2 Rej8: wartos¢ 8
z modbus master 2

31 — Master2 Rej9: wartos¢ 9
z modbus master 2

32 — Master2 Rej10: wartos¢
10 z modbus master 2

4049

RwW

.32

Wartos¢ zadana dla 2 grupy
archiwizacji przy typie archiwi-
zacji: Gérna wzgl., Dolna wzgl.,
Wewn. wzgt., Zewn. wzgl. jak
dla 4048
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4050

RW

Wartos¢ zadana dla 3 grupy
archiwizacji przy typie archiwi-
zacji: Gorna wzgl., Dolna wzgl.,
Wewn. wzgt., Zewn. wzgl. jak
dla 4048

4051

RwW

Separator pola pliku CSV

0 — Przecinek: separatorem
jestznak

1 — Srednik: separatorem jest *;’
2 — Tabulator: separatorem jest
znak tabulatora

4052

RwW

Separator dziesietny pliku CSV
0 — Kropka: separatorem liczb
jestznak ‘.’

1 — Przecinek: separatorem
liczb jest znak *,;

4053

RwW

Wigczanie serwera FTP
0 — serwer FTP wytaczony
1 — serwer FTP wigczony

4054

RwW

0...65535

Numer portu FTP

4055

RwW

0...1

Wigczanie serwera WWW
0 — serwer WWW wytgczony
1 — serwer WWW wigczony

4056

RwW

80...32000

Numer portu WWW

4057

RwW

0...1

Interfejsowe wejscie binarne 1
0 - wejscie nieaktywne
1 - wejscie aktywne

4058

RwW

Interfejsowe wejscie binarne 2
0 - wejscie nieaktywne
1 - wejscie aktywne

4059

RwW

Interfejsowe wejscie binarne 3
0 - wejscie nieaktywne
1 - wejscie aktywne
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4060 RW 0...1 Sterowanie wyjsciem binarnym 1
0 - wyjscie nieaktywne
1 - wyjscie aktywne
4061 RW 0..1 Sterowanie wyj$ciem binarym 2
0 - wyjscie nieaktywne
1 - wyjscie aktywne
4062 RW 0...1 Sterowanie wyj$ciem binarnym 3
0 - wyjscie nieaktywne
1 - wyjscie aktywne
4063 RW 0...1 Sterowanie wyjsciem binarnym 4
0 - wyjscie nieaktywne
1 - wyjscie aktywne
4064 RW 0...1 Sterowanie wyj$ciem binarnym 5
0 - wyjscie nieaktywne
1 - wyjscie aktywne
4065 RW 0...1 Sterowanie wyj$ciem binarnym 6
0 - wyj$cie nieaktywne
1 - wyjscie aktywne
4066 RW 0...65535 znak 1i 2 nazwy wiasnej kanatu 1
4067 RW 0...65535 znak 3 i 4 nazwy wiasnej kanatu 1
4068 RW 0...65535 znak 5 i 6 nazwy wiasnej kanatu 1
4069 RW 0...65535 znak 7 i 8 nazwy wiasnej kanatu 1
4070 RW 0...65535 znak 9i 10 nazwy wiasnej kanatu 1
4071 RW 0...65535 znak 1i2 nazwy wiasnej kanatu 2
4072 RwW 0...65535 znak 3 i 4 nazwy wiasnej kanatu 2
4073 RW 0...65535 znak 5 i 6 nazwy wiasnej kanatu 2
4074 RW 0...65535 znak 7 i 8 nazwy wiasnej kanatu 2
4075 RW 0...65535 znak 9i 10 nazwy wiasnej kanatu 2
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Rejestr 4004 — status regulatora Tablica 10

=)
=

Opis

Warto$¢ mierzona wejscia 1 poza zakresem pomiarowym

Wartosé mierzona wejscia 2 poza zakresem pomiarowym

Warto$¢ mierzona wejscia 3 poza zakresem pomiarowym

Warto$¢ mierzona w kanale 1 poza zakresem pomiarowym

Wartos¢é mierzona w kanale 2 poza zakresem pomiarowym

Praca reczna w kanale 1: 1 — aktywna, 0 — nieaktywna

Praca reczna w kanale 2: 1 — aktywna, 0 — nieaktywna

Samostrojenie w kanale 1: 1 — aktywne, 0 — nieaktywne

o (N[ojga|h|lWIN|~]|O

Samostrojenie w kanale 2: 1 — aktywne, 0 — nieaktywne

©

Samostrojenie w kanale 1 zakofczone niepowodzeniem

10

Samostrojenie w kanale 2 zakofczone niepowodzeniem

1

Migkki start w kanale 1: 1 — aktywny, 0 — nieaktywny

12

Miekki start w kanale 2: 1 — aktywny, 0 — nieaktywny

13

Modut archiwizacji: 0 — niedostepny, 1 — dostepny

14

Zarezerwowane

15

Btad regulatora — sprawdz rejestr btedow

Rejestr 4005 — stan alarmow Tablica 11

bit

Opis

Stan alarmu 1.:1 — aktywny, 0 — nieaktywny

Stan alarmu 2.:1 — aktywny, 0 — nieaktywny

Stan alarmu 3.:1 — aktywny, O — nieaktywny

wWIN|=~|O

Stan alarmu 4.:1 — aktywny, 0 — nieaktywny
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Stan alarmu 5.:1 — aktywny, 0 — nieaktywny

Stan alarmu 6.:1 — aktywny, 0 — nieaktywny

Stan wejscia binarnego 1 (zacisk 2 zlacza regulatora): 1 - zacisk 2
zwarty z zaciskiem 1

Stan wejscia binarnego 2 (zacisk 3 zlgcza regulatora): 1 - zacisk 3
zwarty z zaciskiem 1

Stan wejscia binarnego 3 (zacisk 4 zlacza regulatora): 1 - zacisk 4
zwarty z zaciskiem 1

9

Stan wyjscia binamego 1: 1 - wyjscie aktywne, 0 - wyj$cie niekatywne

10

Stan wyj$cia binarnego 2: 1 - wyjscie aktywne, 0 - wyjscie niekatywne

1

Stan wyjscia binarnego 3: 1 - wyjscie aktywne, 0 - wyjscie niekatywne

12

Stan wyjscia binamego 4: 1 - wyjscie aktywne, 0 - wyj$cie niekatywne

13

Stan wyj$cia binarnego 5: 1 - wyjscie aktywne, 0 - wyjscie niekatywne

14

Stan wyjscia binarnego 6: 1 - wyjscie aktywne, 0 - wyjscie niekatywne

15

Zarezerwowane

Rejestr 4006 — rejestr btedow Tablica 12

Opis

Rozkalibrowane wejscie 1

Rozkalibrowane wejscie 2

Rozkalibrowane wejscie 3

Rozkalibrowane wyjscie 1 (pradowe)

Rozkalibrowane wyjscie 1 (napieciowe)

Rozkalibrowane wyjscie 2 (pradowe)

Rozkalibrowane wyjscie 2 (napigciowe)

Zarezerwowane

Bfad sumy kontrolnej pamieci regulatora
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Rejestr 4015 — status timerow 1..3 Tablica 13

bit Opis
4.0 Timer 1
x00000 — pozostate stany
x00001 — timer aktywny czeka na zdarzenie
x00010 — odliczanie czasu
x00100 — pauza timera
x01000 — koniec odliczania
x10000 — alarm timera zataczony (wyjscie wysterowane)
9...5 Timer 2
x00000 — pozostate stany
x00001 — timer aktywny czeka na zdarzenie
x00010 — odliczanie czasu
x00100 — pauza timera
x01000 — koniec odliczania
x10000 — alarm timera zatgczony (wyjscie wysterowane)
14...10 | Timer 3
x00000 — pozostate stany
x00001 — timer aktywny czeka na zdarzenie
x00010 — odliczanie czasu
x00100 — pauza timera
x01000 — koniec odliczania
x10000 — alarm timera zatgczony (wyjscie wysterowane)
15 Zarezerwowane
Rejestr 4016 — status timeréw 4..6 Tablica 14
bit Opis
4.0 Timer 4
x00000 — pozostate stany
x00001 — timer aktywny czeka na zdarzenie
x00010 — odliczanie czasu
x00100 — pauza timera
x01000 — koniec odliczania
x10000 — alarm timera zataczony (wyjscie wysterowane)
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9...5 Timer 5

x00000 — pozostate stany

x00001 — timer aktywny czeka na zdarzenie

x00010 — odliczanie czasu

x00100 — pauza timera

x01000 — koniec odliczania

x10000 — alarm timera zataczony (wyjscie wysterowane)

14...10 | Timer 6

x00000 — pozostate stany

x00001 — timer aktywny czeka na zdarzenie

x00010 — odliczanie czasu

x00100 — pauza timera

x01000 — koniec odliczania

x10000 — alarm timera zatgczony (wyjscie wysterowane)

15 Zarezerwowane
Rejestr 4035 — stan archiwizacji Tablica 15
bit opis
0 | 1 - Btad systemu plikéw na karcie
1 | 1 - Karta SD zamontowana poprawnie
2 | 1 - Karta SD zapetniona w 70%
3 | 1 —Karta SD zapetniona w 100% (bit jest ustawiany, jezeli na

karcie jest ponizej 70MB wolnego miejsca)

4 | 1 - Trwa zgrywanie archiwum na karte SD z 1 grupy archiwizacji
5 | 1 —Trwa zgrywanie archiwum na karte SD z 2 grupy archiwizacji
6 | 1 - Trwa zgrywanie archiwum na karte SD z 3 grupy archiwizaciji
7 | Zarezerwowane

8 | 1 —Karta SD zabezpieczona przed zapisem

9 | 1 —Karta SD wiozona w slot

10 | 1 — Grupa 1 archiwizacji zatgczona

11 | 1 — Grupa 2 archiwizacji zataczona
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12 | 1 — Grupa 3 archiwizacji zatgczona

13 | 0 — Oczekiwanie na spetnienie warunkéw archiwizacji, 1 — Trwa
archiwizacja w 1 grupie archiwizacji

14 | 0 — Oczekiwanie na spetnienie warunkéw archiwizacji, 1 — Trwa
archiwizacja w 2 grupie archiwizacji

15 | 0 — Oczekiwanie na spetnienie warunkéw archiwizacji, 1 — Trwa
archiwizacja w 3 grupie archiwizacji

Mapa rejestrow od adresu 5000 Tablica 16
Q 5
52 |8 5| 88
gf|g| 2| g8 Opis
p o
— S O N 8
Przydziat dla wejscia interfejsowego
1
5000 RwW 0...1 0 — master 1
1 — master 2
5002 RwW 0..9 Numer warto$ci dla wejscia interfej-
sowego 1 z listy 10 warto$ci odczyta-
nych funkcjg modbus master
5004 RW 0..4 Jednostka wejscia interfejsowego 1
0 - °C : stopnie Celsjusza
1 - °F : stopnie Fahrenheita
2 - PU: jednostki fizyczne
3 - %: procent
4 - %RH: wilgotnos¢ wzgledna
5006 RW 0..2 Pozycja punktu dziesietnego wejscia

interfejsowego 1

0 - DPO : bez miejsca dziesietnego
1-DP1 : 1 miejsce dziesietne

2 - DP2 : 2 miejsca dziesigtne
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5008

RwW

-35...35

Przesunigcie wartosci wejscia
interfejsowego 1 (warto$¢ wybrana w
rejestrze 5002)

5010

RwW

Filtr cyfrowy wejscia interfejsowego
1:
0 - filtr wytaczony

1 - stata czasowa 0,2 s
2 - stata czasowa 0,5 s
3 - stata czasowa 1 s

4 - stata czasowa 2 s

5 - stata czasowa 5 s

6 - stata czasowa 10 s
7 - stata czasowa 20 s
8 - stata czasowa 50 s
9 - stata czasowa 100 s

5012

RwW

Przydziat dla wejscia interfejsowego
2

0 — master 1

1 — master 2

5014

RwW

Numer wartosci dla wejscia interfej-
sowego 2 z listy 10 wartosci odczyta-
nych funkcjg modbus master

5016

RwW

Jednostka wejscia interfejsowego 2
0 - °C : stopnie Celsjusza

1 - °F : stopnie Fahrenheita

2 - PU: jednostki fizyczne

3 - %: procent

4 - %RH: wilgotnos¢ wzgledna

5018

RwW

Pozycja punktu dziesietnego wejscia
interfejsowego 2

0 - DPO : bez miejsca dziesietnego
1-DP1 : 1 miejsce dziesietne

2 - DP2 : 2 miejsca dziesietne
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5020 RW | -35..35 | Przesuniecie wartosci wejscia
interfejsowego 2 (warto$¢ wybrana w
rejestrze 5014)
5022 RW 0..9 Filtr cyfrowy wejscia interfejsowego
2:
0 - filtr wytgczony
1 - stata czasowa 0,2 s
2 - stata czasowa 0,5 s
3 - stata czasowa 1 s
4 - stata czasowa 2 s
5 - stata czasowa 5 s
6 - stata czasowa 10 s
7 - stata czasowa 20 s
8 - stata czasowa 50 s
9 - stata czasowa 100 s
5024 | Zarezerwowany
5026 | Zarezerwowany
5028 | Zarezerwowany
5030 | Zarezerwowany
5032 | Zarezerwowany
5034 | Zarezerwowany
5036 RwW 0... Lista parametréw modbus master,
0x00080000
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wybranych do archiwizacji w 1 grupie
archiwizacji

0x00000001 - M1_V1 : wartos¢ 1
z modbus master 1

0x00000002 - M1_V2 : wartos¢ 2
z modbus master 1

0x00000004 - M1_V3 : wartos¢ 3
z modbus master 1

0x00000008 - M1_V4 : wartos¢ 4
z modbus master 1

0x00000010 - M1_V5 : wartos¢ 5
z modbus master 1




0x00000020 - M1_V6 : wartos¢ 6
z modbus master 1

0x00000040 -M1_V7 : wartos$¢ 7
z modbus master 1

0x00000080 - M1_V8 : wartos¢ 8
z modbus master 1

0x00000100 - M1_V9 : wartos¢ 9
z modbus master 1

0x00000200 -M1_V10 : wartos¢ 10
z modbus master 1

0x00000400 - M2_V1 : wartos¢ 1
z modbus master 2

0x00000800 -M2_V2 : wartos¢ 2
z modbus master 2

0x00001000 - M2_V3 : wartos¢ 3
z modbus master 2

0x00002000 - M2_V4 : wartos¢ 4
z modbus master 2

0x00004000 - M2_V5 : wartos¢ 5
z modbus master 2

0x00008000 - M2_V6 : wartos¢ 6
z modbus master 2

0x00010000 -M2_V7 : wartos¢ 7
z modbus master 2

0x00020000 -M2_V8 : wartos¢ 8
z modbus master 2

0x00040000 - M2_V9 : wartos¢ 9
z modbus master 2

0x00080000 -M2_V10 : wartos¢ 10
z modbus master 2

5038 RW 0... Lista parametréw modbus master,
0x00080000 | wybranych do archiwizacji w 2 grupie
archiwizacji (jak dla rejestru 5036)
5040 0... Lista parametrow modbus master,
0x00080000

wybranych do archiwizacji w 3 grupie
archiwizacji (jak dla rejestru 5036)
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5042 RW 0..5 Predkosc transmisji modbus master
0 - 4800 bps
1-9600 bps
2 -19,2k bps
3 - 38,4k bps
4 - 57,6k bps
5-115,2k bps
5044 RW 0..3 Protokét transmisji modbus master
0 - RTU 8N2
1-RTU 8E1
2 -RTU 801
3-RTU 8N1
5046 RW | 100...5000 | Odstep pomiedzy ramkami protokotu
[ms] modbus
5048 RW 0...1 Modbus Master 1
0 - Wytaczony
1 - Zalaczony
5050 RW 1...247 Adres modbus master 1
5052 RwW 0...1 Tryb pracy modbus master 1
0 - Reczna (nalezy recznie skonfi-
gurowac: ,Rejestr bazowy”, ,Liczba
wartosci” i , Typ wartosci”)
1 - Szablon (odczyt warto$ci z urza-
dzenia wskazanego w ,Szablon”)
5054 RW | 0...65535 | Rejestr bazowy modbus master 1
5056 RW 1...10 Liczba rejestrow modbus master 1
5058 RwW 0...12 Typ rejestréw modbus master 1
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0 - char 8: rejestr typu char (8 bitow
ze znakiem)

1 - uchar 8: rejestr typu unsigned
char (8 bitéw bez znaku)

2 - short 16: rejestr typu short (16
bitéw ze znakiem)




6 - float 32: rejestr typu float (32 bity,
zmienny przecinek ze znakiem)

7 - sw float 2x16: rejestr typu swap-
ped float, warto§¢ umieszczona w
dwdch rejestrach szesnastobitowych
(kolejnos¢ bajtow 3,2,1,0)

8 - float 2x16: rejestr typu float,
wartos¢ umieszczona w dwéch reje-
strach 16 bitowych (kolejnos¢ bajtéw
1,0,3,2)

9 - long 2x16: rejestr typu long, war-
to$¢ umieszczona w dwoch rejestrach
16 bitowych (32 bity ze znakiem, ko-
lejnos¢ bajtéw 1,0,3,2)

10 - sw long 2x16: rejestr typu swap-
ped long, wartos¢ umieszczona w
dwdch rejestrach 16 bitowych (32 bity
ze znakiem, kolejnos¢ bajtéw 3,2,1,0)
11 - ulong 2x16: rejestr typu unsig-
ned long, wartos¢ umieszczona w
dwdch rejestrach 16 bitowych (32 bity
bez znaku, kolejnos¢ bajtéw 1,0,3,2)
12 - sw ulong 2x16 : rejestr typu
swapped unsigned long, warto$¢
umieszczona w dwdch rejestrach 16
bitowych (32 bity bez znaku, kolej-
nos¢ bajtow 3,2,1,)
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5060

RwW

Szablon modbus master 1
0-P18, P18D, P19
T - rejestr 7501 - temp.zmierzona,
RH - rejestr 7502 - wilgotnosc¢
wzgledna zmierzona,
DP - rejestr 7503 - punkt rosy
wyliczony
AH - rejestr 7504 - wilgotnos¢
bezwzgledna wyliczona
1-P30U
DISP VAL1 - rejestr 7505 - wartos¢
wyswietlana,
MEAS VAL - rejestr 7510 - wartos¢
zmierzona,
DISP VAL2 - rejestr 7512 - druga
wartos¢ wyswietlana

5062

RwW

5...36000
[ms]

Interwat odpytywania modbus master 1

5064

RwW

100...5000
[ms]

Maksymalny czas odpowiedzi na
ramke zapytania modbus master 1

5066

RwW

0..1

Rodzaj funkgji protokotu modbus
master 1

0 - 0x03: odpytywanie funkcjg 0x03
1 - 0x04: odpytywanie funkcjg 0x04

5068

Rw

Maksymalna liczba powtérzen mod-
bus master 1

Maksymalna liczba ponownych zapy-
tan w przypadku braku odpowiedzi

z urzadzenia

5070

RwW

Modbus Master 2
0 - Wytaczony
1 - Zatgczony

5072

RwW

1...247

Adres modbus master 2
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5074

RwW

Tryb pracy modbus master 2

0 - Reczna (nalezy recznie skonfi-
gurowac: ,Rejestr bazowy”, ,Liczba
wartosci” i , Typ wartosci”)

1 - Szablon (odczyt wartosci z urza-
dzenia wskazanego w ,Szablon”)

5076

RwW

0...65535

Rejestr bazowy modbus master 2

5078

RwW

1...10

Liczba rejestrow modbus master 2

5080

RW

0..12

Typ rejestréw modbus master 2

0 - char 8: rejestr typu char (8 bitéw
ze znakiem)

1 - uchar 8: rejestr typu unsigned
char (8 bitow bez znaku)

2 - short 16: rejestr typu short (16 bi-
téw ze znakiem)

3 - ushort 16: rejestr typu unsigned
short (16 bitow bez znaku)

4 - long 32: rejestr typu long (32 bity
ze znakiem)

5 - ulong 32: rejestr typu unsigned
long (32 bitow bez znaku)

6 - float 32: rejestr typu float (32 bity,
zmienny przecinek ze znakiem)

7 - sw float 2x16: rejestr typu swap-
ped float, warto$¢ umieszczona w
dwéch rejestrach szesnastobitowych
(kolejnos¢ bajtow 3,2,1,0)

8 - float 2x16: rejestr typu float,
wartos¢ umieszczona w dwéch reje-
strach 16 bitowych (kolejnos¢ bajtow
1,0,3,2)

9 - long 2x16: rejestr typu long, war-
to$¢ umieszczona w dwoch rejestrach
16 bitowych (32 bity ze znakiem, ko-
lejnos¢ bajtow 1,0,3,2)
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10 - sw long 2x16: rejestr typu swap-
ped long, warto$¢ umieszczona w
dwoch rejestrach 16 bitowych (32 bity
ze znakiem, kolejnos¢ bajtéw 3,2,1,0)
11 - ulong 2x16: rejestr typu unsig-
ned long, warto$¢ umieszczona w
dwoch rejestrach 16 bitowych (32 bity
bez znaku, kolejnos¢ bajtéw 1,0,3,2)
12 - sw ulong 2x16 : rejestr typu
swapped unsigned long, wartos¢
umieszczona w dwdch rejestrach 16
bitowych (32 bity bez znaku, kolej-
nos¢ bajtow 3,2,1,)

5082

RwW

Szablon modbus master 2
0-P18,P18D, P19
T - rejestr 7501 - temp. zmierzona,
RH - rejestr 7502 - wilgotnos¢ wzgledna
zZmierzona,
DP - rejestr 7503 - punkt rosy wyliczony
AH - rejestr 7504 - wilgotnos$¢
bezwzgledna wyliczona
1-P30U
DISP VAL1 - rejestr 7505 - wartos¢
wys$wietlana,
MEAS VAL - rejestr 7510 - wartos¢
zmierzona,
DISP VAL2 - rejestr 7512 - druga
wartos$¢ wyswietlana

5084

RwW

5...36000
[ms]

Interwat odpytywania modbus master 2

5086

RwW

100...5000
[ms]

Maksymalny czas odpowiedzi na
ramke zapytania modbus master 2

5088

RW

0..1

Rodzaj funkcji protokotu modbus
master 2

0 - 0x03: odpytywanie funkcjg 0x03
1 - 0x04: odpytywanie funkcjg 0x04
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5090 RW 0...10 Maksymalna liczba powtorzen
modbus master 2
Maksymalna liczba ponownych zapy-
tan w przypadku braku odpowiedzi
z urzadzenia
Mapa rejestrow od adresu 5200 Tablica 17
égfs-s O Opis
stru -racje
5200 R Warto$¢ 1 odczytana przez modbus master 1
5202 R Wartos¢ 2 odczytana przez modbus master 1
5204 R Warto$¢ 3 odczytana przez modbus master 1
5206 R Warto$¢ 4 odczytana przez modbus master 1
5208 R Wartos¢ 5 odczytana przez modbus master 1
5210 R Warto$¢ 6 odczytana przez modbus master 1
5212 R Wartos¢ 7 odczytana przez modbus master 1
5214 R Wartos¢ 8 odczytana przez modbus master 1
5216 R Warto$¢ 9 odczytana przez modbus master 1
5218 R Warto$¢ 10 odczytana przez modbus master 1
5220 R Wartos¢ 1 odczytana przez modbus master 2
5222 R Warto$¢ 2 odczytana przez modbus master 2
5224 R Warto$¢ 3 odczytana przez modbus master 2
5226 R Wartos¢ 4 odczytana przez modbus master 2
5228 R Warto$¢ 5 odczytana przez modbus master 2
5230 R Warto$¢ 6 odczytana przez modbus master 2
5232 R Wartos¢ 7 odczytana przez modbus master 2
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5234 R Warto$¢ 8 odczytana przez modbus master 2

5236 R Warto$¢ 9 odczytana przez modbus master 2

5238 R Wartos¢ 10 odczytana przez modbus master 2
Mapa rejestréw od adresu 7000 Tablica 18

jos | race Opis

7000 R Warto$¢ mierzona z wejscia 1

7002 R Warto$¢ mierzona z wejscia 2

7004 R Wartos¢ mierzona z wejscia 3

7006 R Warto$¢ mierzona z kanatu 1

7008 R Warto$¢ zadana z kanatu 1

7010 R Sygnat sterujacy toru 1 z kanatu 1

7012 R Sygnat sterujacy toru 2 z kanatu 1

7014 R Warto$¢ mierzona z kanatu 2

7016 R Warto$¢ zadana z kanatu 2

7018 R Sygnat sterujacy toru 1 z kanatu 2

7020 R Sygnat sterujacy toru 2 z kanatu 2

7058 R Czas do zatgczenia alarmu timera 1

7060 R Czas do zataczenia alarmu timera 2

7062 R Czas do zatgczenia alarmu timera 3

7064 R Czas do zatgczenia alarmu timera 4

7066 R Czas do zatagczenia alarmu timera 5

7068 R Czas do zatgczenia alarmu timera 6

7070 R Czas do wytgczenia podtrzymania alarmu timera 1

7072 R Czas do wylaczenia podtrzymania alarmu timera 2
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7074 R Czas do wytgczenia podtrzymania alarmu timera 3
7076 R Czas do wytgczenia podtrzymania alarmu timera 4
7078 R Czas do wylaczenia podtrzymania alarmu timera 5
7080 R Czas do wytgczenia podtrzymania alarmu timera 6
7082 R llo$¢ rekordéw do skopiowania na kartg SD w 1
grupie archiwizacji
7084 R llo$¢ rekordéw do skopiowania na karte SD w 2
grupie archiwizacji
7086 R llo$¢ rekordéw do skopiowania na karte SD w 3
grupie archiwizacji
7088 R Wartos¢ z wejscia interfejsowego 1
7090 R Warto$¢ z wejécia interfejsowego 2
Mapa rejestrow od adresu 7100 Tablica 19
o % % Zakres .
E .% E#_ parametru REE
=1 0
7100 | RW ...18 Rodzaj wejscia nr 1:

0 — termorezystor Pt100
1 — termorezystor Pt500
2 — termorezystor Pt1000
3 — termorezystor Ni100
4 — termorezystor Ni1000
5 — termorezystor Cu100
6 — termoelement typu J
7 — termoelement typu T
8 — termoelement typu K
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9 — termoelement typu S

10 — termoelement typu R

11 — termoelement typu B

12 — termoelement typu E

13 — termoelement typu N

14 — termoelement typu L

15 — wejscie pradowe 0-20mA
16 — wejécie prgdowe 4-20mA
17 — wej$cie napieciowe 0-5 V
18 — wejScie napieciowe 0-10 V

7102

RW

Jednostka wejscia nr 1:
0 — stopnie Celsjusza
1 — stopnie Fahrenheita
2 — jednostki fizyczne

7104

RW

0..134
0..29

Po$ycja punktu dziesietnego wejscia
nr1:

0 - bez miejsca dziesietnego
1 -1 miejsce dziesietne
2 — 2 migjsca dziesigtne

7106

RW

Kompensacja zimnych koncéw termo-
elementow wejscia nr 1:

0 — automatyczna

1—reczna

7108

RW

0...50,0

Temperatura zimnych koncow przy
kompensacji recznej wejscia nr 1

7110

RW

-9999...99999

Wskazanie dla dolnego progu wejscia
nr 1 (dla wejscia liniowego)

7112

RW

-9999...99999

Wskazanie dla gérnego progu wejscia
nr 1 (dla wejscia liniowego)

7114

RW

-35,00...35,00

Przesunigcie wartosci mierzonej wej-
$cia nr 1

7116

RW

0...9

Filtr cyfrowy wejscia nr 1:
0 — filtr wyfgczony

1 — stata czasowa 0,2 s
2 — stata czasowa 0,5 s
3 — stata czasowa 1's

4 — stata czasowa 2 s

5 — stata czasowa 5 s

6 — stata czasowa 10 s
7 — stata czasowa 20 s
8 — stata czasowa 50 s
9 — stata czasowa 100 s
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7118

RwW

Rodzaj wejscia nr 2:

0 — termorezystor Pt100

1 — termorezystor Pt500

2 — termorezystor Pt1000

3 — termorezystor Ni100

4 — termorezystor Ni1000

5 — termorezystor Cu100

6 — termoelement typu J

7 — termoelement typu T

8 — termoelement typu K

9 — termoelement typu S

10 — termoelement typu R

11 — termoelement typu B

12 — termoelement typu E

13 — termoelement typu N

14 — termoelement typu L

15 — wejscie pradowe 0-20mA
16 — wejscie pradowe 4-20mA
17 — wejscie napieciowe 0-5 V
18 — wejscie napieciowe 0-10 V

7120

RW

Jednostka wejscia nr 2:
0 — stopnie Celsjusza
1 — stopnie Fahrenheita
2 — jednostki fizyczne

7122

RW

0..134
0..2%

Pozycja punktu dziesigtnego wejscia nr 2:
0 — bez miejsca dziesietnego

1 — 1 miejsce dziesietne

2 — 2 miejsca dziesietne

7124

RW

Kompensacja zimnych koncéw termo-
elementéw wejscia nr 2:

0 — automatyczna

1-reczna

7126

RW

0...50,0

Temperatura zimnych koncow przy
kompensacji recznej wejscia nr 2

7128

RW

-9999...99999

Wskazanie dla dolnego progu wejscia
nr 2 (dla wejscia liniowego)

7130

RW

-9999...99999

Wskazanie dla goérnego progu wejscia
nr 2 (dla wejscia liniowego)

7132

RW

-35,00...35,00

Przesunigcie wartosci mierzonej wej-
Scia nr 2
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7134

RW

Filtr cyfrowy wejscia nr 2:
0 — filtr wytgczony

1 — stata czasowa 0,2 s
2 — stata czasowa 0,5 s
3 — stata czasowa 1 s

4 — stata czasowa 2 s

5 — stata czasowa 5 s

6 — stata czasowa 10 s
7 — stata czasowa 20 s
8 — stata czasowa 50 s
9 — stata czasowa 100 s

7136

RW

Rodzaj wejscia nr 3:

0 — brak

1 — wejscie pradowe 0-20mA

2 — wejscie pradowe 4-20mA

3 — wejscie napieciowe 0-5 V

4 — wejscie napieciowe 0-10 V

5 — wejscie potencjometryczne 100 Ohm
6 — wejscie potencjometryczne 1000 Ohm

7138

RW

Jednostka wejscia nr 3:
0 — stopnie Celsjusza
1 — stopnie Fahrenheita
2 — jednostki fizyczne

7140

RW

Pozycja punktu dziesietnego wejscia nr 3:
0 — bez miejsca dziesietnego

1 — 1 miejsce dziesigtne

2 — 2 miejsca dziesietne

7142

RW

-9999...99999

Wskazanie dla dolnego progu wejscia
nr 3 (dla wejscia liniowego)

7144

RW

-9999...99999

Wskazanie dla gérnego progu wejscia
nr 3 (dla wejscia liniowego)

7146

RW

-35,00...35,00

Przesuniecie wartosci mierzonej wej-
Scianr3

7148

RW

0...9

Filtr cyfrowy wejscia nr 3:
0 — filtr wytgczony

1 — stata czasowa 0,2 s
2 — stata czasowa 0,5 s
3 — stata czasowa 1 s

4 — stata czasowa 2 s

5 — stata czasowa 5 s
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6 — stata czasowa 10 s
7 — stata czasowa 20 s
8 — stata czasowa 50 s
9 — stata czasowa 100 s

7150

RW

.21

Funkcja wejscia binarnego 1:

0 — brak

1 — zatrzymanie regulacji automatyczne;j

2 — przelaczenie na prace reczng,

3 — przetaczanie na kolejne SP
SP1<->SP2, SP2<->SP3,
SP3<->SP4, SP4<->SP1

4 — start programu

5 — skok do nastepnego odcinka

6 — zatrzymanie naliczania wartosci
zadanej w programie

7 — zakonczenie realizacji programu

8 — zatrzymanie programu z mozliwoscig
kontynuaciji

9 — zatrzymanie programu i przejscie
na poczatek

10 — przetaczenie na SP z wejscia
dodatkowego -WE3

11 — kasowanie alarmu timera 1

12 — kasowanie alarmu timera 2

13 — kasowanie alarmu timera 3

14 — kasowanie alarmu timera 4

15 — kasowanie alarmu timera 5

16 — kasowanie alarmu timera 6

17 — przetaczenie na SP z wejscia 1

18 — przetaczenie na SP z wejscia 2

19 — przetaczenie na SP z wejscia

interfejsowego pierwszego

20 — przetaczenie na SP z wejscia

interfejsowego drugiego

21 - przetaczanie na kolejne SP:
SP1>>SP2>>SP3>>SP4>>
SPIN1>>SPIN2>>SPIN3>>
SPMd1>> SPMd2>>SP1
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7152

RwW

21

Funkcja wejscia binarnego 2:
0 — brak
1 — zatrzymanie regulacji automatycznej
2 — przetaczenie na prace reczng,
3 — przetaczanie na kolejne SP
P1<->SP2, SP2<->SP3,
SP3<->SP4, SP4<->SP1
4 — start programu
5 — skok do nastepnego odcinka
6 — zatrzymanie naliczania wartosci
zadanej w programie
7 — zakonczenle realizacji programu
8 — zatrzymanie programu z mozliwoscig
kontynuacji
9 — zatrzymanie programu i przejscie
na poczatek
10 — przetaczenie na SP z wejscia
dodatkowego - WE3
11 — kasowanie alarmu timera 1
12 — kasowanie alarmu timera 2
13 — kasowanie alarmu timera 3
14 — kasowanie alarmu timera 4
15 — kasowanie alarmu timera 5
16 — kasowanie alarmu timera 6
17 — przetgczenie na SP z wejécia 1
18 — przetaczenie na SP z wej$cia 2
19 — przetaczenie na SP z wejscia
interfejsowego pierwszego
20 — przetaczenie na SP z wejscia
interfejsowego drugiego
21 - grze%qczanie na kolejne SP:
P1>>SP2>>SP3>>SP4>>
SPIN1>>SPIN2>>SPIN3>>
SPMd1>> SPMd2>>SP1
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7154

RW

.21

Funkcja wejscia binarnego 3:

0 — brak

1 — zatrzymanie regulacji automatyczne;j

2 — przeltaczenie na prace reczng,

3 — przetaczanie na kolejne SP
SP1<->SP2, SP2<->SP3,
SP3<->SP4, SP4<->SP1

4 — start programu

5 — skok do nastepnego odcinka

6 — zatrzymanie naliczania wartosci
zadanej w programie

7 — zakonczenie realizacji programu

8 — zatrzymanie programu z mozliwoscig
kontynuaciji

9 — zatrzymanie programu i przejscie
na poczatek

10 — przetgczenie na SP z wejscia
dodatkowego - WE3

11 — kasowanie alarmu timera 1

12 — kasowanie alarmu timera 2

13 — kasowanie alarmu timera 3

14 — kasowanie alarmu timera 4

15 — kasowanie alarmu timera 5

16 — kasowanie alarmu timera 6

17 — przetaczenie na SP z wejécia 1

18 — przetaczenie na SP z wejscia 2

19 — przetaczenie na SP z wejscia

interfejsowego pierwszego

20 — przetaczenie na SP z wejscia

interfejsowego drugiego

21 - przetaczanie na kolejne SP:
SP1>>SP2>>SP3>>SP4>>
SPIN1>>SPIN2>>SPIN3>>
SPMd1>> SPMd2>>SP1
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7156 | RW .22 Przydziat wyjscia 1:
0 — brak
1 —kanat 1
2 —kanat 2
3 — wejscie 1
4 — wejscie 2
5 — wejscie 3
6 — wejscie 1 + wejscie 2 + wejscie 3
7 — wejscie binarne 1
8 — wejscie binarne 2
9 — wejscie binarne 3
10 — zanegowane wejscie binarne 1
11 — zanegowane wejscie binarne 2
12 — zanegowane wejscie binarne 3
13 — wejscie interfejsowe 1
14 — wejscie interfejsowe 2
15 — interfejsowe wejscie binarne 1
(rejestr 4055)
16 — interfejsowe wejscie binarne 2
(rejestr 4056)
17 — interfejsowe wejscie binarne 3
(rejestr 4057)
18 — zanegowane interfejsowe wejscie
binarne 1 (rejestr 4055)
19 — zanegowane interfejsowe wejscie
binarne 2 (rejestr 4056)
20 — zanegowane interfejsowe wejscie
binarne 3 (rejestr 4057)
21 — sterowanie wyjsciem 1 przez interfejs
(rejestr 4058)
22 — zanegowane sterowanie wyjsciem 1
przez interfejs (rejestr 4058)
7158 | RW 4 Funkcja wyjscia 1:

0 — brak

1 — grzanie

2 — chtodzenie

3 — otwieranie zaworu

4 — zamykanie zaworu

5—alarm 1

6 — zdarzenie z regulacji programowe;j
7 — sygnat toru podrzednego przy regu-

lacja kaskadowej

8 — alarm timera 1
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7160

RW

Zdarzenie programowe wyjscia 1:
0 — brak

1 — zdarzenie 1 od odcinka

2 — zdarzenie 2 od odcinka

3 — zdarzenie 3 od odcinka

4 — zdarzenie 4 od odcinka

5 — zdarzenie 5 od odcinka

6 — zdarzenie 6 od odcinka

7 — blokada od odchyiki

7162

RW

0,5...99,9

Okres imp. wyjscia 1

7164

RW

0...22

Przydziat wyjscia 2:

0 — brak

1 —kanat 1
2 —kanat 2
3 — wejscie 1

4 — wejscie 2

5 — wejscie 3

6 — wejscie 1 + wejscie 2 + wejscie 3
7 — wejscie binarne 1

8 — wejscie binarne 2

9 — wejscie binarne 3

10 — zanegowane wejscie binarne 1
11 — zanegowane wejscie binarne 2
12 — zanegowane wejscie binarne 3
13 — wejscie interfejsowe 1

14 — wejscie interfejsowe 2

15 — interfejsowe wejscie binarne 1

(rejestr 4055)

16 — interfejsowe wejscie binarne 2
(rejestr 4056)

17 — interfejsowe wejscie binarne 3
(rejestr 4057)

18 — zanegowane interfejsowe wejscie
binarne 1 (rejestr 4055)

19 — zanegowane interfejsowe wejscie
binarne 2 (rejestr 4056)

20 — zanegowane interfejsowe wejscie
binarne 3 (rejestr 4057)

21 — sterowanie wyjsciem 2 przez interfejs
(rejestr 4059)

22 — zanegowane sterowanie wyjsciem 2
przez interfejs (rejestr 4059)

127



7166

RwW

Funkcja wyjscia 2:

0 — brak

1 —grzanie

2 — chtodzenie

3 — otwieranie zaworu

4 — zamykanie zaworu

5—alarm 2

6 — zdarzenie z regulacji programowej

7 — sygnat toru podrzednego przy
regulacji kaskadowej

8 — alarm timera 2

7168

Zdarzenie programowe wyjscia 2:
0 - brak

1 — zdarzenie 1 od odcinka

2 — zdarzenie 2 od odcinka

3 — zdarzenie 3 od odcinka

4 — zdarzenie 4 od odcinka

5 — zdarzenie 5 od odcinka

6 — zdarzenie 6 od odcinka

7 — blokada od odchytki

7170

RwW

0,5...99,9

Okres imp. wyjscia 2

7172

RwW

128

0...22

Przydziat wyjscia 3:

0 — brak

1 —kanat 1

2 —kanat 2

3 — wejscie 1
4 — wejscie 2
5 — wejscie 3

6 — wejscie 1 + wejscie 2 + wejscie 3

7 — wejscie binarne 1

8 — wejscie binarne 2

9 — wejscie binarne 3

10 — zanegowane wejscie binarne 1

11 — zanegowane wejscie binarne 2

12 — zanegowane wejscie binarne 3

13 — wejscie interfejsowe 1

14 — wejscie interfejsowe 2

15 — interfejsowe wejscie binarne 1
(rejestr 4055)

16 — interfejsowe wejscie binarne 2
(rejestr 4056)

17 — interfejsowe wejscie binarne 3
(rejestr 4057)




18 — zanegowane interfejsowe wejscie
binarne 1 (rejestr 4055)

19 — zanegowane interfejsowe wejscie
binarne 2 (rejestr 4056)

20 — zanegowane interfejsowe wejscie
binarne 3 (rejestr 4057)

21 — sterowanie wyjsciem 3 przez interfejs
(rejestr 4060)

22 — zanegowane sterowanie wyjsciem 3
przez interfejs (rejestr 4060)

7174 | RW 0...7 Funkcja wyjscia 3:
0 — brak
1 — grzanie
2 — chtodzenie
3 — otwieranie zaworu
4 — zamykanie zaworu
5—alarm 3
6 — zdarzenie z regulacji programowej
7 — sygnat toru podrzednego przy regu-
lacji kaskadowej
8 —alarm timera 3
7176 0...7 Zdarzenie programowe wyjscia 3:
0 — brak
1 — zdarzenie 1 od odcinka
2 — zdarzenie 2 od odcinka
3 — zdarzenie 3 od odcinka
4 — zdarzenie 4 od odcinka
5 — zdarzenie 5 od odcinka
6 — zdarzenie 6 od odcinka
7 — blokada od odchyiki
7178 | RW 0,5...99,9 Okres imp. wyjécia 3
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7180 | RW .22 Przydziat wyjscia 4:
0 — brak
1 —kanat 1
2 — kanat 2
3 — wejscie 1
4 — wejscie 2
5 — wejscie 3
6 — wejscie 1 + wejscie 2 + wejscie 3
7 — wejscie binarne 1
8 — wejscie binarne 2
9 — wejscie binarne 3
10 — zanegowane wejscie binarne 1
11 — zanegowane wejscie binarne 2
12 — zanegowane wejscie binarne 3
13 — wejscie interfejsowe 1
14 — wejscie interfejsowe 2
15 — interfejsowe wejscie binarne 1
(rejestr 4055)
16 — interfejsowe wejscie binarne 2
(rejestr 4056)
17 — interfejsowe wejscie binarne 3
(rejestr 4057)
18 — zanegowane interfejsowe wejscie
binarne 1 (rejestr 4055)
19 — zanegowane interfejsowe wejscie
binarne 2 (rejestr 4056)
20 — zanegowane interfejsowe wejscie
binarne 3 (rejestr 4057)
21 — sterowanie wyjsciem 4 przez interfejs
(rejestr 4061)
22 — zanegowane sterowanie wyjsciem 4
przez interfejs (rejestr 4061)
7182 | RW LT Funkcja wyjscia 4:

0 — brak

1 — grzanie

2 — chtodzenie

3 — otwieranie zaworu

4 — zamykanie zaworu

5—alarm 4

6 — zdarzenie z regulacji programowej
7 — sygnat toru podrzednego przy regu-

lacji kaskadowej

8 — alarm timera 4
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7184 0...7 Zdarzenie programowe wyjscia 4:
0 — brak
1 — zdarzenie 1 od odcinka
2 — zdarzenie 2 od odcinka
3 — zdarzenie 3 od odcinka
4 — zdarzenie 4 od odcinka
5 — zdarzenie 5 od odcinka
6 — zdarzenie 6 od odcinka
7 — blokada od odchyiki

7186 | RW 0,5...99,9 Okres imp. wyjscia 4

7188 | RW 0...22 Przydziat wyjscia 5:

0 — brak

1 —kanat 1
2 —kanat 2
3 — wejscie 1

4 — wejscie 2

5 — wejscie 3

6 — wejscie 1 + wejscie 2 + wejscie 3
7 — wejscie binarne 1

8 — wejscie binarne 2

9 — wejscie binarne 3

10 — zanegowane wejscie binarne 1
11 — zanegowane wejscie binarne 2
12 — zanegowane wejscie binarne 3
13 — wejscie interfejsowe 1

14 — wejscie interfejsowe 2

15 — interfejsowe wejscie binarne 1

(rejestr 4055)

16 — interfejsowe wejscie binarne 2
(rejestr 4056)

17 — interfejsowe wejscie binarne 3
(rejestr 4057)

18 — zanegowane interfejsowe wejscie
binarne 1 (rejestr 4055)
19 — zanegowane interfejsowe wejscie
binarne 2 (rejestr 4056)
20 — zanegowane interfejsowe wejscie
binarne 3 (rejestr 4057)
21 — sterowanie wyjsciem 5 przez interfejs
(rejestr 4062)
22 — zanegowane sterowanie wyjsciem 5
przez interfejs (rejestr 4062)
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7190 | RW 0...7 Funkcja wyjscia 5:

0 — brak

1 - grzanie

2 — chtodzenie

3 — otwieranie zaworu

4 — zamykanie zaworu

5—alarm 5

6 — zdarzenie z regulacji programowej

7 — sygnat toru podrzednego przy

regulacji kaskadowej

8 — alarm timera 5
7192 0...7 Zdarzenie programowe wyjscia 5:

0 — brak

1 — zdarzenie 1 od odcinka

2 — zdarzenie 2 od odcinka

3 — zdarzenie 3 od odcinka

4 — zdarzenie 4 od odcinka

5 — zdarzenie 5 od odcinka

6 — zdarzenie 6 od odcinka

7 — blokada od odchytki
7194 | RW 0,5...99,9 Okres imp. wyjscia 5
7196 | RW 0...22
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Przydziat wyjscia 6:
0 — brak

1 —kanat 1
2 — kanat 2
3 — wejscie 1
4 — wejscie 2
5 — wejscie 3

6 — wejscie 1 + wejscie 2 + wejscie 3
7 — wejscie binarne 1

8 — wejscie binarne 2

9 — wejscie binarne 3

10 — zanegowane wejscie binarne 1
11 — zanegowane wejscie binarne 2
12 — zanegowane wejscie binarne 3
13 — wejscie interfejsowe 1

14 — wejscie interfejsowe 2

15 — interfejsowe wejécie binarne 1

(rejestr 4055)

16 — interfejsowe wejscie binarne 2
(rejestr 4056)

17 — interfejsowe wejscie binarne 3
(rejestr 4057)




18 — zanegowane interfejsowe wejscie
binarne 1 (rejestr 4055)

19 — zanegowane interfejsowe wejscie
binarne 2 (rejestr 4056)

20 — zanegowane interfejsowe wejscie

binarne 3 (rejestr 4057)

21 — sterowanie wyjsciem 6 przez interfejs
(rejestr 4063)

22 — zanegowane sterowanie wyjsciem 6
przez interfejs (rejestr 4063)

7198 0...7 Funkcja wyjscia 6:
0 — brak
1 — grzanie
2 — chtodzenie
3 — otwieranie zaworu
4 — zamykanie zaworu
5—alarm 6
6 — zdarzenie z regulacji programowej
7 — sygnat toru podrzednego przy regu-
lacji kaskadowej
8 —alarm timera 6
7200 | RW 0...7 Zdarzenie programowe wyjscia 6:
0 — brak
1 — zdarzenie 1 od odcinka
2 — zdarzenie 2 od odcinka
3 — zdarzenie 3 od odcinka
4 — zdarzenie 4 od odcinka
5 — zdarzenie 5 od odcinka
6 — zdarzenie 6 od odcinka
7 — blokada od odchyiki
7202 | RW 0,5...99,9 Okres imp. wyjscia 6
7204 | RW 0...8 Przydziat wyj$cia analogowego 1:

0 — brak

1 —kanat 1
2 —kanat 2
3 — wejscie 1
4 — wejscie 2
5 — wejscie 3

6 — wejscie 1 + wejscie 2 + wejscie 3
7 — wejscie interfejsowe 1
8 — wejscie interfejsowe 2
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7206 | RW 0...3 Funkcja wyjscia analogowego 1:
0 — brak
1 —grzanie
2 — chtodzenie
3 — retransmisja
7208 | RW 0...2 Zrédto retransmisji wyjscia analogowego 1:
0 — warto$¢ mierzona
1 — wartos¢ zadana
2 — wartos¢ zadana — warto$¢ mierzona
7210 | RW | -9999...99999 | Min dla retr. wyjscia analogowego 1
7212 | RW | -9999...99999 | Max dla retr. wyjscia analogowego 1
7214 | RW 0...2 Rodzaj wyjscia | wyjscia analogowego 1:
0 — brak
1-4..20 mA
2-0...20mA
7216 | RW 0...2 Rodzaj wyjscia U wyjscia analogowego 1:
0 — brak
1-0..5V
2-0...10V
7218 | RW 0...8 Przydziat wyjscia analogowego 2:
0 — brak
1 —kanat 1
2 —kanat 2
3 — wejscie 1
4 — wejscie 2
5 — wejscie 3
6 — wejscie 1 + wejscie 2 + wejscie 3
7 — wejscie interfejsowe 1
8 — wejscie interfejsowe 2
7220 | RW 0...3 Funkcja wyjscia analogowego 2:
0 — brak
1 — grzanie
2 — chtodzenie
3 — retransmisja
7222 | RW 0...2 Zrodto retransmisji wyjscia analogowego 2:

0 — warto$¢ mierzona
1 — warto$¢ zadana
2 — warto$¢ zadana — warto$¢ mierzona
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7224 | RW | -9999...99999 | Min dla retr. wyjscia analogowego 2
7226 | RW [ -9999...99999 | Max dla retr. wyj$cia analogowego 2
7228 | RW 0...2 Rodzaj wyjscia | wyjscia analogowego 2:

0 — brak

1-4...20 mA

2-0...20mA
7230 | RW 0...2 Rodzaj wyjscia U wyjscia analogowego 2:

0 — brak

1-0..5V

2-0...10V
7232 | RW 0...7 Warto$¢ mierzona w kanale 1:

0 — wejscie 1

1 — wejscie 2

2 — wejscie 3

3 — wejscie 1 + wejscie 2

4 — wejscie 1 + wejscie 3

5 — wejscie 2 + wejscie 3

6 — wejscie interfejsowe 1

7 — wejscie interfejsowe 2
7234 | RW | -10,0...10,0 | Wspotczynnik dla wejscia 1 w kanale 1
7236 | RW | -10,0...10,0 | Wspdtczynnik dla wejscia 2 w kanale 1
7238 | RW | -10,0...10,0 | Wspotczynnik dla wejscia 3 w kanale 1
7240 | RW 0...14 Wejscia binarne w kanale 1:

0 — brak

1 — wejscie binarne 1

2 — wejscie binarne 2

3 — wejscie binarne 3

4 — wejscie binarne 12

5 — wejscie binarne 1i 3

6 — wejscie binarne 2 3

7 — wejscie binarne 1,21 3

8 — interfejsowe wejscie binarne 1

9 — interfejsowe wejscie binarne 2

10 — interfejsowe wejscie binarne 3

11 — interfejsowe wejscie binarne 1i 2
12 — interfejsowe wejscie binarne 13
13 — interfejsowe wejscie binarne 2i 3
14 — interfejsowe wejscie binarne 1,213
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7242

RwW

Rodzaj SP w kanale 1:

0 — warto$¢ zadana SP1
1 — warto$¢ zadana SP2
2 — warto$¢ zadana SP3
3 — warto$¢ zadana SP4

4 — warto$¢ zadana z wejscia 3
5 — warto$¢ zadana z programu
6 — warto$¢ zadana z wejscia 1
7 — warto$¢ zadana z wejscia 2
8 — wartos$¢ zadana z wejscia

interfejsowego 1

9 — wartos¢ zadana z wejscia

interfejsowego 2

7244

RW

...29

Numer programu w kanale 1:

0 — program numer 1

1 — program numer 2

2 — program numer 3

3 — program numer 4

4 — program numer 5

5 — program numer 6

6 — program numer 7

7 — program numer 8

8 — program numer 9

9 — program numer 10
10 — program numer 11
11 — program numer 12
12 — program numer 13
13 — program numer 14
14 — program numer 15
15 — program numer 16
16 — program numer 17
17 — program numer 18
18 — program numer 19
19 — program numer 20
20 — program numer 21
21 — program numer 22
22 — program numer 23
23 — program numer 24
24 — program numer 25
25 — program numer 26
26 — program numer 27
27 — program numer 28
28 — program numer 29
29 — program numer 30
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7246 | RW | -9999...99999 | Warto$¢ zadana SP1 w kanale 1
7248 | RW | -9999...99999 | Wartos¢ zadana SP2 w kanale 1
7250 | RW | -9999...99999 | Warto$¢ zadana SP3 w kanale 1
7252 | RW | -9999...99999 | Warto$¢ zadana SP4 w kanale 1
7254 | RW | -9999...99999 | Dolne ograniczenie nastawy SP
w kanale 1
7256 | RW | -9999...99999 | Gdrne ograniczenie nastawy SP
w kanale 1
7258 | RW 0...2 Narost wartosci zadanej w kanale 1:
0 — wylaczony
1 — narost w jednostkach / minute
2 — narost w jednostkach / godzine
7260 | RW | -9999...99999 | Predkosc¢ narostu wartosci zadane;j
w kanale 1
7262 | RW 0...5 Rodzaj regulacji w kanale 1:
0 - regulacja wytaczona
1 — regulacja typu grzanie
2 —regulacja typu chtodzenie
3 — regulacja typu grzanie-chtodzenie
4 — regulacja krokowa zaworem
5 — regulacja krokowa zaworem
z sygnatem zwrotnym
7264 | RW 0..1 Algorytm regulacji w kanale 1:
0 — algorytm zatacz-wytacz
1 —algorytm PID
7266 | RW 0,1...100,0 Histereza w kanale 1
7268 | RW | -99,9..99,9 | Strefa rozsuniecia w kanale 1
7270 | RW | -100,0...100,0 | Sygnat sterujacy w kanale 1
7272 | RW | -9999...99999 | Dolny prég regulacji w kanale 1
7274 | RW | -9999...99999 | Gérny prog regulacji w kanale 1
7276 | RW | 0...550,0 [°C] | Zakres proporcjonalnosci z zestawu
0...990,0 [°F] | PID1 w kanale 1
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7278 | RW 0...9999 Stata czasowa [s] catkowania z zestawu
PID1 w kanale 1
7280 | RW | 0,0...2500,0 | Stata czasowa [s] rézniczkowania
z zestawu PID1 w kanale 1
7282 | RW 0,0...100,0 Korekta sygnatu sterujacego dla P
lub PD z zestawu PID1 w kanale 1
7284 | RW | 0...550,0 [°C] | Zakres proporcjonalnosci z zestawu
0...990,0 [°F] | PID2 w kanale 1
7286 | RW 0...9999 Stata czasowa [s] catkowania z zestawu
PID2 w kanale 1
7288 | RW | 0,0...2500,0 | Stata czasowa [s] rézniczkowania
z zestawu PID2 w kanale 1
7290 | RW 0,0...100,0 Korekta sygnatu sterujgcego dla P
lub PD z zestawu PID2 w kanale 1
7292 | RW | 0...550,0 [°C] | Zakres proporcjonalnosci z zestawu
0...990,0 [°F] | PID3 w kanale 1
7294 | RW 0...9999 Stafa czasowa [s] catkowania z zestawu
PID3 w kanale 1
7296 | RW | 0,0...2500,0 | Stata czasowa [s] r6zniczkowania
z zestawu PID3 w kanale 1
7298 | RW 0,0...100,0 Korekta sygnatu sterujacego dla P
lub PD z zestawu PID3 w kanale 1
7300 | RW | 0...550,0 [°C] | Zakres proporcjonalnosci z zestawu
0...990,0 [°F] | PID4 w kanale 1
7302 | RW 0...9999 Stata czasowa [s] catkowania z zestawu
PID4 w kanale 1
7304 | RW | 0,0...2500,0 | Stata czasowa [s] rézniczkowania
z zestawu PID4 w kanale 1
7306 | RW 0,0...100,0 Korekta sygnatu sterujgcego dla P
lub PD z zestawu PID4 w kanale 1
7308 | RW | 0,1...200,0 [%] | Zakres proporcjonalnosci toru chtodze-

nia w kanale 1
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7310

RW

0...9999

Stata czasowa [s] catkowania toru chio-
dzenia w kanale 1

7312

RW

0,0...2500,0

Stata czasowa [s] rézniczkowania toru
chtodzenia w kanale 1

7314

RW

0..2

Funkcja ,Gain Scheduling” w kanale 1:

0 — wylaczona

1 — przetaczana wedtug wartosci
zadanej

2 — wybrany staty zestaw PID

7316

RW

Liczba zestawéw PID dla ,Gain Sche-
duling” przetaczanych wedtug wartosci
zadanej w kanale 1:

0 — uzywane 2 zestawy PID

1 — uzywane 3 zestawy PID

2 — uzywane 4 zestawy PID

7318

RW

-9999...99999

Poziom przetgczania dla zestawu PID1
i PID2 przetgczanych wedtug wartosci
zadanej w kanale 1

7320

RW

-9999...99999

Poziom przetgczania dla zestawu PID2
i PID3 przetagczanych wedtug wartosci
zadanej w kanale 1

7322

RW

-9999...99999

Poziom przetgczania dla zestawu PID3
i PID4 przetgczanych wedtug wartosci
zadanej w kanale 1

7324

RW

Staty zestaw PID dla ,Gain Scheduling”
w kanale 1:

0 — zestaw PID1

1 — zestaw PID2

2 — zestaw PID3

3 — zestaw PID4

7326

RW

Warto$¢ mierzona w kanale 2:
0 — wejscie 1

1 — wejscie 2

2 — wejscie 3

3 — wejscie 1 + wejscie 2

4 — wejscie 1 + wejscie 3

5 — wejscie 2 + wejscie 3

6 — wejscie interfejsowe 1

7 — wejscie interfejsowe 2
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7328

RwW

-10,0...10,0

Wspoiczynnik dla wejscia 1 w kanale 2

7330

RW

-10,0...10,0

Wspoiczynnik dla wejscia 2 w kanale 2

7332

RwW

-10,0...10,0

Wspoditczynnik dla wejscia 3 w kanale 2

7334

RwW

0...14

Wejscia binarne w kanale 2:

0 — brak

1 — wejscie binarne 1

2 — wejscie binarne 2

3 — wejscie binarne 3

4 — wejécie binarne 1i 2

5 — wejscie binarne 1i 3

6 — wejscie binarne 21i 3

7 — wejscie binarne 1,2 3

8 — interfejsowe wejscie binarne 1

9 — interfejsowe wejscie binarne 2

10 — interfejsowe wejscie binarne 3

11 — interfejsowe wejscie binarne 1 i 2
12 — interfejsowe wejscie binarne 1 3
13 — interfejsowe wejscie binarne 2i 3
14 — interfejsowe wejscie binarne 1,2 3

7336

RwW

Rodzaj SP w kanale 2:

0 — wartos$¢ zadana SP1

1 — wartos¢ zadana SP2

2 — warto$¢ zadana SP3

3 — wartos¢ zadana SP4

4 — warto$¢ zadana z wejscia 3

5 — warto$¢ zadana z programu

6 — wartos¢ zadana z wejscia 1

7 — wartos¢ zadana z wejscia 2

8 — wartos$¢ zadana z wejscia
interfejsowego 1

9 — wartos¢ zadana z wejscia
interfejsowego 2

7338
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RW

30...59

Numer programu w kanale 2:
30 — program numer 31
31 — program numer 32
32 — program numer 33
33 — program numer 34
34 — program numer 35
35 — program numer 36
36 — program numer 37
37 — program numer 38
38 — program numer 39
39 — program numer 40




40 — program numer 41
41 — program numer 42
42 — program numer 43
43 — program numer 44
44 — program numer 45
45 — program numer 46
46 — program numer 47
47 — program numer 48
48 — program numer 49
49 — program numer 50
50 — program numer 51
51 — program numer 52
52 — program numer 53
53 — program numer 54
54 — program numer 55
55 — program numer 56
56 — program numer 57
57 — program numer 58
58 — program numer 59
59 — program numer 60

7340 | RW | -9999...99999 | Warto$¢ zadana SP1 w kanale 2
7342 | RW | -9999...99999 | Warto$¢ zadana SP2 w kanale 2
7344 | RW | -9999...99999 | Wartos¢ zadana SP3 w kanale 2
7346 | RW | -9999...99999 | Warto$¢ zadana SP4 w kanale 2
7348 | RW | -9999...99999 | Dolne ograniczenie nastawy SP

w kanale 2
7350 | RW | -9999...99999 | Gdrne ograniczenie nastawy SP

w kanale 2
7352 | RW 0...2 Narost wartosci zadanej w kanale 2:

0 — wytaczony

1 — narost w jednostkach / minute

2 — narost w jednostkach / godzine
7354 | RW | -9999...99999 | Predkos$¢ narostu wartosci zadanej

w kanale 2
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7356 | RW 0...5 Rodzaj regulacji w kanale 2:
0 — regulacja wytaczona
1 —regulacja typu grzanie
2 —regulacja typu chtodzenie
3 — regulacja typu grzanie-chfodzenie
4 — regulacja krokowa zaworem
5 — regulacja krokowa zaworem
z sygnatem zwrotnym
6 — regulacja kaskadowa
7358 | RW 0...1 Algorytm regulacji w kanale 2:
0 - algorytm zatacz-wytacz
1 —algorytm PID
7360 | RW 0,1...100,0 Histereza w kanale 2
7362 | RW | -99,9..99,9 | Strefarozsuniecia w kanale 2
7364 | RW | -100,0...100,0 | Sygnat sterujacy w kanale 2
7366 | RW | -9999...99999 | Dolny prég regulacji w kanale 2
7368 | RW | -9999...99999 | Gdrny prog regulacji w kanale 2
7370 | RW | 0...550,0 [°C] | Zakres proporcjonalnosci z zestawu
0...990,0 [°F] | PID1 w kanale 2
7372 | RW 0...9999 Stafa czasowa [s] catkowania z zestawu
PID1 w kanale 2
7374 | RW | 0,0...2500,0 | Stata czasowa [s] r6zniczkowania
z zestawu PID1 w kanale 2
7376 | RW 0,0...100,0 Korekta sygnatu sterujacego dla P
lub PD z zestawu PID1 w kanale 2
7378 | RW | 0...550,0 [°C] | Zakres proporcjonalnosci z zestawu
0...990,0 [°F] | PID2 w kanale 2
7380 | RW 0...9999 Stata czasowa [s] catkowania z zestawu
PID2 w kanale 2
7382 | RW | 0,0...2500,0 | Stata czasowa [s] rézniczkowania
z zestawu PID2 w kanale 2
7384 |RW | 0,0...100,0 Korekta sygnatu sterujgcego dla P

lub PD z zestawu PID2 w kanale 2
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7386 | RW | 0...550,0 [°C] | Zakres proporcjonalnosci z zestawu
0...990,0 [°F] | PID3 w kanale 2
7388 | RW 0...9999 Stata czasowa [s] catkowania z zestawu
PID3 w kanale 2
7390 | RW | 0,0...2500,0 | Stata czasowa [s] rézniczkowania
z zestawu PID3 w kanale 2
7392 | RW 0,0...100,0 Korekta sygnatu sterujacego dla P
lub PD z zestawu PID3 w kanale 2
7394 | RW | 0...550,0 [°C] | Zakres proporcjonalnosci z zestawu
0...990,0 [°F] | PID4 w kanale 2
7396 | RW 0...9999 Stata czasowa Es] catkowania z zestawu
PID4 w kanale
7398 | RW [ 0,0...2500,0 | Stata czasowais] rézniczkowania
z zestawu PID4 w kanale 2
7400 | RW 0,0...100,0 Korekta sygnatu sterujacego dla P
lub PD z zestawu PID4 w kanale 2
7402 | RW | 0,1...200,0 [%] | Zakres proporcjonalnosci toru chtodze-
nia w kanale 2
7404 | RW 0...9999 Stata czasowa [s] catkowania toru chto-
dzenia w kanale
7406 | RW | 0,0...2500,0 | Stata czasowa [s] rézniczkowania toru
chtodzenia w kanale 2
7408 | RW 0..2 Funkcja ,,Gain Scheduling” w kanale 2:
0 — wylgczona
1 — przetaczana wedtug warto$ci
zadanej
2 — wybrany staty zestaw PID
7410 | RW 0..2 Liczba zestawéw PID dla ,Gain Sche-
duling” prze%qczangch wediug wartosci
zadanej w kanale 2:
0 — uzywane 2 zestawy PID
1 — uzywane 3 zestawy PID
2 — uzywane 4 zestawy PID
7412 | RW | -9999...99999 | Poziom przetaczania dla zestawu PID1

i PID2 przetgczanych wedtug wartosci
zadanej w kanale 2
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7414

RW

-9999...

99999

Poziom przetgczania dla zestawu PID2
i PID3 przetagczanych wedtug wartosci
zadanej w kanale 2

7416

RW

-9999...

99999

Poziom przetgczania dla zestawu PID3
i PID4 przetgczanych wedtug wartosci
zadanej w kanale 2

7418

RW

Staty zestaw PID dla ,Gain Scheduling
w kanale 2:

0 — zestaw PID1

1 — zestaw PID2

2 — zestaw PID3

3 — zestaw PID4

7420

RW

Typ alarmu 1:

0 — gorny bezwzgledny

1 — dolny bezwzgledny

2 — goérny wzgledny

3 — dolny wzgledny

4 — wewnetrzny wzgledny
5 — zewnetrzny wzgledny

7422

RW

-9999...

99999

Wartos¢ zadana alarmu 1

7424

RW

-9999...

99999

Odchytka alarmu 1 (dla alarméw
wzglednych)

7426

RW

0,1...

99,9

Histereza alarmu 1

7428

RW

Pamie¢ alarmu 1:
0 — wytaczona
1 — zalgczona

7430

RW

Typ alarmu 2:

0 — gérny bezwzgledny

1 — dolny bezwzgledny

2 — gorny wzgledny

3 — dolny wzgledny

4 — wewnetrzny wzgledny
5 — zewnetrzny wzgledny

7432

RW

-9999..

.99999

Warto$¢ zadana alarmu 2

7434

RwW

-9999..

.99999

Odchyltka alarmu 2 (dla alarmoéw
wzglednych)

7436

RW

0,1...

99,9

Histereza alarmu 2
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7438

RW

Pamie¢ alarmu 2:
0 — wytaczona
1 — zalgczona

7440

RW

'Ialp alarmu 3:

— gorny bezwzgledny

1 — dolny bezwzgledny

2 — gorny wzgledny

3 — dolny wzgledny

4 — wewnetrzny wzgledny
5 — zewnetrzny wzgledny

7442

RW

-9999...99999

Warto$¢ zadana alarmu 3

7444

RW

-9999...99999

Odchyitka alarmu 3 (dla alarmow
wzglednych)

7446

RW

0,1...99,9

Histereza alarmu 3

7448

RW

0...1

Pamie¢ alarmu 3:
0 — wytaczona
1 — zatgczona

7450

RW

'Ialp alarmu 4:

— gorny bezwzgledny

1 — dolny bezwzgledny

2 — gorny wzgledny

3 — dolny wzgledny

4 — wewnetrzny wzgledny
5 — zewnetrzny wzgledny

7452

RW

-9999...99999

Wartos¢ zadana alarmu 4

7454

RW

-9999...99999

Odchytka alarmu 4 (dla alarméw
wzglednych)

7456

RW

0,1...99,9

Histereza alarmu 4

7458

RW

0...1

Pamie¢ alarmu 4:
0 — wytaczona
1 — zalgczona

7460

RW

'Ig)yp alarmu 5:

— gorny bezwzgledny

1 — dolny bezwzgledny

2 — goérny wzgledny

3 — dolny wzgledny

4 — wewnetrzny wzgledny
5 — zewnetrzny wzgledny
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7462

RW

-9999...99999

Warto$¢ zadana alarmu 5

7464

RW

-9999...99999

Odchyltka alarmu 5 (dla alarmoéw
wzglednych)

7466

RW

0,1...99,9

Histereza alarmu 5

7468

RW

0..1

Pamie¢ alarmu 5:
0 — wylaczona
1 —zatgczona

7470

RW

Typ alarmu 6:

0 — gorny bezwzgledny

1 — dolny bezwzgledny

2 — goérny wzgledny

3 — dolny wzgledny

4 — wewnetrzny wzgledny
5 — zewnetrzny wzgledny

7472

RW

-9999...99999

Warto$¢ zadana alarmu 6

7474

RW

-9999...99999

Odchyika alarmu 6 (dla alarmow
wzglednych)

7476

RW

0,1...99,9

Histereza alarmu 6

7478

RW

0..1

Pamie¢ alarmu 6:
0 — wytaczona
1 — zalgczona

7480

RW

1...247

Adres

7482

RW

0..5

Predkos$¢ transmisji
0 — 4800 bps

1 -9600 bps

2 —-19,2k bps

3 - 38,4k bps

4 — 57,6k bps
5—115,2k bps

7484

RW

Protokét transmisji
0 — brak

1-RTU 8N2

2 - RTU 8E1

3 -RTU 801

4 - RTU 8N1
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7486 | RW 0...10 Podswietlenie LCD
7488 | RW 0..1 Jezyk
0 — angielski
1 — polski
2 - niemiecki
7490 | RW 0..1 Pokaz stan wyj$¢
0 — nie
1—tak
7492 | RW 0...1 Pokaz stan wejs¢ binarnych
0 — nie
1 —tak
7494 | RW 0.1 Pokaz zegar
0 — nie
1 —tak
7496 | RW | 0,0...100,0 [%] | Minimalny sygnat sterujacy w kanale 1
7498 | RW | 0,0...100,0 [%] | Maksymalny sygnat sterujgcy w kanale 1
7500 | RW | 0,0...100,0 [%] | Minimalny sygnat sterujacy w kanale 2
7502 | RW | 0,0...100,0 [%] | Maksymalny sygnat sterujacy w kanale 2
7504 | RW | -9999...99999 | Warto$¢ zadana regulacji kaskadowej Lo
7506 | RW | -9999...99999 | Warto$¢ zadana regulacji kaskadowej Hi
7508 | RW | 1..86400[s] | Odliczany czas alarmu timera 1
7510 | RW | 1..86400 [s] | Odliczany czas alarmu timera 2
7512 | RW | 1..86400 [s] | Odliczany czas alarmu timera 3
7514 | RW | 1..86400 [s] | Odliczany czas alarmu timera 4
7516 | RW | 1..86400 [s] | Odliczany czas alarmu timera 5
7518 | RW | 1..86400 [s] | Odliczany czas alarmu timera 6
7520 | RW | 1..86400 [s] | Odliczany czas podtrzymania alarmu
timera 1
7522 | RW | 1..86400 [s] | Odliczany czas podtrzymania alarmu

timera 2
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7524 | RW | 1..86400[s] | Odliczany czas podtrzymania alarmu
timera 3
7526 | RW | 1..86400 [s] | Odliczany czas podtrzymania alarmu
timera 4
7528 | RW | 1..86400[s] | Odliczany czas podtrzymania alarmu
timera 5
7530 | RW | 1..86400[s] | Odliczany czas podtrzymania alarmu
timera 6
7532 | RW | -9999...99999 | Wartos¢ zadana dla alarmu timera 1
7534 | RW | -9999...99999 | Warto$¢ zadana dla alarmu timera 2
7536 | RW | -9999...99999 | Wartos¢ zadana dla alarmu timera 3
7538 | RW | -9999...99999 | Wartos¢ zadana dla alarmu timera 4
7540 | RW | -9999...99999 | Warto$¢ zadana dla alarmu timera 5
7542 | RW | -9999...99999 | Wartos¢ zadana dla alarmu timera 6
7544 | RW 0...1 Stan alarmu 1 przy przekroczeniu zakresu
pomiarowego:
0 — wytgczony
1 — zataczony
7546 | RW 0...1 Stan_ alarmu 2 przy przekroczeniu zakresu
pomiarowego:
0 — wytgczony
1 — zatgczony
7548 | RW 0...1 Stan alarmu 3 przy przekroczeniu zakresu
pomiarowego:
0 — wytaczony
1 — zatgczony
7550 | RW 0...1 Stan alarmu 4 przy przekroczeniu zakresu
pomiarowego:
0 — wytgczony
1 — zataczony
7552 | RW 0...1 Stan alarmu 5 przy przekroczeniu zakresu

pomiarowego:
0 — wytgczony
1 — zatgczony
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7554 | RW 0...1 Stan alarmu 6 przy przekroczeniu zakresu
pomiarowego:
0 — wytaczony
1 — zataczony
7556 | RW 0...3600 Wytaczenie pod$wietlenia po uptywie wpi-
sanego czasu w sek. Wpisanie wartosci 0
powoduje wytaczenie funkcji
7558 | RW 0...1 Pokaz stan archiwizaciji
0 — nie
1-—tak
7560 | RW 5...86400 Interwat archiwizacji dla 1 grupy archiwizacji
7562 | RW 5...86400 Interwat archiwizacji dla 2 grupy archiwizacji
7564 | RW 5...86400 Interwat archiwizacji dla 3 grupy archiwizacji
7566 | RW | 0...0x00001FFF | Lista parametréw wybranych do archiwizacji w

1 grupie archiwizacji
0x00000001 - PV_We1: warto$¢ mierzona
z wejscia 1
0x00000002 - PV_We2: warto$¢ mierzona
z wejscia 2
0x00000004 - PV_We3: warto$¢ mierzona
z wejscia 3
0x00000008 - PV_Kanat 1: warto$¢ mierzona
w kanale 1
0x00000010 - SP_Kanat 1: warto$¢ zadana
dla kanatu 1
0x00000020 -CTRL1_Kanat 1: sygnat sterujacy
toru 1 z kanatu 1
0x00000040 - CTRL2_Kanat 1: sygnat sterujacy
toru 2 z kanatu 1
0x00000080 -PV_Kanat 2: warto$¢ mierzona
w kanale 2
0x00000100 - SP_Kanat 2: warto$¢ zadana
dla kanatu 2
0x00000200 - CTRL1_Kanat 2: sygnat sterujacy
toru 1 z kanatu 2
0x00000400 - CTRL2_Kanat 2: sygnat sterujacy
toru 2 z kanatu 2
0x00000800 - Modbus We1: warto$¢ z wejscia
interfejsowego 1
0x00001000 - Modbus We2: warto$¢ z wejscia
interfejsowego 2
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7568 | RW | 0...0x00001FFF | Lista parametréw wybranych do archiwizacji
w 2 grupie archiwizacji, jak dla 7566

7570 | RW | 0...0x00001FFF | Lista parametréw wybranych do archiwizacji
w 3 grupie archiwizaciji, jak dla 7566

7572 | RW | -9999..99999 | Warto$¢ zadana dla 1 grupy archiwizacji przy
typie archiwizacji: Gérna bezw., Dolna bezw.

7574 | RW | -9999..99999 | Warto$¢ zadana dla 2 grupy archiwizacji przy
typie archiwizacji: Gérna bezw., Dolna bezw.

7576 | RW | -9999..99999 | Warto$¢ zadana dla 3 grupy archiwizacji przy
typie archiwizacji: Gérna bezw., Dolna bezw.

7578 | RW | -9999..99999 | Odchyika dla 1 grupy archiwizacji przy typie
archiwizacji wzglednej

7580 | RW | -9999..99999 | Odchytka dla 2 grupy archiwizacji przy typie
archiwizacji wzglednej

7582 | RW | -9999..99999 | Odchyika dla 3 grupy archiwizacji przy typie
archiwizacji wzglednej

7584 | RW 0,1...99999 Histereza dla 1 grupy archiwizacji przy typie
archiwizacji wzglednej i bezwzglednej.

7586 | RW 0,1...99999 Histereza dla 2 grupy archiwizaciji przy typie
archiwizacji wzglednej i bezwzgledne;j.

7588 | RW 0,1...99999 Histereza dla 3 grupy archiwizacji przy typie
archiwizacji wzglednej i bezwzgledne;j.

7590 | RW 0...21 Funkcja interfejsowego wejécia binarnego 1:
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0 — brak

1 — zatrzymanie regulacji automatycznej

2 — przetaczenie na prace reczng,

3 — przetaczanie na kolejne SP
SP1<->8P2, SP2<->SP3, SP3<->SP4,
SP4<->SP1

4 — start programu

5 — skok do nastepnego odcinka

6 — zatrzymanie naliczania wartosci

zadanej w programie

7 — zakonczenie realizacji programu

8 — zatrzymanie programu z mozliwoscig,
kontynuacji




9 — zatrzymanie programu i przej$cie na
poczatek

10 — przetaczenie na SP z wejscia
dodatkowego — WE3

11 — kasowanie alarmu timera 1

12 — kasowanie alarmu timera 2

13 — kasowanie alarmu timera 3

14 — kasowanie alarmu timera 4

15 — kasowanie alarmu timera 5

16 — kasowanie alarmu timera 6

17 — przetaczenie na SP z wejscia 1

18 — przetaczenie na SP z wejscia 2

19 — przetaczenie na SP z wejscia
interfejsowego pierwszego

20 — przetgczenie na SP z wejscia
interfejsowego drugiego

21 - przetaczanie na kolejne SP:
SP1>>SP2>>SP3>>SP4>>
SPIN1>>SPIN2>>SPIN3>>
SPMd1>> SPMd2>>SP1

7592

RwW

.21

Funkcja interfejsowego wejscia binarnego 2:

0 — brak

1 — zatrzymanie regulacji automatycznej

2 — przetaczenie na prace reczng,

3 — przetaczanie na kolejne SP
SP1<->SP2, SP2<->SP3, SP3<->SP4,
SP4<->SP1

4 — start programu

5 — skok do nastepnego odcinka

6 — zatrzymanie naliczania wartosci zadanej
w programie

7 — zakonczenie realizacji programu

8 — zatrzymanie programu z mozliwoscia
kontynuacji

9 — zatrzymanie programu i przejcie na
poczatek

10— przelaczenie na SP z wejscia dodatkowego — WE3

11 — kasowanie alarmu timera 1

12 — kasowanie alarmu timera 2

13 — kasowanie alarmu timera 3

14 — kasowanie alarmu timera 4

15 — kasowanie alarmu timera 5

16 — kasowanie alarmu timera 6

17 — przetaczenie na SP z wejscia 1

18 — przetaczenie na SP z wejscia 2
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19 — przetgczenie na SP z wejscia interfejsowego
pierwszego

20 — przelaczenie na SP z wejscia interfejsowego
drugiego

21 - przetaczanie na kolejne SP:
SP1>>SP2>>SP3>>SP4>>SPIN1>>
SPIN2>>SPIN3>>SPMd1>>
SPMd2>>SP1

7594

RW

.21

Funkcja interfejsowego wejécia binarnego 3:

0 — brak

1 — zatrzymanie regulacji automatycznej

2 — przefagczenie na prace reczng

3 — przetaczanie na kolejne SP
SP1<->SP2, SP2<->SP3, SP3<->SP4,
SP4<->SP1

4 — start programu

5 — skok do nastepnego odcinka

6 — zatrzymanie naliczania wartosci zadanej
w programie

7 — zakonczenie realizacji programu

8 — zatrzymanie programu z mozliwoscig
kontynuaciji

9 — zatrzymanie programu i przejscie na
poczatek

10— przelaczenie na SP z wejscia dodatkowego — WE3

11 — kasowanie alarmu timera 1

12 — kasowanie alarmu timera 2

13 — kasowanie alarmu timera 3

14 — kasowanie alarmu timera 4

15 — kasowanie alarmu timera 5

16 — kasowanie alarmu timera 6

17 — przetaczenie na SP z wej$cia 1

18 — przetaczenie na SP z wejscia 2

19 — przetgczenie na SP z wejscia interfejso-
wego pierwszego

20 — przefaczenie na SP z wejscia interfejso-
wego drugiego

21 - przetaczanie na kolejne SP: SP1>>SP2>
>SP3>>SP4>>SPIN1>>SPIN2>>SPIN3>>SP
Md1>> SPMd2>>SP1

152




Mapa rejestrow od adresu 7600 Tablica 20

Adres | B | 2

res| o )

reje- § g Zakre:; Opis

stru o 2 | parametru

N O
o

7600 RW 0...29 Numer programu do realizacji
(0 — oznacza pierwszy program)
— kanat 1

7602 RW 0...1 Start/stop programu — kanat 1
0 — stop programu
1 — start programu (zapis powodu-
je start programu od poczatku)

7604 RW 0...1 Zatrzymanie naliczania wartosci
zadanej w programie — kanat 1
0 — wylaczone
1 — zataczone

7606 RW 0...14 Realizowany odcinek (0 — oznacza
pierwszy odcinek) — kanat 1
Zapis powoduje skok do danego
odcinka

7608 R- Status regulacji — kanat 1

0 — stop regulacji (na pierwszym
odcinku)

1 — stop regulacji (na biezgcym
odcinku)

2 — program w toku

3 — aktywna blokada od odchyiki
regulacji

4 — zatrzymane naliczanie wartosci
zadanej (przez przycisk, wejscie
binarne lub interfejs)

5 — koniec programu
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7610 R- Liczba cykli, jaka pozostata
do konca — kanat 1

7612 R- Czas, jaki uptynat w odcinku [s]
—kanat 1

7614 R- Czas do konca odcinka [s] — kanat 1

7616 R- Czas, jaki uptynat w programie [s]
— kanat 1

7618 R- Czas do konca programu [s]
—kanat 1

7620 RW Zarezerwowane

7622 RW Zarezerwowane

7624 RW Zarezerwowane

7626 RW Zarezerwowane

7628 RW Zarezerwowane

7630 RW 30...59 Numer programu do realizacji
(30 — oznacza trzydziesty pierwszy
program) — kanat 2

7632 RW 0...1 Start/stop programu — kanat 2
0 — stop programu
1 — start programu (zapis powoduje

start programu od poczatku)

7634 RW 0...1 Zatrzymanie naliczania wartosci
zadanej w programie — kanat 2
0 — wylaczone
1 — zalaczone

7636 RW 0...14 Realizowany odcinek (0 — oznacza

pierwszy odcinek) — kanat 2
Zapis powoduje skok do danego
odcinka
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7638

Status regulacji — kanat 2

0 — stop regulacji (na pierwszym
odcinku)

1 — stop regulacji (na biezagcym
odcinku)

2 — program w toku

3 — aktywna blokada od odchytki
regulacji

4 — zatrzymane naliczanie wartosci
zadanej (przez przycisk,
wejscie binarne lub interfejs)

5 — koniec programu

7640

Liczba cykli, jaka pozostata
do konca — kanat 2

7642

Czas, jaki uptynat w odcinku [s]
— kanat 2

7644

Czas do konca odcinka [s] — kanat 2

7646

Czas, jaki uptynat w programie [s]
— kanat 2

7648

Czas do konca programu [s]
—kanat 2

7650

RwW

Zarezerwowane

7652

Rw

Zarezerwowane

7654

RwW

Zarezerwowane

7656

RwW

Zarezerwowane

7658

Rw

Zarezerwowane
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Mapa rejestrow od adresu 7660 Tablica 21

Adres Adres

pierwszego | ostatniego Opis

rejestru rejestru

7660 7676 Parametry programu 1
7678 7886 Odcinki 1 — 15 programu 1
7888 7904 Parametry programu 2
7906 8114 Odcinki 1 — 15 programu 2
8116 8132 Parametry programu 3
8134 8342 Odcinki 1 — 15 programu 3
8344 8360 Parametry programu 4
8362 8570 Odcinki 1 — 15 programu 4
8572 8588 Parametry programu 5
8590 8798 Odcinki 1 — 15 programu 5
8800 8816 Parametry programu 6
8818 9028 Odcinki 1 — 15 programu 6
9028 9044 Parametry programu 7
9046 9254 Odcinki 1 — 15 programu 7
9256 9272 Parametry programu 8
9274 9482 Odcinki 1 — 15 programu 8
9484 9500 Parametry programu 9
9502 9710 Odcinki 1 — 15 programu 9
9712 9728 Parametry programu 10
9730 9938 Odcinki 1 — 15 programu 10
9940 9956 Parametry programu 11
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9958 10166 Odcinki 1 — 15 programu 11
10168 10184 Parametry programu 12
10186 10394 Odcinki 1 — 15 programu 12
10396 10412 Parametry programu 13
10414 10622 Odcinki 1 — 15 programu 13
10624 10640 Parametry programu 14
10642 10850 Odcinki 1 — 15 programu 14
10852 10868 Parametry programu 15
10870 11078 Odcinki 1 — 15 programu 15
11080 11096 Parametry programu 16
11098 11306 Odcinki 1 — 15 programu 16
11308 11324 Parametry programu 17
11326 11534 Odcinki 1 — 15 programu 17
11536 11552 Parametry programu 18
11554 11762 Odcinki 1 — 15 programu 18
11764 11780 Parametry programu 19
11782 11990 Odcinki 1 — 15 programu 19
11992 12008 Parametry programu 20
12010 12218 Odcinki 1 — 15 programu 20
12220 12236 Parametry programu 21

12238 12446 Odcinki 1-15 programu 21
12448 12464 Parametry programu 22

12466 12674 Odcinki 1-15 programu 22
12676 12692 Parametry programu 23

12694 12902 Odcinki 1-15 programu 23
12904 12920 Parametry programu 24
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12922 13130 Odcinki 1-15 programu 24
13132 13148 Parametry programu 25
13150 13358 Odcinki 1-15 programu 25
13360 13376 Parametry programu 26
13378 13568 Odcinki 1-15 programu 26
13588 13604 Parametry programu 27
13606 13814 Odcinki 1-15 programu 27
13816 13832 Parametry programu 28
13834 14042 Odcinki 1-15 programu 28
14044 14060 Parametry programu 29
14062 14270 Odcinki 1-15 programu 29
14272 14228 Parametry programu 30
14290 14498 Odcinki 1-15 programu 30
14500 14516 Parametry programu 31
14518 14726 Odcinki 1-15 programu 31
14728 14744 Parametry programu 32
14746 14954 Odcinki 1-15 programu 32
14956 14972 Parametry programu 33
14974 15182 Odcinki 1-15 programu 33
15184 15200 Parametry programu 34
15202 15410 Odcinki 1-15 programu 34
15412 15428 Parametry programu 35
15430 15638 Odcinki 1-15 programu 35
15640 15656 Parametry programu 36
15658 15866 Odcinki 1-15 programu 36
15868 15884 Parametry programu 37
15886 16094 Odcinki 1-15 programu 37
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16096 16112 Parametry programu 38
16114 16322 Odcinki 1-15 programu 38
16324 16340 Parametry programu 39
16342 16550 Odcinki 1-15 programu 39
16552 16568 Parametry programu 40
16570 16778 Odcinki 1-15 programu 40
16780 16796 Parametry programu 41
16798 17006 Odcinki 1-15 programu 41
17008 17024 Parametry programu 42
17026 17234 Odcinki 1-15 programu 42
17236 17252 Parametry programu 43
17254 17462 Odcinki 1-15 programu 43
17464 17480 Parametry programu 44
17482 17690 Odcinki 1-15 programu 44
17692 17708 Parametry programu 45
17710 17918 Odcinki 1-15 programu 45
17920 17936 Parametry programu 46
17938 18146 Odcinki 1-15 programu 46
18148 18164 Parametry programu 47
18166 18374 Odcinki 1-15 programu 47
18376 18392 Parametry programu 48
18394 18602 Odcinki 1-15 programu 48
18604 18620 Parametry programu 49
18622 18830 Odcinki 1-15 programu 49
18832 18848 Parametry programu 50
18850 19058 Odcinki 1-15 programu 50
19060 19076 Parametry programu 51
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19078 19286 Odcinki 1-15 programu 51
19288 19304 Parametry programu 52
19306 19514 Odcinki 1-15 programu 52
19516 19532 Parametry programu 53
19534 19742 Odcinki 1-15 programu 53
19744 19760 Parametry programu 54
19762 19970 Odcinki 1-15 programu 54
19972 19988 Parametry programu 55
19990 20198 Odcinki 1-15 programu 55
20200 20216 Parametry programu 56
20218 20426 Odcinki 1-15 programu 56
20428 20444 Parametry programu 57
20446 20654 Odcinki 1-15 programu 57
20656 20672 Parametry programu 58
20674 20882 Odcinki 1-15 programu 58
20884 20900 Parametry programu 59
20902 21110 Odcinki 1-15 programu 59
21112 21128 Parametry programu 60
21130 21338 Odcinki 1-15 programu 60
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Mapa rejestrow dla jednego programu Tablica 22

Oznacze- | Ope- Zakres

- ) Opis
nie racje | parametru

Adres rejestru

+
o

Start prg. RW 0...1 Sposoéb rozpoczecia
programu

0 — od wartosci okre-
$lonej przez SPO

1 — od biezacej warto-
$ci mierzonej

+2 Start SP RW | MIN..MAX | Poczatkowa warto$¢
1) zadana

+4 Jednost- RW 0...1 Jednostka dla czasu
ka czasu trwania odcinka

0 — minuty i sekundy
1 — godziny i minuty

Jed- RW 0...1 Jednostka dla pred-
nostka kosci narostu wartosci
narostu zadanej

0 — minuty

1 — godziny

+8 Blokada RW 0...3 Blokady od odchyiki
regulacji

0 — nieaktywna

1 —dolna

2 —gorna

3 — dwustronna

+6

Parametry programu

+10 llo$¢ po- RW 1...999 | Liczba powtorzen
wtorzen programu
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+12 Zanik RW 0...1 Regulacja po zaniku
zasilania zasilania
0 — kontynuacja pro-
gramu
1 — zatrzymanie
regulacji
+14 Koniec RW 0...1 Regulacja na koniec
prg. programu
0 — zatrzymanie
regulacji
1 —regulacja statowar-
toSciowa z wartoscig
zadang z ostatniego
odcinka
+16 Gain RW 0...1 Funkcja ,Gain Schedu-
Sched. ling” dla programu
0 — wylaczona
1 — zataczona
+0 Typ RW 0...3 Rodzaj odcinka
odcinka 0 — odcinek okreslony
przez czas
1 — odcinek okreslony
przez narost
2 — wstrzymanie warto-
$ci zadanej
3 — koniec programu
+2 ¥ Docelo- RW | MIN..MAX | Warto$¢ zadana na
g we SP 1) koncu odcinka
+4 8 Czas RW 1...5999 | Czas trwania odcinka
odcinka
+6 Predkosé¢ | RW 1...5500 | Predkos$c¢ narostu
narostu 1) wartosci zadanej
+8 Odchytka | RW 0...2000 | Warto$¢ odchytki re-

1)

gulacji, powyzej ktorej
naliczanie wartosci za-
danej jest wstrzymane
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+10 Zdarze- RW Stan zdarzen (suma
nia bitow)
bit 0 ustawiony — zda-
rzenie 1
bit 1 ustawiony — zda-
rzenie 2
bit 2 ustawiony — zda-
rzenie 3
bit 3 ustawiony — zda-
rzenie 4
bit 4 ustawiony — zda-
rzenie 5
bit 5 ustawiony — zda-
rzenie 6
+12 PID RwW Zestaw PID dla od-
cinka
0 - PID1
1-PID2
2 -PID3
3 -PID4
+14 Typ
odcinka
+16 Docelowe
SP
+18 | ¢ | Czas
5 .
£ [odcinka_ | jak dla odcinka 1
+20 | © | Predkos¢
e}
narostu
+22 Odchytka
+24 Zdarzenia
+ 26 PID
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+28 Typ
odcinka
+ 30 Docelowe
SP
+32 | C | Czas
£ [odeinka_ | jak dia odcinka 1
+34 | © | Predkos¢
@]
narostu
+36 Odchyitka
+ 38 Zdarzenia
+40 PID
+42 Typ
odcinka
+ 44 Docelowe
SP
+46 | T | Czas
X .
£ [odeinka_ | jak dla odcinka 1
+48 | © | Predkos¢
@]
narostu
+ 50 Odchytka
+ 52 Zdarzenia
+ 54 PID
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+ 56 T
ogginka
+ 58 Docelowe
SP
+60 | 'O | Czas
o | odcinka
£ jak dla odcinka 1
+62 | 8 | Predkos¢
O | narostu
+ 64 Odchytka
+ 66 Zdarzenia
+ 68 PID
+70 T
oérc):inka
+72 Docelo-
we SP
+74 ﬁ Czas
o© | odcinka
£ jak dla odcinka 1
+76 | S | Predkosc
O | narostu
+78 Odchytka
+ 80 Zdarzenia
+ 82 PID
+ 84 T
ogginka
+ 86 Docelowe
SP
+88 | T | Czas
o | odcinka
£ jak dla odcinka 1
+90 | 8 | Predkos¢
O | narostu
+92 Odchytka
+ 94 Zdarzenia
+ 96 PID
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+98 T
ogginka
+ 100 Docelowe
SP
+102 | € | Czas
o | odcinka
£ jak dla odcinka 1
+104 | 8 | Predkos¢
O | narostu
+ 106 Odchytka
+108 Zdarzenia
+110 PID
+112 T
ogrc):inka
+114 Docelowe
SP
+116 | O | Czas
o | odcinka
£ jak dla odcinka 1
+118 | 8 | Predkos¢
O | narostu
+120 Odchytka
+ 122 Zdarzenia
+124 PID
+126 T
ogginka
+128 Docelowe
SP
+130 | < Czas
< | odcinka . .
c jak dla odcinka 1
+132 | © | Predkos¢
8 | narostu
+ 134 Odchytka
+ 136 Zdarzenia
+138 PID
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+ 140 T
oéginka
+142 ggcelowe
+144 | ~ | Czas
% | odcinka
< jak dla odcinka 1
+ 146 S Predkosé
O | narostu
+ 148 Odchyika
+ 150 Zdarzenia
+ 152 PID
+ 154 T
oéginka
+ 156 ggcelowe
+158 | & | Czas
$ | odcinka
< jak dla odcinka 1
+160 | © | Predkosc¢
8 | narostu
+ 162 Odchyika
+ 164 Zdarzenia
+ 166 PID
+168 T
ogginka
+170 ggcelowe
+172 | 2 | Czas
< |odcinka | .
c jak dla odcinka 1
+174 | © | Predkos$¢
8 | narostu
+176 Odchyika
+178 Zdarzenia
+180 PID
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+182 Typ
odcinka
+ 184 Docelowe
SP
+186 | I | Czas
X .
© |odeinka | iy dia odcinka 1
+188 | S | Predkosc
O | narostu
+190 Odchytka
+192 Zdarzenia
+194 PID
+196 Typ
odcinka
+198 Docelowe
SP
+200 | < |Czas
X .
o |odeinka | iy dia odcinka 1
+202 | S | Predkosc
O | narostu
+ 204 Odchytka
+ 206 Zdarzenia
+ 208 PID
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14. SERWER FTP

Regulatory w wykonaniu z interfejsem Ethernet majg
zaimplementowany protokdt wymiany plikéw FTP. Regulator
petni funkcje serwera umozliwiajac klientom dostep do systemu
plikdbw na karcie SD wtozonej do regulatora. Dostep do plikow
jest mozliwy za pomocg komputera, tabletu z zainstalowanym
programem klienta FTP lub innego urzadzenia petnigcego funk-
cje klienta FTP. Do transmisji plikdw z wykorzystaniem protokotu
FTP standardowo wykorzystany zostat port ,21”. Uzytkow-
nik moze zmieni¢ numer portu wykorzystywanego przez pro-
tokét FTP  jezeli zajdzie taka potrzeba. Nalezy pamietac,
iz konfguracja portéw serwera i klienta FTP musi by¢ taka sama.
Program klienta FTP moze pracowaé w trybie pasywnym
lub aktywnym. Zalecane jest ustawienie trybu pasywnego,
poniewaz wtedy potaczenie jest w petni zestawiane przez
klienta (ten tryb wykorzystuje wiekszos¢ przegladarek interne-
towych). Potaczenie klienta w trybie aktywnym moze by¢ blo-
kowane przez systemy zabezpieczen w sieciach i komputerach
{router, firewall, antivirus). Do transmisji plikéw z regulatorem
mozliwe jest wykorzystanie maksymalnie jednego potgczenia
w tym samym czasie, dlatego nalezy w programie klienta ogra-
niczy¢ maksymailna liczbe potaczen do ,1”.

14.1. Uzytkownik FTP

Regulator ma jedno konto uzytkownika dla serwera
FTP z mozliwoscig zabezpieczenia indywidualnym hastem:
Uzytkownik: ,admin”, hasto: takie same jak hasto dostepu do
menu regulatora dla uzytkownika ,admin”.
Nazwy uzytkownika serwera FTP nie mozna zmieni¢ natomiast
mozna zmieni¢ hasto uzytkownika poprzez zmiane hasta doste-
pu do menu regulatora dla uzytkownika ,admin”.
Hasta moga mie¢ maksymalnie 8 znakoéw. Jezeli hasto zostanie
utracone, — co uniemozliwi korzystanie z serwera FTP nalezy
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przywréci¢ parametry fabryczne interfejsu Ethernet wpisujac
do rejestru 4000 wartos¢ ,10”. Przywrdcone zostang wszyst-
kie standardowe parametry regulatora (oprécz ustawiehn grupy
Ethernet i definiowanych programow).
Przyktadowym klientem serwera FTP moze by¢ program FileZil-
la (Rys. 29). Wpisujac w polu adresu adres IP regulatora mozna
przegladac i pobierac pliki archiwum.

[ RE9Z passive - admin@10.0.1.98 - FileZilla o [a] 3}
Fle Edit Vew Transfer Server Bookmarks Help New version avaiable!
e = X2 ENT
[A-[UreS ey & 25X TN
| st | username: [ Password: | o I e
[Command: a]
[Responss: 150 File status okay; sbout to open data connection
esponse: 226 Closing data connection.
Status Directory listing successful
Status Retrieving dectary liting
(Command:  CWD f12010001/2015{063
esponse: 250 Requested fi action okay, completed.
Cormard:  PWD = |
jresponse: 257 "}120100012015/06/3" & current drectory =]
Local ste: [ i Remots sitei | /12010001 2015061 |

1) Moje dekamenty

EI=Y)

= g Mj komputer =) 12010001
A B0 208
=0
o2
=E
L e
() El
Filename | [ Filename Filesize | Filetype [ Last modified Permissions | Owner/Group
= J ) S 65420 Microscft .., 19/07/2015 e user fip
() _Lumel_doc Hoszz0636.C5v 59003 MicrosoftE.. 22j07j2015 rwerwews user ftp
(Damdes
(DiBackupe
()Damnlaads
(S50
([Dilnstaki
(ykonkurencia =
< | »[ 4l [

24 files and 25 directories, Total size: 186990 213 |

2 files. Total size: 128 326 bytes

4 Quete: empty e,

Rys. 29. Widok sesji FTP w programie FileZilla
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15. SERWER WWW

Regulator RE92 udostepnia wtasny serwer WWW
umozliwiajacy zdalne pobieranie plikéw archiwum.
Dostep do serwera WWW uzyskuje sie poprzez wpi-
sanie adresu IP miernika w przegladarce internetowe;j,
np.: http://192.168.1.030 (gdzie 192.168.1.030 jest ustalonym
adresem miernika). Standardowym portem serwera WWW jest
port ,.80”. Port serwera moze zosta¢ zmieniony przez uzytkownika.
Uwaga: Do poprawnego dziatania strony wymagana jest prze-
gladarka z wlgczong obstugg JavaScript i zgodna ze standar-
dem XHTML 1.0 (wszystkie popularne przegladarki, Internet
Explorer w wersji minimum 8).

LUMEL

Rys. 30. Przyktadowy widok strony serwera WWW
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16. UAKTUALNIENIE OPROGRAMOWANIA

W regulatorze jest mozliwos¢ uaktualnienia oprogra-

mowania. Nowe wersje programu, w postaci pliku aktualizacji,
udostepniane sg zainteresowanym uzytkownikom na stronie:
http://www.lumel.com.pl.
Poprawna nazwa pliku to ,RE92.img”. Jezeli jest inna nalezy jg
zmieni¢ na wiadciwg. Po przegraniu tego pliku do katalogu gtow-
nego na karcie SD mozna przystgpi¢ do aktualizacji programu
regulatora. W tym celu nalezy wykonac¢ nastepujace czynnosci:
przy wytgczonym regulatorze nalezy przytrzymac lewy przycisk,
a nastepnie zataczy¢ zasilanie regulatora.
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17. DANE TECHNICZNE

Wejscie 1i 2
Sygnaty wejsciowe oraz zakresy pomiarowe Tablica 21
k-] & ;'
Typ czujnika Norma Zakres =83
m g. 3
Pt100 -200...850 °C | -328..1562°F | 0,2%
PN-EN . .
Pt500 607512000 | -200..850°C | -328..1562°F | 0,2%
Pt1000 -200...850 °C | -328..1562°F | 0,2%
Ni100 -60...180 °C -76...356 °F 0,2%
Ni1000 -60...150 °C -76...302 °F 0,2%
Cu100 -50...180 °C -58...356 °F 0,2%
Fe-CuNi (J) -100...1200 °C | -148..2192°F | 0,3%
Cu-CuNi (T) -100...400 °C | -148...752 °F 0,3%
NiCr-NiAl (K) -100...1372 °C | -148...2501,6 °F | 0,3%
PtRh10-Pt (S) PN-EN 0..1767 °C 32..3212,6 °F | 0,5%
60584-
PtRh13-Pt (R) 1:1997 0..1767 °C 32..32126°F | 0,5%
PtRh30-PtRh6 (B) 0.1767°cV | 32..32126°F D | 0.5%
NiCr-CuNi (E) -100...1000 °C | -148..1832°F | 0,3%
NiCrSi-NiSi (N) -100...1300 °C | -148..2372°F | 0,3%
chromel — kopel (L) 8(;;)5;() %1 -100..800 °C | -148..1472°F | 0,3%
. 0..20 mA 0..20 mA 0,2% +
liniowe pradowe (1) 1 cy?ra
liniowe pradowe (1) 4..20 mA 4..20 mA qg%é
. e .. % *
finiowe nap ) 0.5V 0.5V (1),gy/¥r5
- . o 4
liniowe napieciowe (U) 0..10V 0..10V (1)%y/‘f,r5

1) Biad podstawowy odnosi sig do zakresu pomiarowego 200...1767 °C (392...3212,6 °F)
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Btedy dodatkowe:
— od kompensacji automatycznej

temperatury spoiny odniesienia <2°C
— od kompensacji automatycznej rezystancji
przewoddw dla termorezystoréw <0,3°C

Natezenie pradu ptynacego przez
czujnik termorezystancyjny 0,22 mA

Czas pomiaru 0,25s
Rezystancja wejsciowa:

— dla wejscia napieciowego 100 kQ
— dla wejscia pragdowego 10Q

Wykrywanie btedu w obwodzie pomiarowym:

- termoelement, Pt100, Pt1000 przekroczenie zakresu
pomiarowego

-0...10V powyzej 11V

-0..5V powyzej 5,5V

-0...20 mA powyzej 22 mA

-4..20 mA ponizej 1 mA i powyzej 22 mA

Wejscie 3 (zalezne od pola wejscie 3 w kodzie wykonan)

Typ czujnika Zakres po dth?vc\j/owy
liniowe prgdowe 0...20 mA 0,2% + 1 cyfra
liniowe prgdowe 4..20 mA 0,2% * 1 cyfra
liniowe napieciowe 0.5V 0,2% + 1 cyfra
liniowe napieciowe 0..10V 0,2% + 1 cyfra
potencjometryczne 100 Q 0..100 Q 0,2% + 1 cyfra
potencjometryczne 1000 Q 0...1000 Q 0,2% £ 1 cyfra
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Czas pomiaru 0,25s

Rezystancja wejsciowa:
— dla wejscia napieciowego 100 kQ
— dla wejscia pradowego 50 Q

Zakres nastaw parametrow regulatora:
patrz tablica 1

Wejscia binarne 1...3 beznapieciowe
— rezystancja zwarcia <10 kQ
—  rezystancja rozwarcia >100 kQ

Rodzaje wyjscia 1i 2:

—  przekaznikowe beznapieciowe styk zwierny, obcigzalno$é
2A/230V a.c.

—  tranzystorowe napigciowe 0/5 V, maksymalna obcia-
Zzalnos¢ 40 mA

Rodzaje wyjs¢ 3...6:

— przekaznikowe beznapieciowe styk zwierny, obcigzalnos¢

2A/230V a.c.
Rodzaje wyjs¢é analogowych 1A i 2A:
— analogowe napigeciowe 0..10Vprzy R, . 21kQ
— analogowe pragdowe 0...20 mA, 458 mA

przy R ;. <500 Q

Sposoéb dziatania wyjsé:

— odwrotne dla grzania
— wprost dla chifodzenia
Btad wyjs¢é analogowych 0,5% zakresu

Interfejs cyfrowy RS-485
—  protokot Modbus

175



—  predkos¢ transmisji 4800, 9600, 19200, 38400,
57600, 115200 bit/s

- tryb RTU - 8N2, 8E1, 801, 8N1
— adres 1...247
— maksymalny czas

odpowiedzi 500 ms
Interfejs cyfrowy Ethernet
—  protokdt wymiany danych Modbus TCP slave, FTP serwer
Zasilanie przetwornikéw obiektowych 24V d.c. £5 %,

max.: 30 mA

Znamionowe warunki uzytkowania:

— napiecie zasilania 85...253 V a.c./d.c.
—  czestotliwos¢ napiecia zasilania  40...440 Hz
—  temperatura otoczenia 0...23...50 °C

—  temperatura przechowywania -20...470 °C
—  wilgotnos¢ wzgledna powietrza < 85 % (bez kondensac;ji
pary wodnej)
— czas wstepnego nagrzewania 30 min
—  potozenie pracy dowolne
—  rezystancja przewodow taczacych
rezystor termometryczny
lub termoelement z regulatorem < 20 Q / przewdd

Pobér mocy <16 VA
Masa <0,5kg
Stopien ochrony zapewniany przez obudowe
wg PN-EN 60529

— od strony ptyty czotowej IP65
— od strony zaciskow IP20
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Bledy dodatkowe w znamionowych warunkach uzytkowania

spowodowane:

— zmiang temperatury otoczenia < 100 % wartosci btedu
podstawowego /10 K.

Wymagania bezpieczenstwa wg PN-EN 61010-1
—  kategoria instalaciji I,
— stopieh zanieczyszczenia 2,
— maksymalne napiecie pracy wzgledem ziemi:
— dla obwodu zasilania, wyjscia 300V
— dla obwoddéw wejsciowych 50V
—  wysokos¢ npm <2000 m

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

— odporno$¢ na zaktdcenia elektromagnetyczne wg normy
PN EN 61000-6-2

— emisja zaktdcen elektromagnetycznych wg normy PN EN
61000-6-4
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18. KOD WYKONAN

Rodzaje wykonan i sposéb zamawiania Tablica 22

RE92 - [ X[ X X[ X[ X[ xx X

X

Wejscie 3:

brak 0
pradowe: 0/4...20 mA 1
napieciowe: 0...5/10 V 2
potencjometryczne: 100/ 1000 Q 3
Wyjscie 1i 2:

2 przekazniki 1
2 wyijécia binarne 0/5 V 2
Wyjscia analogowe:

brak 0
2 wyjscia analogowe 0/4...20 mAi 0...10 V 1
Ethernet:

brak 0
jest 1
Zasilanie przetwornikow:

brak 0
24V d.c. 1
Wykonanie:

standardowe 00
specjalne” XX
Wersja jezykowa:

polska P
angielska
inna”

m

Wymagania dodatkowe:
bez dodatkowych wymagan
z atestem Kontroli Jakosci
A3 q 2)
wg uzgodnien z odbiorcg

N

- numeracje ustali producent,
2) - tylko po uzgodnieniu z producentem
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W STANDARDZIE:

— 2 wejécia uniwersalne

— 3 wejscia binarne

— 6 wyjs¢ przekaznikowych

— RS-485 Modbus Slave

—  zasilanie 85...253 V a.c./d.c

Przyktad zaméwienia:
kod wykonania RE92 -1-1-0-1-0-00-P-0 oznacza:
RE92 - regulator RE92,
1 - z wejsciem dodatkowym: pradowym 0/4...20 mA,
1- wyjscie 1i2: 2 przekazniki,
0 - wyjscia analogowe: brak,
1 - z Ethernetem,
0 - zasilanie przetwornikow: brak,
00 - wykonanie standardowe,
P - polska wersja jezykowa,
0 - bez dodatkowych wymagan.
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LUMEL

LICZY SIE WSZYSTKO

LUMEL S.A.

ul. Sulechowska 1, 65-022 Zielona Géra

tel.: +48 68 45 75 100, fax +48 68 45 75 508
www.lumel.com.pl

e-mail: lumel@lumel.com.pl

Informacja techniczna:

tel.: (68) 45 75 106, 45 75 180, 45 75 260

e-mail: sprzedaz@lumel.com.pl

Realizacja zamoéwien:

tel.: (68) 45 75 207, 45 75 209, 45 75 218, 45 75 341
fax.: (68) 3255650

Pracownia systeméw automatyki:
tel.: (68) 4575 228,45 75117

RE92-07H



