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1. ZASTOSOWANIE

Regulator REB2 jest przeznaczony do regulacji temperatury oraz innych wielkosci fizycznych
(ci$nienia, wilgotno$ci, poziomu, itp.) w przemysle tworzyw sztucznych, przemysle spozywczym,
suszarnictwie i wszedzie tam, gdzie zachodzi koniecznos¢ stabilizacji zmian wielkosci mierzone;j.
Wejscie pomiarowe jest uniwersalne dla termorezystorow, termoelementéw lub dla sygnatéw
standardowych liniowych.

Regulator umozliwia regulacje dwustawng wg algorytmu PID Ilub zatgcz-wytacz, oraz
sygnalizacje alarméw. W zaleznosci od wykonania regulator moze by¢ wyposazony w wyjscia
przekaznikowe, wyjscie ciggte oraz w wyjscie zasilajgce 24 V DC.

W regulatorze zostat zaimplementowany innowacyjny algorytm SMART PID.

Wszystkie wielkosci oraz parametry konfiguracyjne regulatora dostepne sg poprzez
opcjonalny interfejs komunikacyjny RS485.

Sygnaty wyjsciowe regulatora sg izolowane galwanicznie od sygnatéw wejsciowych oraz
zasilania.

%e=oaeouoe\

Rysunek 1. Wyglad regulatora

2. ZESTAW REGULATORA

W sktad zestawu wchodza:
- regulator 1 szt.
- instrukcja obstugi 1 szt.

- karta gwarancyjna 1 szt.
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3. WYMAGANIA PODSTAWOWE, BEZPIECZENSTWO UZYTKOWANIA

Symbole umieszczone w instrukcji oznaczaja:

Ostrzezenie!

Ostrzezenie o potencjalnie ryzykownych sytuacjach. Szczegdlnie wazne, aby
sie zapoznac¢ przed podigczeniem urzadzenia. Nieprzestrzeganie zalecen
oznaczonych tym symbolem moze spowodowac ciezkie urazy personelu oraz
uszkodzenie urzgdzenia.

Przestroga!

Ogolnie przydatne notatki. Zapoznanie sie z nimi utatwia obstuge urzadzenia.
Nalezy na nie zwrdéci¢ uwage, gdy urzadzenie pracuje niezgodnie z
oczekiwaniami.

Mozliwe konsekwencje w przypadku zlekcewazenia informaciji!

W zakresie bezpieczenstwa uzytkowania miernik odpowiada wymaganiom normy PN-EN 61010-1.

Uwagi dotyczace bezpieczenstwa: A

Montazu i instalacji potgczeh  elektrycznych  powinna  dokonywa¢  osoba
Z wymaganymi uprawnieniami do montazu urzgdzenh elektrycznych.

Przed wtgczeniem miernika nalezy sprawdzi¢ poprawnosc potgczen.

Zdjecie pokrywy obudowy miernika w trakcie trwania umowy gwarancyjnej powoduje jej
uniewaznienie.

Miernik  jest przeznaczony do instalowania i uzywania w  przemystowych
elektromagnetycznych warunkach srodowiskowych.

W instalacji budynku powinien by¢ wytgcznik lub wytgcznik automatyczny, umieszczony w
poblizu urzadzenia, tatwo dostepny dla operatora i odpowiednio oznakowany.
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4. MONTAZ

4.1. Sposéb mocowania

Regulator RE62 jest przystosowany do montazu w modutowych rozdzielnicach instalacyjnych na
wsporniku szynowym 35 mm. Obudowa regulatora jest wykonana z tworzywa sztucznego. Wymiary
obudowy to 53 x 110 x 60,5 mm. Na zewnatrz regulatora znajdujg sie listwy zaciskowe srubowe,
ktore umozliwiajg podtgczenie sygnatdow przewodami o przekroju do 2,5 mm?2 Wymiary regulatora
przedstawiono na rysunku 2.
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Rysunek 2. Wymiary regulatora
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4.2. Schematy podfaczen zewnetrznych

230V N 24V OUT3Ilub OUT2 OUT1
zasilanie +24V - + -

100 11 12| 13| 14|15 |16 | 17|18

REG2

sygnaty pomiarowe GND B A
RS485

Rysunek 3. Polaczenia elektryczne regulatora RE62

1 2/3 4 5|6 12 34 5|6 1123 45 6
T T U
wejécie napieciowe +60mV Rezystor termometryczny w
termoelement ., K ! Pie uktadzie dwuprzewodowym
1 2/3 456 12 34 5|6 12 345 6
+ - + |-
Rezystor termometryczny w wejscie pradowe +20mA wejscie napieciowe +10V

uktadzie tréjprzewodowym

Rysunek 4. Podfgczenia sygnatow pomiarowych
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R | § |5 AT S e — 13
| odbiomik g odbiornik
1 14 16 18 - 8 14
OUT1, OUT2, OUTS3 - przekaznik OUT3 -24 V DC, max. 40 mA
+ SSR n
17 S .2 17 T —
I - g e
VA odbiornik = odbiornik, min. 1 kQ
- * § 18
OUT1 — napiecie 0/5 V OUT]1 — ciagte napigciowe 0..10 V

EEE .

odbiornik, max. 500 Q

18

OUT]1 — ciagte pradowe 0/4..20 mA

Rysunek 5. Podfgczenia wyj$é sterujgcych/alarmowych

4.3. Zalecenia instalacyjne

W celu uzyskania petnej odpornosci regulatora na zakitdcenia elektromagnetyczne powinno
sie przestrzegac nastepujacych zasad:

— nie zasila¢ regulatora z sieci w poblizu urzadzen wytwarzajgcych zaktécenia impulsowe i nie
stosowaé wspdlnych z nimi obwoddw uziemiajgcych,

— stosowac filtry sieciowe,

— przewody doprowadzajgce sygnat pomiarowy powinny by¢ skrecone parami, a dla czujnikow
oporowych w potgczeniu tréjprzewodowym skrecane z przewodow o tej samej dtugosci,
przekroju i rezystancji oraz prowadzone w ekranie jw.,

— wszystkie ekrany powinny by¢ uziemione lub podtgczone do przewodu ochronnego,
jednostronnie jak najblizej regulatora,

— stosowaé ogolng zasade, ze przewody wiodgce rézne sygnaty powinny byé prowadzone w jak
najwickszej odlegtosci od siebie (nie mniej niz 30 cm), a skrzyzowanie tych wigzek
wykonywane jest pod kgtem 90°.
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5. ROZPOCZECIE PRACY

Po zatgczeniu zasilania regulator wykonuje test wyswietlacza, wyswietla logo producenta,
nastepnie wyswietla typ urzadzenia z wersjg oprogramowania uktadowego i numerem seryjnym
regulatora, po czym przechodzi do wyswietlenia warto$ci mierzonej i zadane;j.

Na wyswietlaczu mogg pojawi¢ sie komunikaty informujace o napotkanych
nieprawidtowosciach w pracy regulatora.

Fabrycznie ustawiony jest algorytm regulacji PID z zakresem proporcjonalnosci 30°C, statg
czasowg catkowania 300 sekund, stalg czasowg rézniczkowania 60 sekund i okresem impulsowania
20 sekund.

Zmiana wartosci zadanej
Zmiana wartoéci zadanej odbywa sie po naci$nieciu przycisku 2\ lub %/. Nowg warto$é zadana

nalezy zaakceptowac przyciskiem w czasie 30 sekund od ostatniego naci$niecia przycisku /\

lub N/ w przeciwnym wypadku zostanie przywrécona poprzednia warto$¢. Ograniczenie zmiany jest
ustawiane parametrami SPLL i SPLH.

—— warto$¢ mierzona

——— wartos¢ zadana

Ikony informacyjne

alarmy
VEARESS
m m tryb pracy automatyczny/reczny

D retransmisja aktywna
ﬂ autostrojenie PID aktywne
wysterowanie wyjscia zmiana warto$ci zadane;

w gore/w dot

akceptacja zmiany

E] ﬁ RS485 — odbior/nadawanie (opcja)

Rysunek 6. Opis panelu regulatora RE62
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6. OBSLUGA

Obstuga regulatora jest przedstawiona na rysunku 7.

v

Warto$¢ zadana

@ Zwigkszanie warto$ci zadanej

A A

Podglad sygnatu A m Zmniejszanie wartosci zadanej
sterujgcegp ——— ¥ E 2 sek.
Warto$¢ mierzona
T

Podaj kod:

.
sygnat sterujacy Tryb pracy recznej aktywny kod
Ekran startu

samostrojenia A

Warto$¢ mierzona T
L poprawny Btedny kod!
» Tryb samostrojenia kod?

. 2 sek.
samostrojenie

]
=z

<

blokada zmian

v

1=

Tryb programowania
parametrow

Rysunek 7. Menu obstugi regulatora
6.1. Programowanie parametrow regulatora

Wcisnigcie i przytrzymanie przez okoto 2 sekundy przycisku powoduje wejscie do menu
regulatora. Menu moze by¢ zabezpieczone kodem dostepu. W przypadku podania nieprawidtowej
wartosci kodu mozliwe jest tylko przejrzenie ustawieh — bez mozliwosci zmiany.

Na rysunku 8 przedstawiona jest struktura menu w trybie programowania. Przechodzenie
pomiedzy poziomami dokonuje sie za pomocg przyciskéw /\ lub ¥/, a wybér poziomu za pomoca
przycisku <2 . Po wybraniu poziomu przechodzenie pomiedzy parametrami dokonuje sie za pomocg
przyciskow 2\ lub /. W celu zmiany nastawy nalezy postepowaé wg punktu 6.3. W celu wyjécia z
wybranego poziomu nalezy przechodzi¢ pomiedzy parametrami az pojawi sie symbol [...] i wcisngé
przycisk <J |. Aby wyjs¢ z menu programowania do normalnego trybu pracy, nalezy przechodzi¢
pomiedzy poziomami az pojawi sie symbol [...] i wcisngé przycisk <2 . Przej$cie poziom wyzej w
menu mozliwe jest réwniez poprzez jednoczesne naci$niecie przyciskow A\ i /.

Niektore parametry regulatora mogg byC¢ niewidoczne — uzaleznione jest to od biezacej
konfiguracji. Opis parametréw zawiera tablica 1. Powrét do normalnego trybu pracy nastepuje
réwniez automatycznie po uptywie okoto 30 sekund od ostatniego nacisniecia dowolnego przycisku.

Zapis zmienionych parametréw do pamieci nieulotnej odbywa sie po wyjsciu z menu.
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6.2. Menu regulatora
WEJSC | JEDNO | TYP AUTO | KOMPE | PRECYZ | PRZESUNIE | FILTR | CH-KA | CH-KA | CH-KA | CH-KA
IE STKA KOMPE | NSACJA JA CIE X1 X2 Y1 Y2
Rodzaj NS. Stata Przejsci
Parame | Jednost | wejscia Warto$¢ | Precyzja Reczne czasow | Charakt | Charakt | Charakt | Charakt e
try ka Wigcze | recznej | wyswietla | przesuniecie | afiltra | erystyk | erystyk | erystyk | erystyk | poziom
wejscia | pomiaro nie kompens na wartosci cyfrowe a a a a wyzej
wa automat acji mierzonej o go indywid | indywid | indywid | indywid
ycznej zadang ualna ualna ualna ualna
kompen wartosé dla dla dla dla
sacji wejscia | wejscia | wejscia | wejscia
pomiaro | pomiaro | pomiaro | pomiaro
wego | wego | wego | wego
WYJSC | FUNKC| TYP1 |FUNKC | FUNKCJ | BtAD IMPULS
IE JA1 JA2 A3 1/2/3
Typ Sygnat Przejsci
Parame | Funkcja | wyjscia | Funkcja | Funkcja przy Okres e
try wyjscia 1 wyjscia | wyjscia 3 | uszkodze | impulsowani | poziom
wyjsc 1 2 niu a wyjécia wyzej
1/2/3
REGUL | ALGOR| TYP HISTE MIN. MAX. AUTO MIN | AUTO
ACJA YTM REZA STER STER MAX
Rodzaj Minimalna Przejsci
Parame | Algoryt | regulacji | Histere | Minimaln | Maksyma wartosé Maksy e
try m za y sygnat |Iny sygnat| zadanadla | malna | poziom
regulacj | regulacj sterujacy | sterujgcy | samostrojeni | wartos¢ | wyzej
i i a zadana
dla
samostr
ojenia
PID |PROPO| CAtKO | ROZNI
RCJA | WANIE | CZKA
Parame Przejscie
try PID | Zakres Stala Stata poziom
proporcj | czasowa | Czasow | wyzej
onalnos | catkowa a
ci nia réznicz
kowani
a
ALARM | ZADAN | ODCHY | HISTE | PAMIEC
Y A1/2/3 LKA REZA 1/2/3
1/2/3 1/2/3 Przejscie
Parame | Wartos Pamie¢ | poziom
try ¢ Odchytk | Histere | alarmu wyzej
alarmé | zadana | adla za 1/2/3
w dla alarmu | alarmu
alarmu 1/2/3 11213
1/2/3
W. WART | JEDNO | KROK | DOLNY | GORNY
ZADAN| OSC | STKA PROG | PROG
A Krok Przejscie
Warto$ | Jednostk | narostu | Dolny Gorny poziom
Parame ¢ a czasu w prog prog wyzej
try zadana dla jednost | wartosci | wartosci
wartosc narostu | kach | zadanej | zadanej
i wartosci | czasu
zadanej
RETRA | FUNKC | DOLNY | GORN W.
NSMIS JA PROG Y RECZNA
JA PROG Przejscie
Parame | Funkcja| Dolny | Goérny | Wartos¢ | poziom
try retrans prég prég | ustawion | wyzej
retrans | misji | retransm | retrans | a recznie
misji isji mis;ji
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RS485 | ADRES | PREDK | TRYB
0S¢

Parame | Adres Tryb | Przejscie

try urzgdze | Predkos | transmi | poziom
interfejs | niaw ¢ sji wyzej

u sieci | transmisj

MODB i
us

SERWI | DOSTE | STROJE | JEZYK | CZAS RESET

S P NIE

Wybor Czas Przywrac | Przejscie

Parame | Kod Funkcja | jezyka | wyjscia z anie poziom

try dostepu | samostr | menu menu ustawien wyzej
serwiso ojenia fabryczny

we ch
Wyijscie
Z menu

Rysunek 8. Menu konfiguracji regulatora

6.3. Zmiana nastawy

Zmiane nastawy parametru rozpoczyna sie po naci$nieciu przycisku podczas
wyswietlania nazwy parametru. Przyciskami /\ i %/ dokonuje sie wyboru nastawy, a przyciskiem
akceptuje. Anulowanie zmiany nastepuje po jednoczesnym nacisnieciu przyciskéw A\ i /| lub
automatycznie po uptywie okoto 30 sekund od ostatniego nacisniecia dowolnego przycisku.
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6.4. Opis parametréow

Liste parametréw w menu przedstawiono w tablicy 1.

Menu regulatora

Tablica 1.

Parametr Opis parametru Nastawa Zakres zmian
fabryczna
WEJSCIE - parametry wej$cia
Jednostka wyswietlana. W
przypadku wyboru warto$ci INNA
wyswietlana jest jednostka °c
JEDNOSTKA deﬂ_m_owang przez uz_){tkownlkg. °c oF
Definiowanie wtasnej jednostki
o1 ; INNA
mozliwe tylko w wykonaniu z
interfejsem RS485. Domyslnie
jednostka INNA jest pusta.
£10V — wejscie 10 V
+60mV — wejscie 60 mV
+20mA — wejscie 0/20 mA
TYP Rodzaj wejscia pomiarowego PT100 4..20mA — wejscie 4/20mA
PT100 — czujnik PT100
TCJ — termoelement typu J
TCK — termoelement typu K
AUTO Wigczenie/wytgczenie
KOMPENS. |automatycznej kompensagciji ZAL. WYL JZAE.
iy . . 0.0..20.0 Q — dla wejscia PT100
KOMPENSACJA | Wartos¢ dla recznej kompensacji 0.0 20.0..60.0 °C
0 — bez miejsca dziesietnego
PRECYZJA |Pozycja punktu dziesietnego 0.0 0.0 — 1 miejsce dziesietne
0.00 — 2 miejsca dziesietne
PRZESUNIECIE | Przesuniecie wartosci mierzonej 0.0 -100.0...100.0
0,5 sec
1,0 sec
3,0 sec
FILTR Stata czasowa filtra cyfrowego 0,5 sec 5,0 sec
10 sec
15 sec
20 sec
Charakterystyka indywidualna dla
CH-KA X1 wejscia pomiarowego, punkt X1 0 -9999..9999
(rys. 9)
Charakterystyka indywidualna dla
CH-KA X2 wejécia pomiarowego, punkt X2 1 -9999..9999
(rys. 9)
Charakterystyka indywidualna dla
CH-KA Y1 wejscia pomiarowego, punkt Y1 0 -9999..9999
(rys. 9)
Charakterystyka indywidualna dla
wejscia pomiarowego, punkt Y2
CH-KAY2 (rys. 9) 1 -9999..9999
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WYJSCIE - parametry wyj$é

FUNKCJA 1

Funkcja wyjscia 1

STEROWANIE

BRAK — wyjscie wytgczone
STEROWANIE — sygnat sterujacy
B. GORNY — alarm bezwzg|.
gorny
B. DOLNY - alarm bezwzgl.
dolny
W. GORNY - alarm wzgledny
gorny
W. DOLNY - alarm wzgledny
dolny
WEWN. - alarm wzgledny
wewnetrzny
ZEWN. - alarm wzgledny
zewnetrzny
RETRANS. - retransmisja

TYP 1

Typ wyjscia 1

PK

PK — wyjscie przekaznikowe
SSR — wyjscie napieciowe 0/5 V
0-20 — wyjscie ciggte prgdowe
0..20 mA
4-20 — wyjscie ciggte pradowe
4.20 mA
0-10 — wyjscie ciggte napieciowe
0..10V

FUNKCJA 2

Funkcja wyjscia 2

BRAK

BRAK — wyjscie wytgczone
STEROWANIE — sygnat sterujgcy
B. GORNY — alarm bezwzg|.
gorny
B. DOLNY — alarm bezwzgl.
dolny
W. GORNY - alarm wzgledny
gorny
W. DOLNY - alarm wzgledny
dolny
WEWN. - alarm wzgledny
wewnetrzny
ZEWN. - alarm wzgledny
zewnetrzny

FUNKCJA 3

Funkcja wyjscia 3

BRAK

BRAK — wyjscie wytgczone
STEROWANIE — sygnat sterujacy
B. GORNY - alarm bezwzgl.
gorny
B. DOLNY — alarm bezwzgl.
dolny
W. GORNY - alarm wzgledny
goérny
W. DOLNY - alarm wzgledny
dolny
WEWN. - alarm wzgledny
wewnetrzny
ZEWN. - alarm wzgledny
zewnetrzny

BtAD

Sygnat sterujacy wyjscia regulaciji
proporcjonalnej w przypadku
uszkodzenia czujnika

0,0

0,0..100,0

IMPULS 1

Okres impulsowania wyjscia 1

20,0 s

0,5.999s

IMPULS 2

Okres impulsowania wyjscia 2

20,0s

0,5..99.9s

IMPULS 3

Okres impulsowania wyjscia 3

20,0s

0,5..99.9s
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REGULACJA — parametry regulacji

ALGORYTM | Algorytm regulacji PID ON-OFF - regulacja zatgcz-
wyltgcz
PID — algorytm regulacji PID
TYP Rodzaj regulaciji ODWROTNA WPROST - regulacja wprost
(chtodzenie)
ODWROTNA - regulacja
odwrotna (grzanie)
HISTEREZA |Histereza 1,1°C 0,2..100,0 °C
MIN. STER Minimalny sygnat sterujgcy 0,0 % 0,0..100,0 %
MAX. STER |Maksymalny sygnat sterujacy 100,0 % 0,0..100,0 %
AUTO MIN Dolny prég dla samostrojenia 0,0°C MIN..MAX ~
AUTO MAX | Goérny prog dla samostrojenia 800,0 °C MIN..MAX "
PID — parametry PID
PROPORCJA | Zakres proporcjonalnosci 30,0 °C 0,1..550,0 °C
CALKOWANIE | Stata czasowa catkowania 300 s 0..9999 s
ROZNICZKA | Stata czasowa rézniczkowania 60,0s 0,0..2500,0 s
ALARMY - parametry alarmow
ZADANA 1 Warto$¢ zadana dla alarmu 1 100,0 MIN..MAX "~
bezwzglednego
ODCHYLKA 1 | Odchytka od wartosci zadanej dla 0,0 °C -200,0..200,0 °C
alarmu 1 wzglednego
HISTEREZA 1 |Histereza dla alarmu 1 2,0°C 0,2..100,0 °C
PAMIEC 1 Pamiegc¢ alarmu 1 WYL WYL — wylgczona
ZAL - zatgczona
ZADANA 2 Warto$¢ zadana dla alarmu 2 100,0 MIN..MAX "~
bezwzglednego
ODCHYLKA 2 | Odchytka od wartosci zadanej dla 0,0°C -200,0..200,0 °C
alarmu 2 wzglednego
HISTEREZA 2 |Histereza dla alarmu 2 2,0°C 0,2..100,0 °C
PAMIEC 2 Pamiec¢ alarmu 2 WYL WYL — wylgczona
ZAL - zatgczona
ZADANA 3 Warto$¢ zadana dla alarmu 3 100,0 MIN..MAX "
bezwzglednego
ODCHYLKA 3 |Odchytka od wartosci zadanej dla 0,0 °C -200,0..200,0 °C
alarmu 3 wzglednego
HISTEREZA 3 |Histereza dla alarmu 3 2,0°C 0,2..100,0 °C
PAMIEC 3 Pamie¢ alarmu 3 WYL WYL — wytgczona
ZAL - zatgczona
W. ZADANA — parametry wartosci zadanej
WARTOSC | Warto$¢ zadana 0,0 °C MIN..MAX "
JEDNOSTKA | Jednostka czasu dla szybkoSci °C/min °C/min
narostu °C/h
KROK Szybkos¢ narostu wartosci zadanej 0.0 0..999.9 (na jednostke czasu)
DOLNY PROG |Dolne ograniczenie szybkiej zmiany -200,0 °C MIN..MAX "
wartosci zadanej
GORNY PROG |Gérne ograniczenie szybkiej zmiany 1372,0 °C MIN..MAX ~

wartosci zadanej
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RETRANSMISJA - parametry retransmisji

FUNKCJA Wielkos¢ retransmitowana na BRAK BRAK — funkcja nieaktywna
wyjscie ciggte WEJSCIE - warto$¢ mierzona
ZADANA — warto$¢ zadana
ODCHYLKA — odchyitka regulaciji
RECZNIE - recznie zadana
wartos¢
DOLNY PROG |Dolny prég sygnatu do retransmisji 0,0 MIN..MAX "
GORNY PROG | Goérny prog sygnatu do retransmisji 100,0 MIN..MAX ~
W. RECZNA |Reczne ustawienie wartosci na 0,0 0,0..100,0
wyjsciu
RS485 — parametry interfejsu
ADRES Adres urzgdzenia w sieci MODBUS 1 1..247
PREDKOSC | Predko$¢ transmisii 9600 4800 bit/s
9600 bit/s
19200 bit/s
TRYB Tryb transmis;ji 8n2 8n2
8e1
8o1
8n1
SERWIS - parametry serwisowe
DOSTEP Kod dostepu do zmian nastaw 0 0..9999
regulatora
STROJENIE | Funkcja samostrojenia ZAL WYL — zablokowana
ZAt - dostepna
JEZYK Zmiana jezyka menu POLSKI POLSKI
ANGIELSKI
CZAS Czas automatycznego wyjscia z 30s 0..9999 s
menu
RESET Przywracanie parametrow WYL. WYL.
fabrycznych ZAL.
*) Wartosci MIN i MAX zalezne od typu wejscia. Patrz tablica 2.
Parametry uzaleznione od zakresu pomiarowego Tablica 2.
Wejscie MIN MAX
wejscie 10 V -3000,0 3000,0
wejscie £60 mV -3000,0 3000,0
wejscie £20 mA -3000,0 3000,0
Wejscie 4..20 mA -3000,0 3000,0
czujnik PT100 -100 °C 850 °C
termoelement typu J -100 °C 1200 °C
termoelement typu K -100 °C 1372 °C
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6.4.1 Charakterystyka indywidualna

Charakterystyka indywidualna umozliwia przeliczenie wartosci mierzonej na wartosc
wyswietlang. Ma ona zastosowanie do obrazowania pomiaréw wielkosci nieelektrycznych za pomoca
przetwornikow wielkosci nieelektrycznych na wielkosci standardowe. Przeliczanie odbywa sie
poprzez aproksymacije linig prostg przechodzgcg przez punkty bedgce parametrami charakterystyki
(rysunek 9).

wartos¢ A
wys$wietlana

»

X1 X2 warto$¢ mierzona

Rysunek 9. Charakterystyka indywidualna

Przyktad: Do wejscia napieciowego o zakresie 10 V podigczony jest przetwornik cisnienia o zakresie
0-500 Pa i z wyjsciem napieciowym 0-10V. Ustawiamy charakterystyke indywidualng nastepujaco:

X1 — 0 (dolna warto$¢ mierzona)
X2 — 10 (g6rna wartos¢ mierzona)
Y1 — 0 (dolna warto$¢ wyjsciowa przetwornika cisnienia)
Y2 — 500 (gérna wartos¢ wyjsciowa przetwornika cisnienia)

Po zalgczeniu charakterystyki indywidualnej miernik wskazuje bezposrednio wartos¢ w Pa.
Wytaczenie charakterystyki indywidualnej odbywa sie poprzez ustawienie jej parametrow domysinych
X1=0,X2=1,Y1=0,Y2=1).

7. WEJSCIA | WYJSCIA REGULATORA

7.1 Wejscia pomiarowe

Wejscie pomiarowe jest zrodtem wartosci mierzonej biorgcej udziat w regulacji oraz w
alarmach.

Wejscie pomiarowe jest wejsciem uniwersalnym, do ktérego mozna podtgczy¢ roznego typu
czujniki lub sygnaty standardowe. Wybor typu sygnatu wejsciowego dokonywany jest parametrem
TYP w menu WEJSCIE. Pozycje punktu dziesietnego, ktory okresla format wyswietlania warto$ci
mierzonej i zadanej ustawia sie przez parametr PRECYZJA. Dla wejs¢ liniowych mozna ustawic
charakterystyke indywidualng (parametry CH-KA X1..Y2) majgcg za zadanie przeliczenie wartosci
sygnatu mierzonego na warto$¢ mierzong wedtug potrzeb uzytkownika (rys. 9). Korekcja wskazan
wartosci mierzonej jest dokonywana przez parametr KOMPENSACJA.

7.2 Wyjscia
Regulator posiada maksymalnie trzy wyjscia. Kazde z nich mozna ustawic¢ jako regulacyjne
lub alarmowe.

Dla regulacji proporcjonalnej (z wyjatkiem wyjs¢ analogowych) dodatkowo ustawia sie okres
impulsowania. Okres impulsowania jest to czas, jaki uptywa pomiedzy kolejnymi zatgczeniami wyjscia
podczas regulacji proporcjonalnej. Dtugo$¢ okresu impulsowania nalezy dobraé¢ zaleznie od
wiasnosci dynamicznych obiektu i odpowiednio do urzgdzenia wyjsciowego. Dla szybkich procesow
zaleca sie stosowal przekazniki SSR. Wyjscie przekaznikowe stosowane jest do sterowania
stycznikéw w procesach wolnozmiennych. Zastosowanie duzego okresu impulsowania do sterowania
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proceséw szybkozmiennych moze dac¢ niepozgdane efekty w postaci oscylacji. Teoretycznie, im
mniejszy okres impulsowania tym lepsza regulacja, jednak dla wyjscia przekaznikowego powinien
byc¢ tak duzy, jak to mozliwe, w celu wydtuzenia trwatosci przekaznika.

Zalecenia dotyczgce okresu impulsowania Tablica 3
Wyjscie Okres impulsowania Obcigzenie
o Zalecany >20s, min. 10 s 5A/230 V
przekaznik elektromagnetyczny
Min.5s 1A/230 V
wyjécie tranzystorowe 1.3s przekaznik pétprzewodnikowy SSR

8. REGULACJA
8.1 Regulacja zatacz-wytacz

Gdy nie jest wymagana duza doktadno$¢ regulaciji temperatury, zwlaszcza dla obiektéw o
duzej statej czasowej i niewielkim opoznieniu, mozna stosowac regulacje zatgcz-wytgcz z histereza.
Zaletami tego sposobu regulacji jest prostota i niezawodnos¢. Wadg jest natomiast powstawanie
oscylacji, nawet przy matych wartosciach histerezy.

wyjscie A

histereza !

zatgczone

wylgczone [~

>

warto$¢ mierzona

wartos¢ zadana

Rysunek 10. Sposob dziatania wyjscia typu grzanie

8.2 Algorytm SMART PID

Gdy wymagana jest wysoka doktadnos¢ regulacji temperatury nalezy wykorzysta¢ algorytm
PID. Zastosowany algorytm SMART PID charakteryzuje sie zwiekszona doktadnoscig dla
rozszerzonego zakresu klas obiektéw regulacji.

Dostrojenie regulatora do obiektu polega na recznym ustawieniu wartosci czionu
proporcjonalnego, cztionu catkujgcego, cztonu rézniczkujgcego, lub automatycznie — za pomocyg
funkcji samostrojenia.

8.2.1 Samostrojenie

Regulator ma funkcje doboru nastawy PID. Nastawy te zapewniajg w wiekszosci przypadkow
optymalng regulacje.

Aby rozpoczg¢ samostrojenie nalezy przej$¢ do komunikatu samostrojenie (zgodnie z rys. 7)
oraz przytrzymaé przycisk przez co najmniej 2 sekundy. Jezeli algorytm regulacji jest ustawiony
na zatgcz-wytgcz lub funkcja samostrojenia jest zablokowana to komunikat samostrojenie jest
ukryty. Do prawidtowego przeprowadzenia funkcji samostrojenia wymagane jest ustawienie
parametrow AUTO MIN oraz AUTO MAX. Parametr AUTO MIN nalezy ustawi¢ na warto$é
odpowiadajgcg wartosci mierzonej przy wytgczonym sterowaniu. Dla obiektéw regulacji temperatury
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mozna ustawi¢ 0 °C. Parametr AUTO MAX nalezy ustawi¢ na warto$¢ odpowiadajgcg maksymalnej
wartosci mierzonej przy zatgczeniu sterowania na petng moc.

Czas trwania samostrojenia zalezy od wiasciwosci dynamicznych obiektu i moze trwac
maksymalnie 10 godzin. W trakcie samostrojenia lub bezposrednio po nim mogg powstac
przeregulowania, dlatego nalezy nastawi¢ mniejszg wartos¢ zadang, o ile to mozliwe.

Samostrojenie skifada sie z nastepujgcych etapow:

proces samostrojenia

v

- obliczenie nastaw PID i zapamietanie
ich w pamieci nieulotnej

- rozpoczecie regulacji PID z nowymi
nastawami

samostrojenie

zakonczone
sukcesem

- przejscie do trybu pracy recznej
- wyswietlenie kodu btedu, ktéry
nalezy zatwierdzic¢

Proces samostrojenia zostanie przerwany bez obliczenia nastaw PID, jezeli wystgpi zanik
zasilania regulatora lub zostanie nacis$niety przycisk <J . W takim przypadku zostanie rozpoczeta

regulacja z biezgcymi nastawami PID.

Jezeli samostrojenie nie zostanie zakonczone sukcesem to zostanie wyswietlony bigd wg

tablicy 4.
Tablica 4.
Kod btedu Przyczyna Postepowanie
ERROR 1 Nieprawidtowa warto$¢ zadana. Zmieni¢ wartos¢ zadang lub parametry AUTO
MIN, AUTO MAX.
ERROR 2 Zostat nacisniety przycisk <7 .
ERROR 3 Zostat przekroczony maksymalny czas | Sprawdzi¢, czy jest prawidlowo umiejscowiony
trwania samostrojenia. czujnik, czy wartos¢ zadana nie jest ustawiona za
ERROR 4 Zostat przekroczony maksymalny czas na wysoko dia danego obiektu.
przetgczenie.
ERROR 5 Zostat przekroczony zakres pomiarowy |Zwréci¢é uwage na sposob dotgczenia czujnika.
wejscia. Nie dopuscié, aby przeregulowanie doprowadzito
do przekroczenia zakresu pomiarowego wejscia.
ERROR 6 Obiekt bardzo nieliniowy, uniemozliwiajgcy | Przeprowadzi¢ ponownie samostrojenie. Jezeli to
uzyskanie poprawnych wartosci | nie pomoze dobraé parametry PID recznie.
parametréw PID lub nastgpito zaktdcenie.
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8.2.2 Sposoéb postepowania w przypadku niezadowalajgcej requlacji PID

Parametry PID najlepiej jest dobieraé, zmieniajgc warto$¢ na dwa razy wiekszg, lub dwa razy
mniejszg. Podczas zmian nalezy kierowac sie nastepujgcymi zasadami.

a) oscylacje
- zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci
- zwiekszy¢ czas catkowania
- zmniejszy¢ czas rézniczkowania

b) przeregulowania
- zwiekszy¢ zakres proporcjonalnosci
- zwiekszy¢ czas catkowania
- zwiekszy¢ czas rézniczkowania

) niestabilnos¢
- zmniejszy¢ zakres proporcjonalnosci
- zmniejszyC czas rozniczkowania

d) wolna odpowiedz skoku
- zmniejszy¢ zakres proporcjonalnosci
- zmniejszy¢ czas catkowania

9. ALARMY

W regulatorze dostepne sg trzy alarmy, ktére mozna przypisa¢ do kazdego z wyjsc.
Konfiguracja alarmu wymaga wyboru rodzaju alarmu, poprzez ustawienie parametru wyjs¢ FUNKCJA
1, FUNKCJA 2, FUNKCJA 3 na odpowiedni typ alarmu. Dostepne typy alarméw przedstawia rysunek

10.
Wartosé Wartosé
zadana alarmu zadana alarmu

Odchytka > 0

: Wartos¢ zadana w torze
gtéwnym (SP)

Odchytka < 0

Bezwzgledny goérny Bezwzgledny dolny Wzgledny gorny
t Odchytka > 0 Odchytka > 0 t Odchytka > 0
Warto$¢ zadana w torze L Warto$¢ zadana w torze Warto$é zadana w torze
t gtéwnym (SP) gtéwnym (SP) i gtéwnym (SP)
""" Odchytka < 0 Odchytka < 0 2 Odchytka < 0
Wzgledny dolny Wzgledny wewnetrzny Wzgledny zewnetrzny

Rysunek 11. Rodzaje alarméw
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Warto$¢ zadana dla alarméw bezwzglednych, jest to wartos¢ okredlona przez parametr
ZADANA x, a dla alarméw wzglednych jest to odchytka od wartosci zadanej w torze gtéwnym —
parametr ODCHYLKA x. Histereza alarmu, czyli strefa wokoét warto$ci zadanej, w ktorej stan wyjscia
nie jest zmieniany jest okreslony przez parametr HISTEREZA x.

Mozna ustawi¢ zatrzasniecie alarmu, czyli zapamietanie stanu alarmu po ustgpieniu
warunkéw alarmowych (parametr PAMIEC x = ZAt). Alarm sygnalizowany jest poprzez pulsowanie
znacznika alarmu na wyswietlaczu. Kasowanie pamieci alarmu mozna wykona¢ przez jednoczesne
naciéniecie przyciskéw /\ i %/ w trybie normalnej pracy lub poprzez interfejs.

10. FUNKCJE DODATKOWE

10.1 Podglad sygnatu sterujgcego

Aby wyswietli¢ sygnat sterujgcy nalezy naciskac przycisk do momentu pojawienia sie
sygnatu sterujgcego na wyswietlaczu zgodnie z rysunkiem 7. Powrdt do wyswietlania wartosci
zadanej jest ustawiony fabrycznie na 30 sekund lecz moze by¢ zmieniony, lub wytgczony poprzez
parametr CZAS.

10.2 Regulacja reczna

Wejscie do trybu regulacji recznej nastepuje po przytrzymaniu przycisku podczas
wyswietlania sygnatu sterujgcego. Regulator przerywa regulacje automatyczng i rozpoczyna reczne
sterowanie wyjsciem. Przyciski /\ i \/| stuzg do zmiany sygnatu sterujgcego. Wyjécie do trybu
normalnej pracy nastepuje po nacisnieciu przycisku .

10.3 Retransmisja sygnafu

Wyjscie ciggte moze byC¢ wykorzystane do retransmisji wybranej wielkosci, np. w celu
rejestracji temperatury w obiekcie lub powielania wartosci zadanej w piecach wielostrefowych.

Retransmisja sygnatu jest mozliwa, jesli wyjscie 1 jest typu ciggtego. Konfiguracje retransmisji
zaczynamy od ustawienia parametru FUNKCJA 1 na RETR. Dodatkowo nalezy ustawi¢ gorng i dolng
granice sygnatu do retransmisji (DOLNY PROG oraz GORNY PROG). Wybér sygnatu do retransmisji
dokonuje sie przez parametr FUNKCJA w menu RETRANSMISJA. Mozliwe jest reczne ustawienie
sygnatu na wyjsciu ciggtym poprzez wpisanie wartosci w menu W. RECZNA.

10.4 Filtr cyfrowy

W przypadku, gdy wartos¢ mierzona jest niestabilna, mozna zmieni¢ statg czasowg filtra
cyfrowego. Nalezy ustawi¢ jak najmniejszg statg czasowg filtra, przy ktérej warto$¢ mierzona jest
stabilna. Duza stata czasowa moze powodowac niestabilno$¢ regulacji. Stalg czasowg mozna
ustawi¢ od 0,5 do 20 sekund.

10.5 Jednostka uzytkownika (opcja)

Regulator RE62 posiada mozliwos¢ wyswietlenia jednostki wielkosci mierzonej zdefiniowane;j
przez uzytkownika. Edycja oraz zapisanie jednostki odbywa sie poprzez oprogramowanie eCon.
Oprogramowanie to jest dostepne bezptatnie na stronie producenta (www.lumel.com.pl). Zapisanie
jednostki odbywa sie poprzez opcjonalny interfejs komunikacyjny RS-485.

Obraz jednostki wielkosci mierzonej zajmuje obszar wyswietlacza ztozony z 18x24 punktow.
Obszar ten, podzielony jest na 3 wiersze, a kazdy wiersz na 18 pionowych linii po 8 punktéw. Kazdej
linii odpowiada jeden bajt danych, w ktérym wartos§¢ 1 na danym polu odpowiada zapaleniu sie
danego punktu na wyswietlaczu, warto§¢ 0 — zgaszeniu danego punktu. Definicja catego obrazu
tworzy cigg 54 bajtéw umieszczony w rejestrach 16-bitowych od adresu 4500 regulatora. Wartosci 8-
bitowe linii w rejestrach 16-bitowych umieszczone sg zgodnie z rysunkiem 11.
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Rysunek 12. Umieszczenie wartosci linii w rejestrze 16-bitowym
10.6 Nastawy fabryczne

Nastawy fabryczne mozna przywréci¢ poprzez wcisniecie i przytrzymanie przyciskow A\ |5/
w czasie do 1 sekundy od wigczenia zasilania. Po ukazaniu sie logo startowego nalezy przyciski
zwolni¢. Przywracanie nastaw fabrycznych zostanie potwierdzone odpowiednim komunikatem (SET

DEFAULT).

11. INTERFEJS RS-485 (OPCJA)

11.1 Wstep

Regulator RE62 moze zosta¢ wyposazony w interfejs szeregowy w standardzie RS-485, z
zaimplementowanym protokotem komunikacyjnym MODBUS.
Zestawienie parametrow interfejsu szeregowego regulatora RE62:

— adres urzadzenia:

— predkos¢ transmisji:

— tryb pracy:

— jednostka informacyjna:

— format danych:

— maksymalny czas odpowiedzi:

1..247

4800, 9600, 19200 bit/s

RTU

8n2, 8e1, 801, 8n1

integer (16 bit), float (32 bit), float (2x16 bit)
500 ms



RE62-07B Instrukcja obstugi 22

— maksymalna liczba rejestrow 100
odczytywanych/zapisywanych
jednym rozkazem

Regulator RE62 realizuje nastepujgce funkcje protokotu:

Tablica 5.
Funkcja Znaczenie
3 Odczyt n-rejestrow
6 Zapis 1 rejestru
16 Zapis n-rejestrow
17 Identyfikacja urzadzenia slave

11.2 Mapa rejestréow

W regulatorze RE62 dane umieszczone sg w rejestrach 16 i 32 bitowych. Zmienne procesowe i
parametry regulatora umieszczone s3 w przestrzeni adresowej rejestrow
w sposob zalezny od typu wartosci zmiennej. Bity w rejestrze 16 bitowym numerowane sg od
najmtodszego do najstarszego (b0-b15). Rejestry 32- bitowe zawierajg liczby typu float w standardzie
IEEE-754. Zakresy rejestrow sg zestawione w tablicy 6. Rejestry 16 — bitowe sg przedstawione w
tablicy 7 oraz 10.

Rejestry 32 — bitowe wraz z ich odpowiednikami rejestrow 2x16 bitdow sg zestawione w tablicy 11.
Adresy rejestrow w tablicach sg adresami fizycznymi.

Tablica 6.
Zakres i .
adresow Typ wartosci Opis
4000 - 4073 Integgr Konf_lguraqa regulatora. Warto$¢ umieszczana w jednym rejestrze
(16 bitow) 16 bitowym.
Integer Definiowana przez uzytkownika ikona graficzna przedstawiajgca
4500 - 4526 ) ; . s X
(16 bitow) jednostke wielkosci mierzonej.
Float Wartos¢ umieszczana w dwdch kolejnych rejestrach 16 bitowych.
6000 - 6018 (2x16 bitdéw, kolejnos¢ | Rejestry zawierajg te same dane co rejestry 32 bitowe z obszaru
bajtéw 3210) 7500. Rejestry do odczytu.
Float Wartos¢ umieszczana w dwoch kolejnych rejestrach 16 bitowych.
7000 - 7018 (2x16 bitdéw, kolejnos¢ | Rejestry zawierajg te same dane, co rejestry 32 bitowe z obszaru
bajtow 1032) 7500. Rejestry do odczytu.
7500 — 7509 Float Warto$¢ umieszczana w jednym rejestrze 32 bitowym. Rejestry
(32 bity) do odczytu.
Rejestry konfiguracyjne regulatora RE62 Tablica 7.
Wejscie pomiarowe
4000 | RW |Wybdr kanatu pomiarowego (zakres) 0 — wejscie napieciowe +10 V
1 — wejscie napieciowe 60 mV
2 — wejscie prgdowe 20 mA
3 — wejscie prgdowe +4..20 mA
4 — wejscie PT100
5—wejscie TC J
6 — wejscie TC K
4001 | RW |Precyzja na wyswietlaczu 0-0
1-0,0
2-0,00
4002 | RW |Czas usredniania pomiaréw 5, 10, 30, 50, 100, 150, 200
(x100ms)
4003 | RW |Charakterystyka indywidualna (X1) -9999..9999
4004 | RW |Charakterystyka indywidualna (X2) -9999..9999
4005 | RW |Charakterystyka indywidualna (Y1) -9999..9999
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4006 | RW |Charakterystyka indywidualna (Y2) -9999..9999
4007 | RW |Kompensacja 0..200 — dla wejscia PT100
-200..600 — dla wejscia TCJ/TCK
4008 | RW |Jednostka 0 — Celsjusz
1 — Fahrenheit
2 — definiowana przez uzytkownika
4009 | RW |Automatyczna kompensacja 0 — wylgczona
1 - wigczona
Wyjscia
4010 | RW |Wyjscie 1 0 — wylgczone
1 — sygnat sterujacy
2 — alarm bezwzgledny gérny
3 — alarm bezwzgledny dolny
4 — alarm wzgledny gérny
5 — alarm wzgledny dolny
6 — alarm wzgledny wewnetrzny
7 — alarm wzgledny zewnetrzny
8 — retransmisja
4011 RW | Typ wyjscia 1 0 — przekaznik
1 — wyjscie napieciowe 0/5V
2 — wyjscie ciggte prgdowe 4-20 mA
3 — wyjscie ciggte prgdowe 0-20 mA
4 — wyijscie ciggte napieciowe 0-10
4012 | RW |Wyjscie 2 0 — wylgczone
1 — sygnat sterujacy
2 — alarm bezwzgledny gérny
3 — alarm bezwzgledny dolny
4 — alarm wzgledny gérny
5 — alarm wzgledny dolny
6 — alarm wzgledny wewnetrzny
7 — alarm wzgledny zewnetrzny
4013 | RW |Zarezerwowany
4014 | RW |Wyjscie 3 0 — wylgczone
1 — sygnat sterujacy
2 — alarm bezwzgledny goérny
3 — alarm bezwzgledny dolny
4 — alarm wzgledny gorny
5 — alarm wzgledny dolny
6 — alarm wzgledny wewnetrzny
7 — alarm wzgledny zewnetrzny
4015 | RW |Zarezerwowany
4016 | RW |Sygnat sterujgcy wyjscie regulacji proporcjonalnej w 0..1000 (x 0,1 %)
przypadku uszkodzenia czujnika
4017 | RW |Minimalny czas zatgczenia wyjscia 1 (impulsowanie) 0..999 s
4018 | RW |Minimalny czas zatgczenia wyjscia 2 (impulsowanie) 0..999 s
4019 | RW |Minimalny czas zatgczenia wyjscia 3 (impulsowanie) 0..999s
4020 | RW |Przesuniecie wartosci mierzonej -1000...1000 (x0.1)
Parametry regulacji
4021 | RW |Algorytm regulacji 0 — ON/OFF
1-PID
4022 | RW |Rodzaj regulaciji 0 — wprost (chtodzenie)
1 — odwrotna (grzanie)
4023 | RW |Histereza 2..1000 (x 0,1)
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4024 | RW |Minimalny sygnat sterujgcy 0..1000 (x 0,1)
4025 | RW |Maksymalny sygnat sterujgcy 0..1000 (x 0,1)
4026 | RW |Minimalna wartosc¢ regulacji dla samostrojenia 0..1000 (x 0,1)
4027 | RW |Maksymalna warto$¢ regulacji dla samostrojenia 0..1000 (x 0,1)
4028 | RW |zarezerwowany
Parametry PID
4029 | RW |Zakres proporcjonalnosci 1..5500 (x 0,1)
4030 | RW |Stata catkowania 0..9999
4031 | RW | Stata rozniczkowania 0,0..25000 (x 0,1)
4032 zarezerwowany
Parametry alarméw

4033 | RW |Wartos¢ zadana alarmu 1 bezwzglednego -30000..30000 (x 0,1)
4034 | RW |Odchyika od wartosci zadanej dla alarmu 1 wzglednego |-2000..2000 (x 0,1)
4035 | RW |Histereza dla alarmu 1 2..1000 (x 0,1)
4036 | RW |Pamie¢ alarmu 1 0 — wylgczona

1 - wigczona
4037 | RW |Wartos¢ zadana alarmu 2 bezwzglednego -30000..30000 (x 0,1)
4038 | RW |Odchyika od wartosci zadanej dla alarmu 2 wzglednego |-2000..2000 (x 0,1)
4039 | RW |Histereza dla alarmu 2 2..1000 (x 0,1)
4040 | RW |Pamie¢ alarmu 2 0 — wylgczona

1 - wigczona
4041 RW |Wartos¢ zadana alarmu 3 bezwzglednego -30000..30000 (x 0,1)
4042 | RW |Odchyika od wartosci zadanej dla alarmu 3 wzglednego |-2000..2000 (x 0,1)
4043 | RW |Histereza dla alarmu 3 2..1000 (x 0,1)
4044 | RW |Pamie¢ alarmu 3 0 — wylgczona

1 - wigczona
4045 zarezerwowany

Parametry wartosci zadanej

4046 | RW |Wartos¢ zadana -2000..13720 (x 0,1)
4047 | RW |Jednostka dla narostu wartosci zadanej 0-°C/MIN

1-°C/h
4048 | RW |Krok narostu (w jednostkach narostu) 0..9999 (x 0,1)
4049 | RW |Dolne ograniczenie wartosci zadanej 0..-2000 (x 0,1)
4050 | RW |Gorne ograniczenia wartosci zadanej 0..13720 (x 0,1)
4051 zarezerwowany

Parametry retransmis;ji

4052 | RW |Funkcja retransmitowana 0 - BRAK

1-WEJSCIE

2 - ZADANA

3 - ODCHYLKA

4 - RECZNIE
4053 | RW |Dolna wartosé -2000..13720 (x 0,1)
4054 | RW |Gorna wartos¢ -2000..13720 (x 0,1)
4055 | RW |Wartos¢ reczna 0..1000 (x 0,1)
4056 Zarezerwowany

Parametry interfejsu RS485
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4057 | RW |Adres urzadzenia 1..247
4058 | RW |Predkos$¢ RS485 0-4800

1-9600

2-19200
4059 | RW |Tryb RS485 0-8n2

1—8e1

2 - 801

3-28n1
4060 | RW |Zastosuj zmiany RS485 0 — bez zmian

1 — zastosuj ustawienia
4061 Zarezerwowany

Parametry serwisowe

4062 | RW |Hasto blokady menu 0 — bez hasta

1..9999
4063 | RW |Dostepnos¢ funkcji autostrojenia 0 — brak

1 - dostepna
4064 | RW |Jezyk 0 — Polski

1 — English
4065 | RW |Opdznienie wyjscia z menu 0..9999
4066 | RW |Przywrd¢ parametry fabryczne 0 — bez zmian

1 — przywrd¢ parametry
4067 R |Numer seryjny MSB -
4068 R | Numer seryjny LSB -
4069 R | Wersja oprogramowania -
4070 R |Status urzadzenia Maska bitowa wedtug tablicy 8
4071 R | Kod wykonania (konfiguracja) Maska bitowa wedtug tablicy 9
4072 R |Numer wykonania specjalnego (KWS) 0 — wykonanie standardowe
4073 | RW |Zapisz parametry do pamieci nieulotne;j 0 — nie zapisuj

1 - zapisz

Status regulatora RE62

Tablica 8.

0 Stan alarmu 1: 0 — brak alarmu, 1 — alarm| | 7 |Retransmisja wigczona
aktywny 8 |Regulacja: 0 — automatyczna, 1 - reczna
1 Zt(?ywrz]a}llarmu 2: 0 — brak alarmu, 1 — alarm 9 | Samostrojenie aktywne
X Stan alarmu 3: 0 — brak alarmu, 1 — alarm 10 SamostrOJen.le ze’lkonczone n|ep0\fvodzen|em
aktywny 11 | Przekroczenie gorne w torze pomiarowym
3 | Stan przycisku KL1: 0 — zwolniony, 1 - wcisniety 12 | Przekroczenie dolne w torze pomiarowym
4 | Stan przycisku KL2: 0 — zwolniony, 1 - wcisniety 13 | Zarezerwowany
5 | Stan przycisku KL2: 0 — zwolniony, 1 - wcisniety 14 | Bfad kalibraciji
6 |Zarezerwowany 15 | Bfad sumy kontrolnej pamieci regulatora
Konfiguracja regulatora RE62 Tablica 9.
0.2 (())Uz-{)1r:-n(/)-\_4b£a(l)(/’51\/_ przekaznik, 2 -0..10 V, 3 — 5 |RS-485: 0 — brak, 1 — obecny
- ’ 6.15 | Zarezerwowany

3

OUT2: 0 — brak, 1 - przekaznik

OUT3: 0 - 24 V DC lub brak, 1 — przekaznik
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Rejestry jednostki uzytkownika regulatora RE62 Tablica 10.
Jednostka uzytkownika
4500 RW Dane bitowe obrazu przedstawiajgcego symbol graficzny jednostki wielkosci mierzonej,
zgodnie z rysunkiem 11. Linie 1, 0.
4501 | RW |Linie 3,2

RW
RW
RW
4526 | RW_|Linie 53, 52
Rejestry pomiarowe regulatora RE62 Tablica 11.
Pomiary

6000/7000 7500
6002/7002 7501
6004/7004 7502
6006/7006 7503
6008/7008 7504
6010/7010 7505

Wartos¢ wyswietlana

Warto$¢ mierzona

Temperatura zacisku termopary
Temperatura zacisku termopary z korektg
Wartos¢ z przetwornika AC

Wartos¢ z przetwornika AC usredniona

pupsipsipipelpelpelpelpelpe)

6012/7012 7506 Sygnat sterujacy
6014/7014 7507 Aktualna warto$¢ zadana
6016/7016 7508 Reserved

6018/7018 7509 Reserved

12. AKTUALIZACJA OPROGRAMOWANIA (OPCJA)

W regulatorze RE62 zaimplementowano funkcje umozliwiajgca uaktualnienie oprogramowania
z komputera PC 2z oprogramowaniem e-Con. Bezptatne oprogramowanie e-Con oraz pliki
aktualizacyjne sg dostepne na stronie www.lumel.com.pl. Aktualizacja odbywa sie poprzez opcjonalny
interfejs RS-485 regulatora. Do komunikacji z komputerem PC wymagany jest podtgczony do
komputera konwerter RS-485 na USB, np. konwerter PD10.

| LUMZL

EVERYTHING COUNTS

Device
REGZ

Port

COMS - | Dizconnect Backward compatibility mode [T
File
|D:\N1 00 _uip_tezthREE2\Debug \REEZ hex J

Messages

Paort opened

Device found: REE2
firrmiware w.0.15

bootloader v.2.01

File opened

Sending data, pleaze wait...

| 19% |
33210 QK 10:59:30

Rysunek 13. Widok okna programu do aktualizacji oprogramowania

Uwaga! Po uaktualnieniu oprogramowania ustawiane sg automatycznie nastawy fabryczne
regulatora, dlatego zalecane jest wstepne zachowanie parametréw miernika przed uaktualnieniem
przy uzyciu programu e-Con.

Po uruchomieniu programu e-Con, nalezy ustawi¢ parametry komunikacji w polu Komunikacja z lewej
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strony okna programu e-Con, a nastepnie klikng¢ przycisk pofgcz. Regulator zostanie automatycznie
rozpoznany.

W polu RE62 — konfiguracja nalezy dokona¢ odczytu parametrow i zapisa¢ je do pliku w celu
pozniejszego ich przywrdocenia.

Nastepnie z menu na gérze programu nalezy wybraé Aktualizuj firmware. Zostanie uruchomione okno
programu LUMEL UPDATER (LU) (rysunek 13). W programie tym nalezy wybra¢ wiasciwy port i
nacisng¢ przycisk Connect. W oknie Messages sg umieszczane informacje o przebiegu procesu
aktualizacji. Przy prawidtowo otwartym porcie wyswietlony jest komunikat Port opened. Na ekranie
regulatora wyswietli sie komunikat UPDATE.... Po prawidlowym wykryciu regulatora, w programie LU
wyswietlona zostaje informacja o wersji oprogramowania oraz wersji bootloadera. W tym momencie,
nalezy wskazaC wiasciwy plik aktualizacyjny regulatora poprzez wcisniecie przycisku [...]. Przy
prawidlowym pliku program LU wyswietli informacje File opened. Nalezy wcisng¢ przycisk Send.
Podczas aktualizacji oprogramowania, w programie LU widoczny jest pasek postepu aktualizacji a na
wyswietlaczu regulatora widoczny jest komunikat Update..... Po pozytywnie zakonczonym procesie
aktualizacji regulator restartuje sie, przywraca wartosci fabryczne i przechodzi do normalnej pracy. W
oknie programu LU pojawia sie informacja Done oraz czas trwania aktualizacji. W kolejnym kroku, z
poziomu programu e-Con mozna przywroci¢ wczesniej zapisane nastawy regulatora.

Uwaga! Wytgczenie zasilania w trakcie aktualizacji oprogramowania regulatora moze skutkowac
trwatym uszkodzeniem regulatora!

13. DANE TECHNICZNE

Zakresy pomiarowe:
Zakres pomiaru napiecia Un:

-712mV...-60mV...60mV... 72 mV rezystancja wejsciowa > 1MQ

-12V...-10V...10V ... 12V rezystancja wejsciowa > 1 MQ
Zakres pomiaru pradu In:

24mA...-20mA ... 20mA ... 24 mA rezystancja wejsciowa <50 Q +1 %
Pomiar temperatury Pt100:

-100 °C...850 °C prad ptyngcy przez czujnik < 300 pA

Pomiar temperatury termoparg J:
-100 °C...1200 °C

Pomiar temperatury termoparg K:
-100 °C...1370 °C

Czas wstepnego nagrzewania: 30 minut
Bfad podstawowy: + (0,2 % zakresu + 1 cyfra)
Btedy dodatkowe w znamionowych warunkach uzytkowania:

— kompensacji zmian temperatury spoin odniesienia + 0,2 % zakresu

— kompensacji zmian rezystancji przewodéw + 0,2 % zakresu

— od zmian temperatury otoczenia * (0,1 % zakresu /10 K)
Czas usredniania: = 0,5 s (domysinie)
Wyjscie do zasilania zewnetrznych przetwornikow (OUT3)*: 24V £15 % 40 mA

Wyjscie przekaznikowe (OUT1, OUT2, OUT3):
styki NO
obcigzenie 250 V~/5 A~
ilo$¢ przetgczen 1x10°
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Wyjscie analogowe (OUT1)*: prgdowe 0/4..20 mA £ 0,2 % (R, < 250 Q)
napieciowe 0..10 V + 0,2 %
napieciowe 0/5 V
Interfejsy szeregowe™: RS-485, adres 1..247;
tryby 8N2, 8E1, 801, 8N1;
predkos¢ 4.8, 9.6, 19.2 kbit/s,
adres rozgtoszeniowy: 253
protokét transmisji:  modbus RTU
czas do rozpoczecia odpowiedzi: 100 ms
Stopien ochrony:
od strony czotowej IP 30
zaciskow IP 20
Pobdér mocy w obwodzie zasilania: <5VA
Masa <0,2 kg
Wymiary 53 x 110 x 60,5 mm

Znamionowe warunki uzytkowania.

- napiecie zasilania

- temperatura otoczenia
- temperatura magazynowania

- wilgotnos¢

- zewnetrzne pole magnetyczne

- przecigzalnos¢ diugotrwata:

- przecigzalnos¢ krotkotrwata (1 s)
wejscia czujnikdw
wejscia napieciowe
wejscia prgdowe

- pozycja pracy

- czas nagrzewania
Pole odczytowe:
Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna:

22..60 V a.c. 50..400 Hz / 20..60 V d.c.
(zaciski 11-12)

60..253 V a.c. 40..400 Hz / 60..300 V d.c.
(zaciski 10-11)

-10..23 .. +55 °C

-25..+75°C

< 95% (niedopuszczalna kondensacja
pary wodnej)

0..40 ..400 A/m

pomiar napiecia, pradu 20 %

10V
2 Un
10 In
pionowa
15 min.

wys$wietlacz OLED 128x64 punkty w kolorze bursztynowym

- odpornosé¢ na zaktécenia wg PN-EN 61000-6-2

- emisja zaktocen wg PN-EN 61000-6-4
Wymagania bezpieczenstwa:
wedtug normy PN-EN 61010-1

* izolacja miedzy obwodami: podstawowa,

» kategoria instalacji lll
» stopieh zanieczyszczenia 2,

* maksymalne napiecie pracy wzgledem ziemi:

- dla obwodu zasilania 300 V
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- dla wejscia pomiarowego 50 V
- dla pozostatych obwodow 50 V
*  wysokos$¢é npm <2000 m
*) obecnos¢ wyjscia zalezna od wykonania regulatora

14. KOD WYKONAN

Regulator RE62 w standardzie posiada:
— wejscie uniwersalne
— 1 wyjscie przekaznikowe OUT2
— napiecie zasilania 22 V a.c./d.c., 230 V a.c./d.c.

Kod zamdwienia regulatora RE62 Tablica 9.

Kod zamoéwienia: XXXX X X X XX X X

Regulator RE62
Dodatkowe wyjscie OUT1

Brak

Przekaznik 5A 230 V

0/4...20mA (separowane galwanicznie)

0...10 V (separowane galwanicznie)

A W N = O

0/5V 30 mA (do SSR, separowane galwanicznie)

Dodatkowe wyjscie OUT3

Brak 0
Przekaznik 5A 230 V

Wyjscie zasilajgce 24 V d.c/40 mA (separowane galwanicznie) 2

Interfejs komunikacyjny RS-485
Brak 0

RS-485 (separowany galwanicznie) 1

Wykonanie
Standardowe 00
Specjalne XX

Wersja
Standard, polska P
Standard, angielska

m

Inna X

Préby odbiorcze
Bez dodatkowych wymagan 0

Z atestami kontroli jakosci

Wedtug uzgodnien z klientem* X

*) po uzgodnieniu z producentem

PRZYKLAD ZAMOWIENIA:

Kod RE62-20100P0 oznacza:
REG62 — regulator RE6G2,

2 - z wyjsciem ciggtym 0/4..20 mA,
0 — bez wyjscia OUT3,

1 — z interfejsem RS-485,
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00 — w wykonaniu standardowym,
P — jezyk polski,
0 - bez dodatkowych wymagan.
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